TELAIO

Montaggio passo a passo

Questa & la scheda di controllo della pinza di
Monty. Il robot disporra di una pinza in uno dei
suoi bracd con il quale potra prendere &
trasportare ogoett], Sara necessatlo preparare
Una scheda per il controllo

del motore the deve aprire & chiudere la pinza,

Questa scheda & |'oltima di cui'e composta
Il robet. Ha piste su una sola faccia; come il resto
delle schede che abbiamo costruito

fino ad ora. Dobbiamo realizzare le saldature
ton attenzione, secondo

il procedimento sequito abltualments,

Il primo elemento che salderema & Un
condensatore da 100 nF. Sard inserito in €1, ed &
I'unleo condensatore che ha questa scheda,

Mon possiede polarita, per cui il suo verso di
inserzione & indifferente,

i '. Collocheremo ora due resistenze da 1 k. Le
| identificheremo’tramite il codice colore marrane:
| nero-rosso, Vanno collocatein R3 e R4,
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Dobbiamo saldare le altre due resistenze’in R1 2
RZ Queste resistenze saranno da 10 6

e 5| |dentificheranno tramite il codice dei colori
Marrone-nera-nero,

Altre due resistenze da 4,7 k (giallo+viola-rosso)
andranna Inserite In RS & RE.

Dopo aver saldato le resistenze; taglisremo
laparte in eccesso dei reofori,

Infine saldereme I'ultima resistenza di cui 2
composta questa scheda In R7. Il suo-valore 2 di
10:k 2 il suo codice colari,

glé note, & marrone-nerg-arancio,

Questa Immagine mostra |a scheda di controllo
della pinza con ali elementi che abhiamo saltato
sino & questo momenta.

Verificate che siano tutti perfettamente ublcati,
cosi come per |e saldature,

che slano brillant] e a forma'di cone.

Monin'n passo o passo
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Salderamo 4 transistor modello BC548

sulla scheda della pinza, & monteremo il primo
di guest! in Q1. E nacessaria inserire

il teansistor secondo [l disegno a mezza luna
rappresentato nella serigrafia,

In 04 inseriremo "altro transistor modello BC548,
| transistor non devono rimaners
completamente inseriti nella scheda,

ma Halzati di qualche millimetro dalla stessa,
come si vede nell immagine,

Infing dovremo saldare altrl due transistor
modello BC548 nelle posizioni

@5 & Q8. Quanto avremo saldato i 4 transistor
procederemo a tagliare

I3 parte rastante dei reofori di:ognuno di essi.

I Ora monteremo un diodo modello 1H4007 in D1.

| | diodi hanno polarita, quindi dohbiamo fare
attenzione al verso di inserzione. Devono fmansre
come mostrato nell'immagine,
facendo coincldere |a banda che rappresenta
I| catodo con quella dalla serigrafia.

Montaggio puasse o pusso
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I diodo successivo & 'ultimo da saldare

sulla scheda di controllo della pinza: & un altro
1H4007, che andra in D3, Come sempra,
tdobbiamo prestare attenzione all'inserzione,
pet [a polarita. Taglierema

|a restante parte del reoforo di ogni diodo.

In'DZ monteremo un altro disdo 1N4007,

inserendolo seconda |l verso

mostiato nellimmagine, grazie alla sua polarita;
Dobbiamo far calncidere la banda grigia

del diodocon [a linea

disegnata nella serigrafia della scheda,

Questa & 'immaging finale dalla schada di
tontrollo della pinza, con quasi tutt]

| componenti gia saldati, Dobblamo veyificare
di non aver equivocato né Il poste di Inserzione
dei componenti, né Il lovo orientamente,

Salderemo ora un regolatore di tensione 78L05

in U1, Servira per abbassare |3 tensiona

di alimentazione della scheda da a5V

Questo regolatore ha Un contenltore tipa TO92,
al posto del TO220 del 7805 della scheda di
controllo. Dobbiamo inserirlo come qualsias]
altro transistor, secondo la mezza luna disegnata
nella serigrafia della scheda,
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Collocheremo un transistor BD135 in Q2.
E importante inserire [l transistor nel verso e
nelliarigntazione mostrati nell'immagine,

Dobbiamo collocare un-altro transistor BD35 In
Q3. | transistor non devona essers introdotti

a filo della scheda, ma devono rimanere sollevati
di qualche millimetro sulla sua superficie.

Un altro-transistor BD135 verrd inserite in QF
secondo | verso indicato nell'immagine, che sl
pud riconosters dalla forma

deila serigrafia disegnata sulla scheda:

¥ In Q6 collocheremo ['ultima transistor di questa
scheda, E un altro BD135 e va nel verso maostrato,
Diopo aver saldato quest! transistor abbiamo

| terminato | ponte ad H per il controllo del motore,
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Dobbiamo montare uno zoccolo da 8 pin in UZ,
per pol posizionargll sopra un microcomtroller
PIC, programmate per il controlle del movimento
di apertura e chiusura della pinza.

Lo zoccolo deve essere inserito tenendo conto
del verso Indicato dalla tacca di riferimento
disegnata nella serigrafia dalla scheda,

@ presente anche sullo zoceolo, che indichera il
verso di inserzione del circuito integrato.

Inizizlments salderema solo due piedini:agll
estremi dello-zoccolo, Dopo aver realizzate
queste due prime saldature, dobbiamo verificare
che lo zoccolo sla a filo

della scheda e correttamente insesito.

Questo & I'aspetto della scheda di controllo della
pinza con i componenti inseriti fino a questo
momento. E gla praticamente terminata e presto
potremo controllare con essa |z pinza del robot,

Mnninasin passo a passo
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Questo chip & un mictacontroller PIC modello
12C508A, che ha il compito di controllare il
motora della pinza del braccio del robot.
Questo PIC & stato programmato per realizzare
le manovre di apertura e chiusura

della pinza, quando riceve gl opportuni segnali
tramite || PICI6FES printipale.

E molto importante inserire il microcontroller
sul:suo zaceolo nella posizions corvetta,
altrimenti al momente di accendere |a scheda
potremmo danneggiare [l chip. [lverso

di inserzione & indicato dalla tacca

posizionata sulla parte superiore delle 2otcolo,
com's mostrato nelfimmagine

E necessarlo allineare leggermente | piedini

del chip prima dl Inserlrlo nello zocoolo. Per fare
questo faremo pressione su una superficie liscia,
come un tavolo, come si vede nellimmagine,
Quando i piedini formeranno un angelo'di 90°
Hlspetto al corpa del chip

saranno pronti, & procederamo allfinserzione.

I versa del chip & indicato da una

tacca di riferimento, cosl come sullo zoccolo
the'abbiame saldato sulla scheda.

Dowremo fare coincidere la tacca dello: zoccolo
con quella del microcontrollen

Montaggio passe a passe
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Montaggio passe a passo

Inserireme il circuito integrato nelle zoccolo
sino & che sard totalmente Intradotto,

come 51 vede nell'immagine. Altrimenti,

il chip non farebbe un buon contatto

g con [l passare del tempo potrebbe provodare
un malfunzionamento.

Questi tre caviserviranno per alimentare

| scheda di controllo della- pinza,

e per inviare gl ordini che controllana F'apertura
e |a chiusura della medasima.

Prepareremo ora questi cavi. Li spelerema ad
entrambe le estremita, utilizzando uno spelafill o
un palo di forbiel da elettricista. Dobhiama fare
attenzione 2:non tagliare troppo,

per non danneggiareil conduttore interna.

Conviene tagliare e prestagnare |e punte : %
dei cavl, per fare in modo che guands [l
Introdurremo nel marsett fimangana ben serrati Pl

& non si stacchino, evitande e
cosi |a possibilita di cortocireuiti; :
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Montaggio passo a passe

Salderemo ora gll ultimi companenti della scheda
per il.controlio:della pinza. Monteremo una
morsettiera da tre contatti su J1. Questi contatti
devono Himanere verso ['esterno

della scheda, comme mostrato nell immagine:

marsettlera 2 due contattl, che devono rimanere
orientati verso l'esterno della scheda.

La morsetiiera deve essere introdottafino a
rimanere a filo della stheda,

Nell'immagine s| possono vedere |e saldature
realizzate sulla morsettiera, E necessario
itilizzare pil stagno rispetto alle saldature del
testo def componenti elettronici

della scheda, Dobblamo ottenere del coni
brillanti & appoggiati sulla superficie,

" Dobbiamo ora saldare [l conngttore a due vie dritto '}
in JMP1. Insetiremo nella scheda la parte corta dej
piedinl, La parte lunga che sporge dalla scheda
seryira per introdurra un jumper mediante il quale
apriremo @ chiudereme una linea elettrica,

Munl‘uin passo a passo
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Montaggio passo a passo

Dobblame saldare il piccolo connettore a due vie
I moda che restl perfettamente dritto,

come 51 vede nell'immagine. Facciamo in modo
the guesto non rimanga

storto, inclinato o diseguale in altezza,

della corretta inserzione & montereme il jumper
a due contatti che serve per
chiudere |a linea ognl volta che é Inserito.

e Unacorona. Quest elementi meccanic/ vanno
allinterno del braccio di Monty e hanneil
compito di produrre [‘apertura e a chiusura della
pinza mediante un movimento

di rotazione dell'asse del motore.

Questa’® una delle braccia di Monty. Sudi esso
monterema gli ingranagai e il motare per
I'apertura & chiusura della pinza. Per prima tosa,
gon l'aluto di un cutter, dobbiamo tagllare

la parte predisposta all'estremo del braccio. Su
guesta estrema fisseremo In segulto e plnze;






