Scheda di potenza (1)

Iniziarma ora Uanalisi della scheda di potenza.
Per prima cosa analizzeremo le funzioni

che svolgerd in Pathfinder, in seguito vedremo il
circuite elettronico per capire

come si amplificanco i seqnali di controllo del
microcontroller versa | motari.

Infine spiegheremo gual & il modo corretle di
inviare i segnali di controllo per

gestire la scheda di potenza in modo ottimale ¢
ottenere il massimo rendimenta dai matori.

La scheda di potenza =i inserisce

allinterno della scheda di inlerfaccia nel
connettore JP14. Dobbiamo inserire

la scheda con il verso di inserzione mostrato
nell'immagine. Se la calleghiama

al rovescio non funzionera. Tramite la scheda
diinterfaccia mettiamo in

comunicazione la scheda di potenza con
quella di controllo, in cui risiede il
micracontroller che ha il compito di inviare
segnali di contrallo verso i matori.

La funzione della scheda di potenza sara di
amptificare i segnali di controlle del
micrecentreller verso | motori con livelli di
tensions e corrente adatti allo scopo.

La scheda di potenza pud gestire tre motari, sia
per laccensione e lo spegnimento,

sia peril senso di relazione, La utilizzerema per
tutti i lavori da realizzare

caon i maotori che hanno il compito di muaovers

il rabat, sia nella

conligurazione a sei pledi sia nel mode veicolo,
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] Sianella conligurazione a sei piedi che

'- nel mode veicolo sard necessario utilizzare tre
moteri per fare in mede che il robat
possa funzionare, Mell'immagine possiamo
vedere la meccanica di Palthfinder
in modoveicoln, Due motori servono per la
trazione delle ruote pesteriori, grazie
alle guali Pathfinder avanza. Il terzo muove un
meccaniamo situate nella parte
anteriore che ha il compito di sterzare in modo
simile al funzionamento di un veicolo,
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Mell' immagine possiamo vedere la meccanica di
FPathfinder in configurazione a sei piedi.

Anche in questo caso abbiamo bisogno di tre
molon, glistessi che ulilizzavamao

nel modo veicolo, | moteri laterali muoveranno

i piedini anteriori e postericri e

permetterannc al roboet di avanzare. Il maotare
cenlrale avrd il compito di muovers —
i piedini centrali, che sono incaricat) di sollevare
it rehot sui due lati, in modo che

il resto dei piadini pessa avanzare o retrocedere.

Cuzando laveriamo con i matori di

Fathfinder, & consigliabile non alimentare il robol
con una tensione superiore a 7,0,

La scheda di potenza pud gestire tensioni
superiori, perd i motori avrebbero una

coppia di avanzamenle Lale per cui si polrebbe
danneggiare la meccanica del robaol,

La tensicne ottimale di funzionamento peri
maotori, si ettiene con cingue

pile inserite nel portabatterie di Pathfinder.




