Esercizi di apprendimento

| Gl esercizi che anbiamo realizzato sincra erano

esempi combinatari, Inguesto tipo

di esercizl si disponeva di un insieme di segnall
di ingresso che venivano letti una volla,
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Lesercizio sequenziale che vogliamo
provare sitrova sul COROM sotto il nome
di es15.asm. Simula una macchina

di conlezionamento che trasporta pezzi su
due nastri lraspartateri. E necessario
raglizzare una serie di operazioni sui pezzi,
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All'inizio del programma si realizzano

l# configurazioni: porta © come

ingresso per leggere i sensori e porta B come
uscita per inviare segnali agli attuatori.
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Fer compilare il programma copierama il file
eslbasm sull'hard disk. Mella cartella

in cui si copia dovra essers inserilo anche

il hite P1AFETOLING, che conlione tutte

le definizioni dei registri del microcontreller
Fatrema generare un progetto

ginserire in esso il file o sermplicemente aprirla
e selezionare Fopzions Build Node

del meni Project per campilare Uesercizic. Dopo
aver ottenuta il file 0515 hex, daremo

sequile alla programmazione della Smarteard
utilizzanda il programma ICPROG & La

scheda di scrittura con lo stesso procedimento
che conosciama gia,

Per verificare questo esercizio, Lo scheda
diingressoc e uscila dovra essere

collegata alla scheda di interfaccia tramite

L conneltore JP13, I microcontrolles

doved essers inserito sulla scheda di controllo
con il programma uploaderhesx

caricato. La Smartcard verra inserita nella
scheda di alimentazione con

it programma es15.hex scritto, Dopo aver
alirmentate il robol, il microcontroller
impieghera alcuni secendi a legoers il contenuto
della scheda Smartcard e a iniziare

lVesecuzione del programima. Sulla scheda
diingresso e uscila dovrd essere

chiuso il jumper P17 e aperti | jumper JP4 e JP5,

Quanda siinizia a provare Uesercizio, tutti gli
interruttori dovranno essere posizionati

in mode da inviare uno zero logico [la levella
dellinterrullore verso linterno

della schedal. Ora procederemo ad attivare
gli interruttori nell ordine adeguato,
simulande attivazione dei sensori del nastro
trasportatore, | diodi LED si attiveranna

in mado sequenziale, simulanda le diverse
aperazioni che realizzano gli attuatari

sul pezzi prasenti sul nastro trasportatore. A
causa dell' efletio rimbalzo dei sensar
meccanici, che vi abbiamo spiegate in passata,
in alcuni casi anche con meno di diecl
attivazioni detl'inlerruttore, il sisterna conterd
vgualments dieci pezzi. In altri

psercizi sara applicata la soluzione software
per carreggere eflalla rimbalzao.




