Posizionamento

Tipi di GPS

iguardo ai sistemi
di posizionamento globale
(GPSJ, si possono

realizzare diverse classificazioni,

in base ai fattori di

cui si desidera tener conto.
Facendo riferimento alle loro

caratteristiche, questi sono

i tipi di ricevitori GPS esistenti:

Ricevitore sequenziale

Questo tipo di ricevitore dispane
solamente di un canale e segue
in modo sequenziale i diversi
satelliti visibili. Con quasta
tecnica si riceve il segnale che
arriva da un satellite e poi si

ricevono gli altri, uno dopo Ualtro.

It ricevitore rimane sincronizzato
con ognuno dei satelliti almeno
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nmagine di un dispositivo
GPS unito a un computer portatile.

un secondo e durante questo
tempo acguisisce il segnale e
calcola il ritardo temporale.
Successivamente estrae il ritardo
di altri quattro satelliti e a partire
da questi, calcola la posizione.

[ satelliti scelti sono
quelli che dispongono
di un miglior SNR (o rapporto
segnale/rumaore che e una
misura di qualita del segnale che
arriva al ricevitore T). Questi
ricevitori sona i pid comuni e lenti
e la loro precisione & minore di
quelle degli altri tipi di ricevitori.
Normalmente sono utilizzati
in applicazicni a bassa dinamica,
came ad esempio nelle navi
o nella navigazicne terrestre.

Ricevitore continuo
o multicanale

Questi ricevitert hanno almeno
quattro canali, a ognuno dei quali
viene assegnato il codice di

un satellite perché si sincronizzi e
acquisisca il ritardo con questo
satellite. [n seguito saranne
misurati i ritardi simultaneamente.
Sono pili rapidi di quelli sequenziali
per quanto riguarda il calcolo della
posizione e sona anche pil precisi
dei modelli precedenti, sono
raccomandati per applicazioni

di alta dinamica (aeroplani.

Ricevitori con canali
multiplexati

Hanno un unico canale fisico
(hardware!l e quattro o pit cicli di
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inseguimento [software]; in
guesto modo devono campionare
tutti i satelliti visibili in un tempo
inferiore a 20 ms, potendo cosi
ottenere Uinformazione ricevuta
da tutii

i satelliti visibili.

La complessita software e
maggiore e hanno bisogno di un
microprocessore piu potente,
perd hanno il vantaggio,
rispetto al ricevitore continuo,

di utilizzare solamente un canale
fisico ed essere quindi meno
sensibili alle possibili differenze
fra i canali presenti

sui ricevitori continui.

| canali, infatti, non possono
essere tutti uguali, ognuno

di essi avra un ritardo diversao.

- Classificandoli seconda

la loro portabilita esistono due
tipi di ricevitori GPS,

quelli fissi e quelli portatili:

Ricevitori fissi
| ricevitori fissi sono di maggiori




dimensicni, funzionano
alimentati da batterie di
autamohili, aerei 0 navi e hanno
antenne esterne indipendenti.
Normalmente sono collegati ad
altri strumenti elettronici

guali radar, sonde, plotter,
pilati automatici, ecc.

Ricevitori portatili

| ricevitori pertatili sono molto pid
piccoli per cul possono essere
alimentati con lenergia

di qualsiasi veicolo (grazie ad
adattatori] e funzionare

per mezzo di pile o batterie.

Le antenne normalmente sono
installate all'interno del ricevitore,
anche se la maggioranza
di essi ha antenne esterne che si
POSSONO0 acquistare come
optional, cosi come antenne
smontabili per poter essere
installate all'esterno.

Alcuni modelli portatili possono
essere collegati
con altri modelli elettronici.

uesto e uno dei molti ricevitori
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A seconda del tipo di utente di
guesto sistema abbhiamo
I seguenti tipi di ricevitori:

Ricevitari militari

Datc che il GPS e un sistema
sviluppato per l'Esercito, la sua
diffusione in questo settore

e stata piu rapida che per le
applicazioni civili, attualmente &
utilizzato nella navigazione

equenziali esistenti, anch’esso di tipo portatile.

.
mmagine di uno dei ricevitori terrestri
iu semplici ed economici.

militare di aerei, veicoli terrastri
e navi. Lutilizzo del sistema GPS

ha consentito una rivoluzione
dei sistemi militari, modificanda
le tecniche per

il posizionamente delle truppe,
permettendo la guida dei
missili, degli aerei spia, ecc.

Ricevitori per la navigazione
Secondo l'utilizzatore finale per
cui sono pensati, esistono
ricevitori specifici per la
navigazicne marittima, aerea

e terrestre. Si differenziano
principalmente dal loro sistema
di antenna e di visualizzazione.
Mentre per gli aerei la posizione
si definisce su carte aeree, per
le navi si utilizzanoc carte naval,
e per i veicoli terrestri
planimetrie di strade o vie.

Ricevitori geodetici e topografici
Permettono di fissare

i punti con grande precisiane,

rendendo possibile

la costruzione di mappe

geografiche molto piu precise, )
migliorando ampiamente

quelie disponibili sinara.
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