ROBOT &% LAB

operazioni di montaggio

Il ruotino e il secondo
motoriduttore

| sistema di locomozions
oef tuo robot, una vaolls
completaio, dEpoma di due
rucate anterar motnec 8 di
un ructing posterione cha, non
ricevendo forza motrice,
wiane dafinito neutra, 1| ruoting

_Le fasi di montaggio

& formato da una piccola sfera ructe rmotnc, alimeantate dai
impermiata su una forcella. miotor a spazzola, hanno
Quest'ultima, essendo maobile, una direzione obbligata, mposta
& libera di ruotare su se loro dal’'asse che la sostiena
stessa offrendo cosi al robat | @ le collega all'insieme del

la possibilita di sterzare in ogni | blocco matora; dunqua, possono
diramona. Al contrario, ke dus | muovars: soko avanti o indsetro.

itre &l ruoting, stal par assemblare i secondo robot, umita ad alfre che maonteral in seguita, dows

blocco motore che prevede | pezx del essere opporfunaments lubnficata con | grasso che
maotonidutiore ilustrati sotfo e § motore gid in tuo troveral in una delle prossime uscite. Come al
possesso (allegato al fascicole 3. Ricorda che solito, cid of cul hai bisogno adesso non & altro che
questa parte del sistemna o motanzzazione del 'ormai fedele caccigwite a stelia,

LELENCD DEI PEZZI

W n. 2 viti autofiletiant a stella
19x2.9 mm

| €D starlock

© rondella

@ n. 1 vite autofilettante 10x2,5 mm

© cappellotio ferma motore

@ ingranaggio 4 denti, con il
cerchio rusta

@ ingranaggio doppio 3515 denti
© pemo metallico

@ stera

D forcella

O base

@ n. 4 viti piane a stella
15129 mm M3

@ n. 4 dadi M3

@ n. 2 viti autofilettanti a stella
13%2.2 mm

® graffa ferma ingranaggio




LE FRSH 6 MGMNTAGGID

A innanzitutte prendi il telaio con assemblato
il primo blocco motora e il paraurti. Le sedi

el blocco motore e dalla forcella interessate
in questa fase sono state identificate con

um mmmzre di rilerimento:

' sede del secandn bloceo motare =
> sade della forcella del ruating .

Il biccco matore che stai per montare
‘ & il corrispettivo speculare dif gualio
che hai gia assemblato. Le prima lasi
N i montaggio sono dungue identicha
a quelle che hai seguito sul fascicolo 2,
dalia lettera B atia |. Ripercorrile dunque
con [ nuovi pazzi 0.8 8 O prasantati nalla
pagina precedente) e il motore allegato al

fascicolo 3, quindl prosegul il montaggio come
indicato qui satto.

B Dopo aver posizionate | B
lingranagyio doppis, il

motore ¢ il swo cappellotio,

sarai promo & procedere,

C Posiziona Fingranaggio

con il cerchio rata negli

incavi predisposti, facendo
atbenniona al swo varsa,

specular rispatio allaltro

bloceco motora.

D Paosizionn la graffa flerma ingranaggio,
con lingava pis profonde in corispondenza
della ruota dentata. £ Avvita quindi le

e witi astofilettanti i 13x2.2 mm.
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F

F individua le guide
dei dadi del blocco
metore sil laio
superiore dal telaio.

G Posizions il bloceo
matore sul lato inferiore
del telaio, nella

sode @, & avvitalo
iy 1 it & § dadi M3,

H Posiziona la stera
all'interno dellas forcelia,
facendo coincidera i fori.

leL imserisci il perna
melallico mei fori,
fino in fondo, ancoranda
la siera alla forcalla

MeN Tepeado lermo |
il perma (dalla parie

della testa), Mloccane
I'estremita libera

con lo starlock. Il perna
deve entrare nel foro

a stella, dalla parta
concava dello starlock.

==

O identifica sul lato superiore ded telaio
la sede della vite &, P su quell inferiore,
Ia sede della forcella del ruoting.
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(O Inserisci il perno superiore della
forcella, completa di slera, nella sede €
posta sul lato inferiore del telzio.

| TRASMISSIONE DEL
| MOTO E INGRANAGGI

Copo aver assemblato due
blocchi motarae con funziona
di motoridutton, i sarai forse
Cchiesto di eosa =i fratti
esaliamenta. In ganerale,
Len mstordutions & un insieme
[sisterna) composto da
pid elemeanti in collsborazions
reciproca, || pih semplice
di questi sistemni & una coppia
| Oi ruote dentate che ingranano
Tra loro, ossia un Ingranaggio.
Linsierme di pid mgranaggi
conness) tra di oo,
Invecs, prenda
| il noma i “ruotismo'
ad & un sistema pil
| camplasso ma
anchie molto p utile,
paiché ‘amplifica’
te caratternstiche g
I vantaggl del singalo
| ingranagaio. In quest wtimo,
quando la muota dentata
connessa a un motore [detta
condutirice) viene azionata,
I"altra (detta condottal viens
trascinata nal moto & procede

cappie

L2

I ructismo

lentate

nel verso opposto alla
condutirice &, di solito, con
ufa velocitd i ratazione diversa
Tale variazione o velocits
dipende dal numero dai denti
delle ruate (o, il che equiveie,
dal loro diametrol, Sg due
ruole ingrananc, la raota con pib
denti gira alla velocita minore,
oungue, guanto mu grancde &
il fiumero del dent di una ruota,
tanio piu piccols sacd 15 sus
velociia, D conseguenza,
| € sono ingranaggi ridutton (con
| la ruots conduttrice pid piccols
dalla condoital
& moltiplicaton (con
la rusta conduttrics
piu granoel, Se pard
volessimo ridurre
la velocitd di une
gt netevalmeante,
QOVTEMIMD costruire
LN Mgrenangio
‘sproporzionato’, dotato di ruote
| can wn numars di denti molio
ditferante I'una rispetio all'altra
| La questione poi potrebba
farsi pid complicata nel caso del
I o rebat, il cui motore ha una

ol ruate

ReS Tenendo ferma
|a forcella, sovrapponi al for .
(sal lata superiore del telaio)

In rondella e avvits infine

la vite amtofiletiania 10x2.5 mm,

welocita normunale di TO0D gir

al minuto circa, mantra le ruote
dovianno girare a una velocita
maita, molto pil piccola. Ecea
allora che interviene il ruotisma, |
ciod l'insieme dai dus mgranaggi |
connessi fra loro, antrambi
riduttorn. C'é un detiaglio ancora
da considerare, ossia |a vite
senza [ing collegata all'albering
ded motore. Ha aspetio di una
narmale vile ma & priva di 1esta
@, inoltre, ha un filetto sagomato |
per ingranere perfettamenis

con la ruota dentata sottostante.
Nel nostro ruotismo, la vite senza
fine svolge la funzione della mota
condulirics, connesss al motore
fvendo un numeas df dant
molto piccola, inoltre, consente |
una fduzione malto alta della
valacria; inplire parmetie

ia trasmigsions del moto su assi
con direnigni divarse. Mel nostro
cas0, | due assi (dalla vite

senza fine & della prima ruota
condotial sono perpandicolarn, |




