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g | crcuita integrato che | 'Memoria ad Accesso Casuale’) a Programmabie Read Only f

i tpo ROM (Risad Only Memary,
‘Wemona di Sala Lettura’).

Le prime memorizzana dati
ouranta il funzionamenio

| i una macchina, consantano

gia W lettura sia g soitiumg

dei dati, mMe sono mamorie
"wodatili', vale a dire che,

una volta sperta la macchng,

le informazioni memorizzate

In pracedenza vanno perduta,

La memaorie ROM, invece,
mantengono i dali anche dopo
ko spegnimento @ sono dungue
adatte alks memorizzazions

| di informazieni nacessarie

alle funzioni elementari della
macchina. Il circuitoche ti a
stato fomito, n panicolare, & una

[ I: hal frovate allegato a questo |
[ fascicolo & una memaria, |
| che dovrad installara sulla scheda
madire del tuo robot. Nel campo |
| aell'elettronica, il termine
| ‘memaria’ indica un dispositivo
N grado di immagazzinare dati,
per pai renderfi disponibii
guando nchiasti, Caramanstica I
tondamaentale & una meroria
& [a quantits di dant che pub |
coftanare: |a capacits delks
memonia 24LC16B & di 16 K bit |
| (16°1024 bit), arganizzati in |
8 blocchi da 258 byte. In base
al tipo di tecrnologia impiegata
neldla lor costnuzione, si possono
classificare divers tip di
mamoria. Ci sono quele o tipo

RAM (Random Access Memory, | EEPROM {Elecirically Erasablp
B gl Nl rmaneEtsaammraio
Eade SeasSE QAR ssfiitagle iy

| Memory, "Memoria di Sola

Letiura Programmadbiie

& Cancefighile Elettincamenta’):

1 dati memonzzati nefa memora

EEFPROM possono essara

agQiomatl dopo aver cancellato |

| cen un impulso elstirico queli I
rmemarz zati precedentemento.

Malla memoria EEPROM

dol o robot sono mamarizzati

| COMPOrtaMEent programmat

& scancati dal PC tramite la porta

sanale. che saranno eseguiti '

dal microcontrallore all'awwio: |

ogni volta che i robot verra

acceso, | microconirollare troverd |

| i Questa memoria lg informazian
che gl sono necassano per

| interfacciarsi con le altre

I comiponent dal robot stasso

™ Itre al chip della memoria, in guesto
@5 faseicalo t sono formil gif elementi
negessart al montaggio dells scheds madie
suf telno def robot, Par questa operaziong,
i1 realts, fi occorrono solo quatiio del cingue
distanznal ategat. N quinte, che in questa
fase montersi sulls scheda madre, i sprird
In S, per fissare su of 8553 I8 schoos
ar contralo motord, Anche | ciindrr caw

| Sarannd ublizzat sola pid gvanti, per rivesting
| i LED amettitori dei sensor & infrarossi

LELENCO DEI PEZZI
@ chip della memaria EEPROM

. @ n.5 distanziali in plastica nera:
quattro lunghi 15 mm & wno lungo 17 mm

© n.5viti
@ n. & cilindri cavi in plastica nera
@ n. 5 dadi M3
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AeB Eccoil tolaio del tus rabot dopo

I ultime operazioni di montaggio, durante

le quali svevi montato la prolunga senale.
Ora individua, sui due lati del 12laio,

i quattra fori che sendranno da sede per

le witi dei distanziall (sul lata superione)

i por i dodi corvispondenti {sal lato infeniore),

L D 00 sedi dolle viti per | distanziali
|a destra) & dei dadi di fissaggio [sotto).

C identifica sulln scheda madre i
quattre fori O 00 O (i passaggio
per le viti che fisseranna la scheda
madre stessa a1 distandiali

Il quinto foro = serve per la vite del
distanziale di sostegno per la scheda
i controllo motori, Questultima,
come datt, verra fissata sulla scheda
madre la prossima volta. Individua
ancha lo occolo su coi momeral la
mamoria EEPROM (nel niguadro rossol.
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D D Per prima cosa, & opportuna
mantare il distanziale per la
scheda di controllo motori, allo
scapo di nom perderio o di averlo
& dispasiriona per le fasi di
montaggio prévista nel prossime
fascicolo. Inserisci una delle viti
nel distanziale pii lungo (17 mm).

D.kf"l

E o posiriona uno dei cinque
dadi sul lato inferiore della
schada madre, in corrispondenza
tel fora 2, che hai individuato
precedememente (foto )

sulla scheda madra stessa.

G Procedi al montaggis e
distanziali imanenti sulla scheda
matre. Nota che due dei quattro
distanziali da 15 mm hanpo
un‘estremitd amotondatn. Per ora
lasciali da parte @ monta prima

i distanziali con lo estremita
piatta. Ingerisci una vite in umo
ded bori 7 0 O0 della scheda
madre. Mantienila in posizione,

I Dopa aver montato correttamente witi  inserisci il distanziale ¢ spingilo
i distanziali nelle apposite sedi della scheda verso lo testa dalla vite,
madre {avendo svinto cura di utilizzare Ripeti I'operacione nell'sltro foso.

i distanziali arrotondati per i fori 0 @ £

& queldi drifti per i fori ) @ ) appopgia
guastulting sul telzio, facends coincidere
e quatiro viti sporgenti dalla scheda

con le sedi del telaio praposie a aspitarle
ivedi toto /4 & B, Fai attenzione

a posizionare |2 scheda madre nel verso
cometto; [a porta seriale deve

essere rivolta verso il centro del telaio.

L

F Mantenenda il dada in posizians
ican um dite, fissa il distanziale
avvitando |a vite, che ne costityisce
I amima’. al dada,

H 1 distanziali con I'estremita rrotondata
vanna montedi nel fori . e © dalle scheda
madre, cosicche, quando questa sard fissata
al telnio, si inseriscona nella parte concava
del paraurti. Inseresci la vite in modo che

la parte smussata del distanziale sia orientata
m direzione opposta alla testa della vite.
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Me=N 0 fissa la scheda madre al telaio
auvitando e viti ded distanziali ai dadi. Fai ricorso
alla foto B por individuare lo sedi di alloggiamento
dei dodi sul lato inferiore del 1elaio, Posizionn

uno dei quattro dadi in una di queste sedi

[per quests operazione potrebbe esseri utile wna
pinzettal. Mantieni in posizione il dado con un dito,
gira il takaio o avvita la vite corrispandents con il
cocclavite. Ripeti I'operazione con gli alin re dadi,

P Esercita delicataments

una pressions unitarme verso il
hassa, in modo che i piedin

del circuito della memaria, inseriti
tra i contafti dello zoccalo,
risulting perfettaments hloccati.

2 Ecco come appare la scheda
madre del tua robot con ks memoria
EEPROM correttamente applicata.

O Eil moments di inserire la memoria EEPROM sullo
soceolo che hai individuato nefla foto C. Sovrapponi
il chip allo zoccolo, orientandole come mostrato

nella foto . In particolare, fai riferimento alla posizione
del cerchietto inciso sul chip Inel riguadro msso).
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