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Elenco componenti 
 
C1 100nF poliestere 
C2 1µF elettrolitico 
D1 1N4007 
IC1 74HC04N 
IC2 555N 
R1 10kΏ ¼W 
R2 4k7Ώ ¼W 
SV1 Connettore mascio 3 pin 
SV2 Connettore femmina 2 pin 
VAL1 Presa alimentazione polarizzata 



Servotester

GND

Vcc

Segnale

1

12

D
1

IC2
C1

VAL1

S
V1

SV2

IC1

R1

C2
R2



Tester per servomotori


