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IL-CAVO-DI
LEGARAMENTO

DEI-SENSORI

Nel numero precedente hai costruito il circuito alla base dell'apparato
sensoriale a infrarossi di RZB-1. In questo Workshop vedremo come
collegare i terminali optoelettronici al circuito appena realizzato.

gi fascical 41 e 43
N hal potuto levorare sui
dug elament costituti

dell'apparato sanscriale di
RZB-1, miziando dapprima

con |a costruzione del cinque
terminali o infrarossi e del
loro supporto par poi gungera
al montaggio del circuito
elettronico di gestione. Allo

gtatn attuale delle cose, tuttavia,

I piccal sestemni elettromici che
hai costruito rimangono ancora
scollegati gl uni dagh altr.
Vediamo, ora, come collegarli

realezando uno specifico

covo di interconnessione.

Se canfronts la tabella con

la mappatura dei caw del
connettore fiet da 20 poli,
pubbliceto & pag.” del fascicolo
43, con lo schema degh Step 4
e B [pagine B e /] del fascicolo
41, ti accorgeral che sono stati
utilizzati alcuni noma ricorrent,
ossia Vg, Vg, GNDp 2

GNDg. MNedlo specifico; 1 pmn

Vo rappresentano « punt di
alimentazione dei diodi infraross)
“llluminatori’, mentre i pin- Vg

COMar (20 polib 5 permminall IR
4 ol
OUITT : pir 1-4 IR1
1 posi
OUT2: pin &8 IR2
OUTS: plin9-12 flat 30 pall IH3
& podi
OLUF4 : pin 1316 R4
4 paoli
QLTS - pan 17-20 IR
4 poli

colbegeno | colletton de
fototransistor. La sigle GND,
mfing, indicano owiamente

la messa di riferimento.

Lunica differenza nella
nomenclatura utilizzata, come
awral notatn, @ la prasenza di
un ukkeriore numMero a pedice ne
nami della tababla dal fascicolo
43; tale numern identifica

il terminale optoelettronico &
cui andranno collegati 1 quattro
fili del gruppo [ad esempio Vg,
GOy, Vgq, GNDgG, verranna
collegat al sensore numearo 7).

LA STAUTTUARA DEL CAVD kFkF
Il cava i connessione deve
quindi' essere strutturata

in modo da portara | sagnal
gletirict del connettore flat da
ol poli della scheda di gestane
dai sensori ai pin cormspondents
dei terminal a infrarossi,
sequendo o schema a lata.

{ Uno schema della
struttura del cavo df
colegamanta: i Nat a
20 poli wenes suddiviso
in 8 cavi pii piccali, che
devono essere collegati
ai singoli terminali 17,
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=) STEPL/STEP

IL CARVO OE| SENSDORI »»»

Passiamo alla costruzonz del cavo & alla connessiong del circult sensorial.

Oltre ai normali strument] di levers e saldatura, avral bisognao di:

—

/ *.»«L y

12k

118

B

D =

b

4“1¢ un covo flac a 20 pali

12F un connettora flat

a 20 poli femmina
da crimpars

43¢ una strip line
femmina da almeno

Wig
GMNDL,

q

20 wnith

Eceo il circuito
clattrico del
cave che dovrai
realizzare

per collegare

la scheda

di gestiona

def sensor

ai torminali

IR del robot.
Sulla sinistra

i rappresentato
il connettore

n 20 poli del cavo,
can evidenziati

i primi & ghi ultimi
pin; sulla destra,
invocs, | cingue
connottori

che collegano

i terminali

o infrarossi.
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4, Per prima cosa dovrai crimpare

il connettore a 20 poli su una della
estremitd del cavo flac. Ricorda

di inserira i flat tra lo due metd
dal eannettore in modo da far
coinciders il filo marcato in rosso
[file 1] con il segno trinngolare

' presante sulla superficie del A
connettore atessa, NOTA BENE: H
Rlel fascicolo 36, quanda hai dovute m
crimpare il connettore a 10 poli, :
ti abbiamo suggerito di ricorrers -
all'uso di una pinza nel caso in cul tu non pnnl-uln un'opposita erfmpatres. o
I connettori flat & 20 poli, tuttavia, risultano pii complessi da chiuders in
guesta maniera, @ causa della loro lunghezza maggiore. el box a fondo pagina ti I3
; suggeriamo un semplice metodo alternativa che ti potra essere utile a questo scopo. I'l.1‘
=
. Una volta crimpato il connettore, "iﬁ“ T 1 dl
taglia il cavo fat a una lunghezza i 3 =
di circa 20 cm. Con un paio di o 4 =
forbici effettua delle piceole incision 9 5 |
sull'estremith libera del eave, in f
mode da suddhdderio in gruppl O
di guattro fill ciascuno. Tirando z
delicatamants, sapara | 5 gruppi da —
4 fili el flat principale in modo da M
ottenere 5 gruppi di fili indipendenti, T
come mostrato in figura. Con
un pennarello ad aleol identifica -
i cavi serivendo sulla loro superficie
i numeri da 1 a 5 secondo l'ordine -
mastrato nella figura a destrea, b s
-
4 E b
TIPS'N'TRICKS 1
“CRIMPARE CON L'USO DI UNA MORSA"
‘Se nan hai a disposizione una pinza crimpatrice,
ma possiedi una morss da banco, puol utilizere
questo strumenta per fiasare | connettori sul

cavi flat. L'operazione & in s& molto semplice.
Ti basterd fssare ls morsa al bareo i
lnvore & Bprire lo sue ganosce. Insorisci, per
inlzinre, 1l eave flat nel connettors [figures 7).
SBuccessivamenta poni il connettors tra

le ganasce della morsa [figura 2) e molto
delicatamenta inizia a chiuderie agendo sulla
wite dl serraggio [figura 3] fino a concludere
la crimpatura del connettors. La morsa da
banco agisce in modo molte simile alle ganasce
della pinza crimpatrice, esercitando (o sun
pressions in modo uniforme lungo Eutka

la suparficie del connettore, permettendo
cosi di ottenere una crimpatura correcta.
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¥ - Rimuowi delicatamenta la guakng
ol > \EN| isolante dai terminali del 5 gruppi

o di fili. Realizza cingue connettori
..;')’” tagliando cingue trattl di strip

ling femmina da 4 unitsd e salda

tali elementi ai cingue gruppi di fili.

.f Con un pennarelle ad alcol colora il

tratto finale del primo filo di ognuno

dai cinque gruppi [fili numero 1, 5, 9,

13, 17 del flat a 20 poli]). In questo

modao potral riconoscers facilments

il filo associato ai terminali V.

!

Il nostro cavo @ pronto,
non ci resta che collegario.
Per prima cosa inserisci

il connettore flat a 20

pali in quello presente sulla
schedn di gestione dei sensori.

Collega i cinque connettori
del cawo flat ai terminali
optoalettronici del robot. Ricordati
di rispettare |l versn corretto di
inserimente. Il prima filo di egnuno del cingue cavetti flat, che hai marcato

in precedenza con il pennarello, deve coincidere con il pin 1 [linea V) dei singoli

terminali sensoriali. Inoltra, ogni connettare deve essore collegato al sensore
corrispondente secondo 'ordine mostrate nello schema soprastante.




