La personalizzazione del tuo Team Cybot scheda di

\ ! - . cantrollo per i
e ora completa: passiamo quindi alla programmi uC4
fase successiva dello sviluppo high tech R ;

del robot. microcontrallars .-"I
IR wC3 !

—

Presto sarai in grado di programmare i vari comportamenti di
Cybot su un personal computer con sistema operativo
Windows, grazie ai CD-ROM forniti con | fascicoli. In
preparazione a tutto cid, dovrai installare due schede
all'interno di Cybol. La prima di queste @ la scheda di
controllo per | programmi uC4,

Prima di passare alla fase di programmazione, se lo
desideri, puoi riconfigurare Cybot nella versione blu
originale. Questa operazione, comunque, non e
necessaria per l'utilizzo della docking station (fornita
pit avanti) ed & guindi possibile mantenere la
configuraziona di Team Cybot.

La scheda di controllo per | programmi {cosi
come la scheda di memoria fornita nel prossimo
fascicolo) possono essere montate su entrambe le
versiont del robot e non sara piu necessario rimuoverle per
passare da una versione all‘altra.

~

=
Rimuaovi | tre pannelli flessihili /
per poter accedere alle schede
di Cybot. Rimuavi le due viti piu
vicine al bordo anteriore della scheda
del microcontrollore uC3 e riponile in
un luogo sicura, 4 +

~

Awita | due perni forniti con

questo fascicolo nei for

della scheda uC3 appena
liperati, Non awitarli molto stretti
puoi stringerli a mano o servirti,
alternativamente, di una piccola
chiave (da 5 mm)} o di un paio di
pinze a becco lungo. a




Montare la scheda di controllo per i programmi ul4

Poni la scheda uC4 sulla scheda uC3 e Vi

Utilizza le due

spingila verso il basso delicatamente in viti messe

modo che i pin sulla parte inferiore della uC4 = da parte al
entrino nel connettore posto piu vicing al bordo e punto 1 per fissare la
anteriore della uC2 (come spiegate nella fote). . scheda uC4 alla uC3.

Rimonta i tre pannelli
cosi che | fori di fissaggio nella scheda uC4 siano flessibili. 4 «
allineati con i due perni montati al punto 2. w
(" Impartante: inserire i pin delln scheda uCa |
nal eannottare pid vicine al bordo anteriore

della scheda uC3

Assicurati che tutti | pin entrino nel connettore, ; gt &

Puol usare un solo telecomando per
controllare contemporaneamente due o piu
Cybot o Team Cybot. In questo modo, un robot
pud segulme un altro o procedere flanco a
flanco con un comportamento sincronizzato.

Accendi tutti |

Cybot. Quindi

seleziona sul
telecomando 2 Mado,
3-4 Telecomandao,
3-4-1 Attiva e premi
Invio per iniziare. 4

Sintonizza tutti | robot sullo STESSO
canale, per esempio il canale 18,
regolando lo switch rosso su 1111 (tutte
le levette gin). Sintonizza il telecomando
sullo stesso canale, Dal menu, vai su
2 Seleziona Robot, poi su
2-1 Cybot, poisu 2-1-16 e
premi Invio per selezionare
il canaie 16. 4 +

Premendo i pulsanti di
- direzione, tutti i robot
procederanno nella stessa

maniera. Mantenendo tutti i robot
entro il raggio di azione

3 b e del telecomando, eseguiranno gli
'&ii_’@‘ i stessi movimenti quando sterzi

= a sinistra, a destra o inserisci la
s / retromarcia. { A




Hai visto come Cybot pud seguire una linea nera. Ora proviamo i
a mettere due o pu Cybot fianco a fianco su linee separate, ) Can del nastro adesivo o
Puoi usare dei Team Cybot per simulare una gara di Formula 1, o, un pennarello nero
oppure i Cybot con la carrozzeria originale. Vedi il fascicolo 14 \ . — traccia le linee, o
a pagina 4 per | dettagli su come realizzare | percors., 'St: stampale su carta dal PC & poi
- | ritagliale. Tieni le linee dei due
Disegna i circuiti su percorsi distanti almeno 23 cm,
carta 0 al PC con e /' eccetto chicane e strettoie. 4
un programma di
grafica. Percheé nessuno
sia awantaggiato,
assicurati che tutte le
tracee siano della stessa
lunghezza totale. Prova
guesto semplice
disegno, con una
chicane & due Incroci
per rendere pia .
awincente il percorse
{nel modo ‘segul linea',
la velocita & comungue
ridotta e | due robot il strla
possono spostarsi in totale z:"::uh:t:glr”
sicurezza), b Ineroal

Associa il canale di ciascun robot a

quello del suo telecomando. Accendi |

rabat e allineall per la partenza, seleziona
3 Modo, 3-3 Segui Linea e premi Invio. =

'\"'
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