Scheda audio

Ouesto sensore & un rilevatore di infraross),
Ouesto dispositive captera
gualsiasi segnale emesso da un
telecomande che funzioni
con infrarossi. Grazie a queslo sensore potremo
gestire Pathfinder mediante
un telecomando convenzionale, con cui potremo
mettere in marcia o fermars il robat.

Dehbiameo montare il sensore sulla schoda
audio con lorientamento corretio,
Mella scheda troviamo un simbaolo nella
posizione U3 che indica

il verso dinserzions di queslo sensore,

Mellimmagine possiama vedere il corretto
montaggio del sensore

ainfrarosst sulla scheda audio, nella
posizione L3 e rispettando

lorientamento riportato sulla serigrafia della scheda.

La parte sensibile del sensore,
che ha una forma a cupola, fimarra orientata
verso l'esternc della scheda,

Il sensora non deve rimanersa
completamente appoggiato sulla superficie
dolla scheda, ma deve restare
sollevato di qualche millimetro dalla stessa,
incltre deve essere completaments
diritle e non avere inclinazion da nessun lato,




Scheda audio

Dopo averse monlato correttamente
il sensore, iniziersmo la sua
saldatura. Le tre saldature devono essere
totalments indipendenti,
avare lorma di cono ed essere ben appeoggiate sulla
superficie delli scheda, per assicurare
un corretto contatto con le piste dello stampato.

Dopo aver saldato il sensore e verificato
la corretta saldatura, tagliereame
la parte in eccesso di ogni reoforo. & guesto
scopo potremao utilizzare
delle forbici da elettricista o un piccolo trenchesino.
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Mell'immagine pessiamo vedere
il sensore a infrarossi correttamaents
saldato. La sua posizione
si trova nella parte superiore della scheda.
Grazie a questo, il sensore si trovera
sulla parte alta del robat e potra ricevere facilmente
le emissioni a infrarossi
che arriveranna dal telecomando,

La scheda audio di Pathfinder svalge due
rucli. Uno di questi consiste nel
memosrizzare e riprodurre messaggi audio,
che il rohet potra allivare

confarmemente ai programmi caricati. Su questa
seheda si trova anche il sensare

a infrarassi che permetterd di gestire Pathfinder
tramite un telecomandao.
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Scheda audio

fuesti due pulsanti miniaturizzati
ci permetteranno di attivare manualmente
i modi di scrittura e riproduziona
audio di Pathfinder, per caricare facilmente
i messaggi che in seguito
saranno riprodall dal robol.

Frima di mantare i pulsanti

sulla scheda audio debbiamo raddrizzare

i qualtro piedini, a questa

seopo ulilizzerema delle piccole pinze.
Faremo pressiane sui piedin fing
a spianarli dopodiche li piegheremo per
raddrizzarli completarnente.

Dopo aver preparato | piedini
di ogni pulsante, li monteremo sulla scheda.
ILprimo pulsante verrd inserito
neila posizione SW1, tenende conte che ogni
pulsante ha un verso corrette di inserzione.
Deve rimanare come si vede nellimmagine, ciog,
can il lato su cui sitrovano
i due piedini, rivalto verso lesterno della scheda,

Il secondo pulsante verra inserilo
nella posizione SW2. Cosi come
il precedente deve essere inserito con un
verso preciso, che g lo skesso
di quella impiegato pec il pulsanta SWT, 1l lato
contenents | piedini dovra
essere rivelte verso lesterne della scheda.




Scheda audio

Montereme ora i due connetlor

a due vie dritti, che permetteranno

di selezionara madi diversi

di funzionamento per la scheda audio,
ILprimo jumper verrd inserilo

nella posizione JP? della scheda. La parte pid lunga
del connettore & quella

che rimarré sulla parte superiore della scheda,

It secondo connettore a due vie verra saldato
nella posizione IP3. E fondamentals
che sia totalmente dritto, per fare in mado
che le saldature eserciting
un buon contatto sulla scheda, Come il precedente
connettore a due vie, la sua parte
pit lunga dovra essere sulla superficie della scheda,

Dopa aver maonlale | due connetior,
collocheremo su di essi

idue jumper. Madiante questi jumper
selezioneremo il punto

di origine per la scrittura dei messaggi

nella memaria audio di Pathfinder,
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Abhiamo terminato il mantaggio
della scheda audio, perd prima
di considerare concluso queste montaggio, @
conveniente verificare tutte
l= saldature, e accertarsi che tutli | componenti
=i trovine montati ai Loro
posli come mostrato in gquesta immagine,




Sensori

Salderemo ora ultimo sensore oltico CHY?D
di Pathfinder. 5itratta
del quinto sensare ottico di questo tipo
che dobbiamo saldare e
le operazioni da eseguire sono le slesse che abbiamo
fatte per gli altri sensori,

Il primo passo consisle nello stagnare
i piedini del sensore, Due di quest devono
essare uniti assieme,
come possiamoe vedere nella figura.
Per sapere quall sono, prenderemo
come riferimento le leltere bianche slampate
sul contenitore del sensore,

Prirma di saldare i fili del connetlore
al sensore, dobbiamo lagliare il tubelto
termaorestringents in tre pezzi
di uguale lunghezza e inserirli in ognuno

dei fili del cavo del robot,

Se o dimenlicassimo di eseguire questa operazions,

in seguito non potremmao posizionare

il termorestringente sulle saldature del senscre.

Galderemo il cavo rispettando il codice
dei colorl. Ogni cavo corrisponde
al piedino del sensore che si pun vedero
nellimmagine. Seguire questa
seguenza con precisione ci permetterd di alimentare
correltamente il sensore quando
o collegheremo alla scheda di contrallo,




Sensori

Dopo aver saldato i fili sul sensore,
posizicneramo agnung
dei tre pezzi di termorestringente sulle

Ora montersme gli ullimi due sensori ottici
che abbiama saldato su Palhlinder
Cgnuna di essi verra collocato su una delle

saldature e li scalderemo sino due scatele di riduzicne dai motor
a farli contrarre e farli aderire alle zane di saldatura, posterior, | sensori rimarranno pesizionati di fronke
Il lermoerestringente evita alle ruote. Bisogna utilizzare una colla
i cortecircuiti fradi pieding del sensore. termica cppure una normale colla a contatlo

per lssare | sensari nella lore posizione,

Mellimmagine possiamo vedera
i due sensori attic correttamente montati
sui due sensori posterior

Sulla seatola di riduzione
del motore sinistro pesizioneremo un
sensare otlico, mentre Uallro

te monteremo sul lato destro. | sensor di Pathfinder. Grazie a questi sensori,
rimarranno distanziati di gualche millimetro avramo il conlrollo lotale
dalla ruota, fissati alla scatela di riduzione mediante sui movimenti del rabot, sia quando ha le ruate
la colla, Rileverannao la banda nera incollata che nella configurazione con le zampe.

su agnuna delle dus ruote dalla parte interna.
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e della pinza

Scheda di controllo del braccio
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del braceio di Palhfinder. Essi saranna
la base di appoggio del braccio,
mediante una cinghia e una puLegg|a mentre
il motore permettera
a Pathfinder di sollevare e abbassare il braccio,

| pezzi che vediarmao nella figura serviranno
per il meccanismao di controllo

La parte pit importante della base
del braccio & simmetrica, perd su uno dei
lati polremo notare quattra
cerchigenerati dallo stampo utilizzato
per la fusione del pezzo. Per motivi
estelici, il lato del pezzo che contiene questi cerchi
lo orienterema verso interno del robot.

Mellimmagine possiamao vedere
i fori del lato destro della parte anteriore
dol telaio di Pathfinder.

Su di essi monterema il pezzo principale
della base di appoggio del braceio.

Dopa aver montato il pezzo utilizzereme due
viti per fissare la sua posizione.

L wili verranne inserite dal late inferiore
del telaio e faranno presa
sul pezzo di supporto del braccio che @ slato
muontato dalla parte superiore del telaio,




Scheda_ di _t_:untrollu_ del braccio

e della pinza

: Ora monteremno Ualtro pezzo della base
suUl pazzo prmt:lpale che abbiamoe gia
fissato, Lo debbiamao maontare rispettando
Uartentamento che vediamo

nellimmagine, in modo da formare due feri circolari

in cul inserirem 1L braccio.

Utilizzereme Le due viti rimanenti per fissare
la posizione di questo pezzo,
Le due viti devono fare presa sulla plastica,

irn rmodo da ottenere un
fissaggio sicuro  le dobbiamo avvitare sine in fondo.

sil braccio di Pathfinder.

(luesti pezzi preteggeranno anche
il meccanismo del robot tramite
il quale verra generato il movimento del braccio
con Lausilio di un maotare,

Nellimmagine possiamo veders
i due pezzi principali di supporto posizionati

Questa puleggia fa parte del sistema
di movimentazione del braccic
del rabot. Medianle una cinghia e una
puleggia si trasmettera
il movimenta del motore al braccio, Per il momente,
conserveremo questa puleggia fino a quando
non. disporremo del materiale che ancora ¢ manca
per completare il meccanismo del braccio.
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Scheda di controllo del braccio
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Ora prepareremo il maotare che controllera il

movimento di salita e discesa
del braccio di Pathlinder. A gquesto scopo
abbiamo a disposizions
un condensatore che svolgera la tunzione di filtro,
e un cavetto con un connettore volante.

Frima di realizzare le saldature
sopra i lerminali del motore, dobbiama lare
ura modilica alla posizione
del pignone del motore montato sull'asse.
Sara necessario spestarlo
di gualche millimetro verso Uinternc.

Povrerne inserire il pignone sino a portarlo

acirca 1T mm dal corpo del motore.
Per eseguire questa cperazicne possiamao
appoggiara il pigrone su di un bullone,
inserendo perd un elemento che mantenga 1 mm di
spessore [rail pignone e il corpo
del motore, per evitare di spingere troppo a fonda
2 superare la posizions corretta.

Ln altro mode per fare arrivare
il pignone nella sua posizions, consisle
nellappoggiare il matore
su di una superficie dura, che possieda
un foro attraverso il quale possa passare
l'asse. Batteremo leggermente sulla parte pesteriore
del motore fing a muovere il pignone.
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Aoguesto punto potrema saldare
i componenti. Per primo salderemao il
condensatore sui due terminali
del motore. Il condensatore ha un valore
di 470 nF & non ha polarits, guindi
potremo utilizzare qualsias verso di inserzione.

Con un paio di forkici, o delle tronchesine,

taglieremao la parte in eccesso

di ngni recloro del condensatore dopo averlo

saldato al motore, Questo condensatore
evitera che il rumore elettronico generato dal motore
possa arrivare all'elettronica di Pathfinder.

Il passo successivo consiste nel saldare
il cavo a due fili sul melore.
Dohbiamo pesizionare il cave rosso ¢ il cavo
nero con lo stesso orientamenta
maoslrato dallimmagine. Come riferimento possiamo
prendere le diverse forme
delle scanalature che troviama sul motore,

MNell immagine possiamo vedere
il motere del braccio a mentaggio ultimate,
Questo molore dovrd ingranare
con il meccanismo che servird per muovers
il braccio del rohot. Verra controllato
mediante la scheda di controllo del braceic
e della pinga di Pathlinder.






