Tecniche di programmazione

Programma che risponde ai suoni

an mano che il mondo

della Microrobotica si

evolve, diventa sempre piu
importante disporre di sensori
avanzati per il riconoscimento
dellambiente, e anche
di attuatori piu sofisticati per
rispondere in modo adeguato.
Tuttavia, dati i diversi campi che
coinvolge questa scienza,
& sempre pil difficile disporre di
tutte le conoscenze necessarie
per far si che una piccola
evoluzicne nei programmi non
richteda un lungo lavoro di
ricerca. In questi casi pud essere
molto utile ricorrere a piccoli
moduli venduti da aziende, pronti
per essere utilizzati, e che
aumentano molto le possibilita
di applicazione senza
un incremento della complessita.

Presentazione
del problema
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Modulos Conectar & Funcionar.

En Ingenigria de Microsistemas Programados hemss desarrollade esta
nueva linea de praductes pensanda en aguelles profesionales que desaan
mcarporar en sus disefios cierto tipo de sersores y actuaderes de una
forma sencilla y ecordmica, Gracias & estos médules pedré incarporar en
sus disefios Sensores de Luz, de Movimients, de Sonido, de Raflexion,
Cdmaras miniatura .,etc, Sin necasidad de involucrarse en ¢l complicade
Hardware de estos elementos.

Con la utilizacién de estos modules, fdcilmente acoplables a sus
desarrollos debido a su diminute tamafio, usted dricamente tendrd que
recoger y evaluar las sefiales que devuslven y actuar en contecuentia,

Todos los médulos incluidos en la siguiente tabla disponen de una
completa nota de aplicacisn en la tual se detalla el funcignamiento de
cada uno de ellos, Haga click en cuzlquiera de los madulos para visualizar
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01, SENSQR LR, DE
QBSTACULOS MSE-
£135

02, Cornpas Digital
CHMP503
03, Driver MSE-A100

Caonosceremo in queste pagine le
prestazioni di uno di questi
moduli per la sua successiva
applicazione. Se confrontiamo

i sensari visti fino & questo
momento, possiamo dire che
abhiamo dotato | microrebot di
diverse capacita sensoriali, quali
la vista e il tatto, e che sono

pilr o meno capaci di agire in un
ambiente “prendendane
coscienza”, anche se in modo
limitato, con sensori che
distinguono la luce, la presenza,
la temperatura, ecc. Questi
sensori possono essere digitali

o analegici. Vediamo cra di dotarli

para Microcontroladores
PIC,

dicha nota de aplicacidn.

- Aplicacicnes comercialas
y robotica con PIC.->
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04, Sensor de Reflexién
MSE-5110.2

05. Sintetizador de voz
SPO3

06, Medidor ultrasénice
SRFO8
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del senso dell udito utilizzando un
sensore attivato tramite il suono.

Caratteristiche
del sensore di suono

Si tratta di un sensore attivato
tramite un sucno o il rurmore
dellambiente; it MSE-S100
sviluppato da Microsystems
Engineering. Un piccolo microfono
ha il compito di acquisire

it segnale acustico, che viene poi
amplificato, e se arriva

a un determinato livello, o soglia,
produce un impulsa logico di

 si possono comprare su moduli pronti per funzionare.

attivazione di 100 ms di durata
attivo sul fronte di salita. Mediante
un potenziometro & possibile
regolare il livello di rumore
necessario per superare guesta
soglia e fare in modo che si generi
il segnale di attivazione, regolando
cosi la sensibilita del circuito

in base allambiente dove si
utilizzera. Nel caso in cui la soglia
del rumore non sia superata,

in altre parole in “assenza” di
rumore/suono, il segnale di uscita
si mantiene a livello logico 0.

Con l'utilizzo di questo modulo, un
processo in principio complesso si




converte per il programmatere in
un semplice sensore tutto/niente,
ciog, un sensore digitale come
potrebbe essere un finecorsa

o un interruticre. Grazie alle sue
ridotte dimensioni (32x26 mm),
la sua alimentazione a +5 Vcc

e il suo sistema di fissaggio,

e particolarmente adatto

per i lavori con i microrabot.

Funzionamento
del modulo

Per metterlo in marcia e
sufficiente il collegamento con i tre
contatti mostrati nella figura,

due dei quali sono di
alimentazione, mentre il terzo
verra collegato al microcontroller
per captare i segnali di uscita;
bisognera inoltre eseguire la
calibrazione preventiva della soglia
di rurmore tramite il potenziometro
diregolazione. Per questa
calibrazione si puo fare uso diun
voltmetro. Una volta alimentato il
modulo tramite i morsetti 1 e 2, si
misura con it voltmetro it segnale
di rumore fra i morsetti 2 e 3. Si
generano differenti rumori o suani
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MICROFONO

POTENZIOMETRO DI REGOLAZIONE

mcollegamento ed elementi del sensore di suoni,

{ad esempio, con un cicalino,
battendao le mani, ecc.] e si misura
il momento ir: cui il segnale di
uscita sale a livello logico 1.

Si regola quindi manualmente
il potenziometro per il livello
di rumore desiderato. Eseguita la
calibrazione e importante
che, dopo averlo collegato
all'alimentazicne, si attenda un
minima di 100 ms prima
di rendere il sensore dispanibile
per lapplicazione e quindi prima di
elaberare la sua risposta — questo
infatti & il tempo necessario per la
sua stabilizzazione — durante
it quale si potrebbere generare
falsi segnali di attivazione.

Idea dell’algoritmo

Come & facile intuire
il suo utilizzo & molto semplice.

lo
-5100.

Una volta calibrato [senza
necessita di programmal
e collegato si attendera il tempo
di stabilizzazione. Tramite
programma verra rilevato il
fronte di salita, anche testando
il pin a cui & collegato come
qualsiasi altro sensore [ad
esempio un interruttore] oppure
mediante interrupt. [l tipo
di applicazione determinera
cosa fare dopo aver rilevato
questo rumore; come negli altri
casi, questo modulo puo
essere combinato con altri tipi o
con sensori uguali.

Anche se il segnale ottenuto
dal moduto e digitale,
se si combinano diversi di questi
sensori nella stessa zona
di un microrebot,
si potra arrivare a simulare un
senscre analogico, calibrando
ognuno dei moduli a un
determinato livello e guardando
quale di questi si attiva.
Un'altra applicazione
interessante potrebbe essere
la determinazione dell’crigine
del rumare, a questo scepo
i sensori dovrebbero essere
collocati in posti diversi
e ci si potrebbe basare anche
su guale si attiva
a un determinato momento.




