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GUIDA AL MONTAGGIO

COMPLETIAMO LA
TESTA E IMPOSTIAMO
L'ID DEL SERVOMOTORE

COMPLETIAMO LA TESTA ATTACCANDO | PANNELLI ROSSI ALLE
ORECCHIE DI ROBL QUINDI ESEGUIAMQ IL TEST DEL SERVOMOTCRE

CHE ANDRA COLLEGATO AL GOMITO DESTRO DI ROBI E IMPOSTIAMO

IL SUO NUMERO IDENTIFICATIVO O ID.

In questa uscita, per la prima valta,
impostererna [0 nurnerico (servo 1D)
a un servomotore. Per la costruzione
di Rabi verranno utilizzati 20 servo-
motari e impostereme i rispettivi D

([2]-[21]) a ogni servomotore. Questo
per far si che Robi riconosca ogni suo
servomotore. Per fare un esempio, il
numero di ID del servomotore del go-
mito destrg, fornito in questa uscita e

AREA DI MONTAGGIO

che andremo a impostare, & [18].
Inizialmente tutti i servomotori sono
stati preimpostati sulllD [1] e ogni vol-
ta che effettueremo questa operazio-
ne utilizzerema il Servo Tester V2.

| PEZZI IN QUESTO NUMERO

1 Servomotare

2 Pannello dell‘orecchio sinistro

3 3 vifi a testa svasata M2 x 4,5 mm
(1 di scorta)

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (incluso nell uscito 2)
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PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI ATTENZIONE!

In questa uscita utiliz-
zeremo 1 componenti
costruiti e conservati
nelle uscite precedenti,
Prepariamoli prima di
iniziare le aperaziani.

=

IL SERVQ CAVO (70 MM)
FORMITQ NELL'USCITA &

—

IL NASTRO ADESIVO DI PROTEZIONE

FORNITO NELL'USCITA 3 d e

[azse

IL BUSTQ PROVVISORIO
COSTRUITO NELL'USCITA 7

IL PANNELLO DELL'ORECCHIO
DESTRO FORNITQ NELL'USCITA 1




ATTACCARE | PANNELLI ALLE ORECCHIE

Preparare il busto costruite nelluscita 7 a Inserire la vite M2 x 45 mm

girando la faccia verso sinistra. Prendere il
pannello dellorecchio sinistro (2] e rivolgera
la parte can la trama in rilievo verso lester-
no inserendola nella sagama dellorecchio,

ATTACCARE IL NASTRO ADESIVO AL SERVO CAVO

{3) e serrare usandu il caccia-
vite Phillips come mostrato
nella foto.

r'

ROVESCIO

ATTACCHEREMO L'ADESIVO
SU QUESTO LATO J

(7O mm) fornito nellusci-

questa sol

Recuperare il pannello dello-
recchio destro, fornito nellu-
scita 1, girare la faccia verso
destra e inserirla nella se-
goma dellorecchio  destro,
Inserire la vite M2 x 4,5 mm
(3) e serrare.

I atta
VO Cavo a LN

L serve. Lo spiegheremo

quindi, se decidete di provare

non attaccate ladesivo ora,

ma aspettatz il punto 8 di pagina &

3, e attaccarlo al lato diritto del cennettare. Fare altenziane a non farlo

a Preparare il servo cavo B Prendere un pezza di nastro adesivo di prolezione, fornito nelluscita

ta 6 e verificare il diritta e sporgere dallestremita superiare. Alle stesso mado attaccara ladesivo
il rovescio del conrettare, anche allaltro connettore del servo cavo,

COLLEGARE IL SERVO CAVQ AL SERVOMOTORE

Preparare il servormotore {1} e svitare la vite piu
vicina allalberc facenda attenzione a non defor-
marne la testa. Una valta allentata, si pud conti-
nuare loperazione con le mani. Ripetere lepera-
zione con le altre 3 viti. Le viti sarannoe utilizzate
in seguito, quindi fare attenzione a non perderle,

Una volta tolte tutte le viti e fa-
cendo attenzione a non staccare
la scheda, rimuovere lentamen-
te il coperchio del servomotore
(verra riutlizzato nel punto 9).
Attenzicna a non toccare | com-
ponenti elettronici della scheda.

ATTENZIONE!

co-

al

sug poste premende sulla
scheda facendo attenzione

care con le dita




INSTALLARE CON PRECISIONE [ SERVO CAVI! 25

Il servo cavo & indispensabile per trasmettere Pelettricita e i segnali di comando ai servomotori. Se non é collegato
correftamente oppure se si e danneggiato durante il montaggio, il servo cavo e dunque il servomotore non funzionano
pitt correttamente e possono anche causare guasti ad altri componenti del robot. Riassumiamo qui sotto le indicazio-
ni per il loro corretto collegamento ai servomotori. Leggere attentamente e assemblare con la massima precisione.

Controllare la base del
connettore e del servo cavo

— - Anchie e it serve
Quando si collega il connetto- 4 I P : % : : : cavo sembra col-

re del servo cavo al servomo- : s Pl . . ! legato correita-
mente. a rolie fa

tore, si deve fare attenzione a baze s & Allentata
inserire bene anche la base Bisogna osservare
del t o | bane da vicino e di
el connettore, non solo la prot.

punta. In caso contrario il ser-

vd nen si muove e rischia di

rompersi quando viene forzato .

dal movimento di aliri servo- E )= _ . ., Premere su lutla

motori collegati in sequenza. ety e ta superficie del
connettore del serva
cava gon un o, in
modo da (nseriria
con precisionsa nel
connettora blanco
el servamatora

Fare in moda che i servo cavi non rimangano incastrati

il servo cavo pud danneggiarsi se rimane schiacciato tra aliri componenti
o0 resta impigliato a una vite, in particolare si potrebbe lacerare il rivesti=
mento del cavo e si potrebbe verificare un carto circuito. Netle prossime
uscite, attaccheremo i servomotori ad aliri componenti. Quindi & necessa-
rio controllare con attenzione che i cavi non rimangano incastrati o
schiacciati. Bisogna sequire con cura tutte le fasi descritte in ogni uscita.

tfn cave dannegoiato potiebbe provocara
Eit corta clieuito.

La funzione dell’adesivo di protezione

L'adesivo di protezione serve per proteggere il
connetiore e la base del cavo™. A volte, dipende
della parte assemblata, bisognera piegare in un
determinato modo i fili del serve cave. Quindi I'a-
desivo va attaccato con precisione e verificare che
rimanga in posizione anche dopo aver piegato i fili.

* Nel corso delle uscite, spiegheremo il metodo per atiac-
care prima I'adesivo al servo cava per poi collegarlo al
connettore. Talvolta, risulta pil facile invertire gueste
fasi, cio mettere I'adesiva sul connettore del cava dopo

Quando verranne collegali fra loro pig servomoton sara indispensabile
piegars | sarvo eavi secondo dalfe modalita ben precise, Soprattutio in
questt casi andid semipre veniicata (a pesizione dell'adesivo di protezione.

aver collegato il connettore al servomotore.




e L)

VO DOPO AV TO IL CAVO

L cavo prima di

reparare il servo cave al quale abbiamo applicato ladesivo di
protezione al punto &. cellegare un connetiore a uno dei con-
nettori della scheda (entrambi vanno bene), premendo bene
con un dito.

r

\. - .

Far passare il servo cavo dal foro circolare del coperchio Ricollocare il coperchio al suo posto e procedere a in-
rimosso al punio 7 serire le 4 viti, svitate &l punto 7, e fissare il coperchic
riavyitandole con cura,

EFFETTUARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Verificare che linterruttore del portabatterie sia posizionato su Freparare il servornotore del gomito destro com-
[OFF], quindi staccare il cavo del servamatore del collo dal Ser- pleto del cava collegato precedentermente.
vo Tester V2 tirando verticalmente.




IMPOSTIAMO CORRETTAMENTE | NUMER! 1D DEI SERVOMOTOR! l‘%’

Per ogni servo di Robi viene impostato uno specifico numero di ID. Quando si sbaglia il numero di ID oppure ci si dimen-
tica di impostarlo, il servo non funziona correttamente oppure causa un guasto. In questa uscita spieghiamo il metodo
di impostazione dell’iD e come confermarlo. Fate assolutamente queste operazioni. | numeri dei servo sono i seguenti.

ID 15 iD13
COLLO COLLO
Rotaziore verticale Rotaziona arizzortale Cl.suia:.me laterale

ID 16
SPALLA DESTRA
Rotazione verticale

ID 17
|SPALLA DESTRA

azione laterale

ID 18
GOMITO DESTRO

Oscillazione laterale

LI 1@ viene (mposiaty in quests vseita,

ID 2
CADESTRA

azione laterale

ID3
ANCA DESTRA
Rotazione verticale

iD 4
GINOCCHIO DESTRO

Rotazione verticale

ID5
CAVIGLIA DESTRA

Rotazione verticale

iID 6

CAVIGLIA DESTRA

ID 19
SPALLA SINISTRA
Rotazione verticale

ID 20
SPALLA SINISTRA

e laterale

ID 21
GOMITO SINISTRO
Oscillazione laterale

ID7
ANCA SINISTRA

ione laterale

GINOCCHIO SINISTRO

Rotazione verticale

iD 10
CAVIGLIA SINISTRA
Rotazione verticale

ID11
CAVIGLIA SINISTRA

zione taterale




Collegare il connettore del servomotora del gomi- Posizianare linterrultore del portabatterie su [ON]. Vedremo tutti
to dps cll connettare del Servo Tester V2 pre- i LED del Servo Tester V2 lampeggiare due valte. Dopadiché si
do bene con il dite. accenderd solamente il LED contrassegnato con il numero [1].

5" A DESTRA DI FRONTE

ATTENZIONE!
Lalbero del
girerz di 45° sia a :
sia a destra e poi si fer

'”‘"rd ”E“d PU“'*"-‘”” ini- Pesizionare l'|rute(rbttore su OFFJ € c:)'ltfollare che il

Aal8. of e serve cavo sia collegato correttamente al connattore

PC sizorando linterruttore sulla scheda. Se il prablema persiste, svitare le viti del

SR (OIS g §oelle RVER Lol operchio del servomatare e controlare che il cavo sia
Premere una volta linterruttore SCE LR BTG VE-E I < o|(cgaio corretiemente al connettare del servemators.
[TEST/SET] (un clic). servomotore.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

COME PROGRAMMARE L'ID DI UN SERYOMOTORE

Per irmpostare 11D dei servo utilizzerero i tasti [UP] e [DOWN] situati
sulls destra dellz scheda Servo Tester V2 Quando colleghererno
per la prma velts un servo alla scheda e premereme una volta [UP],
il nurmero delllD passera da [1], | valore preimpostato in tutti | servo,
al numera successivo, ciog [2] e si accendera il LED corrispondente.
Dungue premende [UP] sl incrementa di un'unita per volta (1D del
servo, | LED delle unita rappresentano | numerl stessiei LED 10 e 20
rappresentans le decine. Per esermpia, s2 si accence sclo | LED [10] si
sta innposiando il nummero 1D [10]. Se, invece, s accendono | LED [10] e
[8] si ste indicande it nurrera [18]. Il tasta [DOWN] viene utilizzata per
far decrescere | numer, lo utilizzeremo dungue se akbiame premuto
troppe volie il tasto [UP]. Dopo aver asseriato i numero corretio di 1D
al servo, premere il tasto [TEST/SET] per il tempo necessario alfinché
larmpeggine velocemente i LED che indicana il numera ID impostato
e poi, dopo circa 3-5 secondi, rimangano fizsi. In questo made
avremo fissate cefintivermente 1D diun servomotore.

DECINE
1

[DOWN]

MABE 1H GHINA




Per risolvere dubbi e difficoltd relativi al montaggio, il nostra esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

Ora imposterermo (1D del servo del gomito destro. Portare linterruttore del por Premere il tasto [TEST/SET], fino a quando
tabatterie su [ON] e premere 17 volte il tasto [UP] sul Servo Tester V2 in moco i LED [10] e [8] lampeggiano e dopo circa
che si accendanc i LED [10] e [8] come in fota 3 secandi imangono accesi. Limpostazione

del numera [18] coma nuova 1D del servo 2
awvenuta correttamente.

UN ERRORE NELLIMPOSTAZIONE DELL ID PUO CAUSARE INCiDENTI

e gi "n’a,dum di impostare D oppure dis ' :

ATTENZIONE!

Se si accendono
i numeri sbagliati,
rivetere lz operazioni

8 e reimpostare
10 corretta

Con il serve collegato mettiamo linterru- @ Se D & stato impostato correttamente, si

ziore su [OFF] & poi mettiamo di nuovo su accendono i LED [10] e [8] quando si preme
[ON]. Tutti | LED lampeggiano 2 volte e dopo il tasta [TEST/SET] e lalbero del servo gira
rimane acceso sole il LED (1], _ come dz foto mostrata nelloperazione 16.

Risultato

La testz (parte esterna) & ﬁl’lﬂl&!
completata e il numero di

ID cel servomatare del go-

mite destro di Robi & stato

imposteta. Dalla orossima

uscita inizieremma a costruire

il braccio destro di Robi.

Collegare di nuove il cavo del servemotore
del collo al connettore del Servo Tester V2.
Posizichara linterruttare su [OFF] e stac-

care il cavo del servamotore del gomito i
destro tirandolo verticalmanta, ATTENZIONE! Upaurré-’;g
o )

Fer staccare il cavo dalla scheda Serve r V2 tirate verticalmente con
particolare attenzione Non dovete mai tirare nente oppure orizzontalmenle.
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