Costruisci il tuo

Halluc I, un robot a otto zampe

Analyzer, uno dei personaggi
di Star Blazers -




GUIDA AL MONTAGGIO

COLLEGHIAMO IL

SECONDO SERVOMOTORE

AL BRACCIO DESTRO

TESTEREMO IL SECONDO SERVOMOTORE DEL BRACCIO DESTRQ DI ROBI.
UNA VOLTA IMPOSTATO LID COLLEGHEREMO IL SERVOMOTORE CON QUELLO
MONTATO NEL GOMITQ DI ROBI E LO ATTACCHEREMO AL BRACCIO DESTRO.

Il secondo servomotore del braccio
destro equivale a una parte delle ar-
ticolazioni della spalla degli esseri
umani e permette il movimento late-
rale del braccio. Imposteremo 1D del
servomotore (in questo caso sara 17)
come abbiamo fatto nelluscita 8 con
il servomotore del gomita destro.

Inoltre per la prima volta, colleghere-
MO CON UN servo cavo due servomo-
tori. Non e unoperazione difficile ma
& necessario collegarli correttamente
altrimenti il braccio destro di Robi po-
trebbe non muoversi. Prestiaro mol-
ta attenzione in questa fase per evita-
re eventuali errori.
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AREA DI MONTAGGIO

IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips {incluso nell‘uscita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

In quesla uscita utilizzeremo i com-
ponenti costruili e conservati nelle
uscite precedenti. Prepariamoli pri-
ma di iniziare le operazioni.

IL BRACCIO DESTRO
COSTRUITO NELLUSCITA 10

IL SERVD CAVO AL GUALE ABBIAMG
ATTACCATO L'ADESIVO HELL'USCITA 10

IL BUSTO PROVYISORID
COSTRUITO HELL'USCITA 8



COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

riposizionarla al suo poste.

Preparare il servomolore {1} e staccare tutte Staccare lentamente il coperchia posteriore facendo attenzione
le 4 viti. Fare attenzione a non perderle perché a ren scllevare la scheda (utilizzereme il coperchio al punto 4)
verranng utilizzate successivamente, Fare attenzione non toccare | componenti elettranici sulla scheda,
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Se non avete attaccato ladesivo al cavo prima di
collegarle al servomatore, Premete
ladesive sulla base del conrettore can il dite in moda
chie aderisca perfattamente.

Preparare il serva cavo, fornito nelluscita precedente, al quale abbiama
" applicato ladesivo di pratezione e collegarlo a uno dei connettori della
scheda (uno o laltre & indifferente) premendo verticalmente con un dito,

r

Fissare il coperchio stringendo
solarmmente 2 delle viti svitate al

Far passare il servo cavo nel foro Far aderire bere il coperchio al punto 1 (quelle dei fori cerchiati in
circolare del coperchio posteriore servomatore, come era prima di rosso). Mon stringere troppo per-

che & stato rimosso al punto 2 . essare rimasso. che sviteremo di nuavo queste viti.




EFFETTUARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Collegare il serve cavo al connettore del Serva Posizionare linterruttore in posizione [ON]: tutti i LED lampegge-
Tester V2 premenda bene con un dito. ranne due volte e dopo rimarra acceso solo iL LED [1].

A58 NINISTHA

ATTENZIONE!
Lalbero girerd di 45°
verso sx poi 45° ver-
50 dx per poi fermar-
si nella posiziona ini- ¢ in pesizione [OFF] e contral-
ziale. Non mettera su il servo ce cullegato bere al conrettore gel
[OFF] perché dob- ) 2 [ g persiste, stac
Prernere linterruttore biamo impastare [1D viti del cope 7 i
[TEST/SET]. del servamotore. cavo sia collegato be

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

N maodo s

= Interruttori [UP] e [DOWN]: quando si p

ta linterruttere [UP], il numera 1D visuali

di un'unitd. Linterruttare [DOWN). inve

re di umunita. Con guesti due pulsanti é possibile impa- - -

' il numero di [0 desiderato. N LR e et '.': A= e 1§ DOWN
ina o dellID di questo servomoto- : : ! R LR U LS

red[1 Ji bisogna fa dere i LED [10] e [7].

o Interruttore [TEST/SET]: una ve

up

condo. In questo modo si fissera D del servormna




Premere 16 valte il tasto [UP], fino a
cuando i LED [10] e [/] saranno accesi.
LIMPOSTAZIONE NON CORRETTA
DELLID Pué CAUSARE INCIDENTI

_ Unser\te_f;@ﬂ un 1D sbaghato pud
7ni a Rebi. Impostiarmo gli ID con precisione!

VERIFICARE L'lD DEL SERVOMOTORE

zione su [OFF] e poi mettiamo di nuovo su

Tenere premuto il tasto [TEST/SET]
fino a quando i LED [10] e [7] lam-
peggiano velocemente e dopo circa
3 secondi, rimangono accesi. Questn
indica che limpostazione dalllD & av

venuta correttamente, . ID "7
SPALLA DESTRA

Oscillazione laterale

i

LD 17 viene impostatc in
quests Uscita.

ATTENZIDNE!

3e si accendono
i numeri sbagliati,
ripetere le operazioni
11 & 12 e reimpostare
[ID corretto.

Con il serve collegato mettamo finterru- @ Se lID & stato impostato correttamente, si

[ON]. Tutti | LED lampeggiano 2 volte e dopo
rimane acceso solo il LED [1].

Callegare di nuova il cavo del servomotore del colle al
connettore del Servo Tester V2. Posizionare linterrut-
tore su [OFF] e staccare il cava del servomotore del
gormito destro trandelo verticalmante,

accendono i LED [10] e [7] quando si preme
il tasto [TEST/SET] e lalbero del serve gira
come da foto mostrata nelloperazione 10,

i

Svitare le 2 vitl lunghe del servomotore inserite nel pun-
to 6 ¢ staccare di nuavo il caperchio posteriore, che non
verra piv utilizzato.

ATTENZIONE!

Per staccare il cavo dalla scheda Servo Tester V2 tirate verticalmente con
particolare attenzione, Non devete i lirere viclentemente copure erizzontalmente.




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

COLLEGARE | DUE SERVOMOTORI E ATTACCARLI AL BRACCIO

( ATTENZTONE!

Collegare il cavo che

fuoriesce dal servo- - g

motore del gomito a smnnnd

uno dei connettori del ‘M

servomotore ¢i questa

uscila. i oy
. . , ] Controllare che (|l cave sia collegato bere,
Preparare il braccio destro costruito nellu- osservandelo di lato, come in figura.
scita 10 e far passare il cavo del servomo- 3

tore assemblato in questa uscita dal foro del

braccio destro.

Inserire il servomotore posi-
zionando lzlbero verso la parte

interna dal braccio destro come
da foto State attenti a non far
attorcigliare i due cavi allinlerno
del braccic.

ATTENZIONE!

Controllare che il cavo fuoriesca diritio
dal fero del br: ostro. Se il cavo
rimane attorcigliate e schiacchiato
allinterno del braccio pud danneggiarsi.

Fissare il servomotore al
braccic utilizzando e 4
viti svitate in precedenza.

Risultato
finale!

Due articolazioni (due
servomotoeri) del brac-

ATTENZIONE! & : cio destro sono state

E. m wtO @m nserita. |l braccic de-

NiSCono due o piu servo- (= g[_ua rd|a m@ stro & quasi campleto.
I

e i guesta usoita, non si deve Fo
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questa operazione puo danneggiarli




