Costruisci il tuo

Il drone robot della SECOM,
il futuro agente di sorveglianza

Le articolazioni dei robot
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GUIDA AL MONTAGGIO

IL TERZO SERVO
DEL BRACCIO
DESTRO DI ROBI

COLLEGHIAMO IL SERVO CAVO PREPARATO NEL CORSO

DELLA PRECEDENTE USCITA AL SERVOMOTORE ALLEGATO A
QUESTO NUMERO ED ESEGUIAMO IL TEST DI FUNZIONAMENTO,
IMPOSTEREMO PQI L'ID 16 CON IL SERVO TESTER V2.

AREA DI MONTAGGIO

Il servomatore di questa uscita € la
terza articolazione che fa parte del

allinterno del busto di Robi, quindi
non e visibile dallesterno e ha la

braccio destro. Questo servomoto-
re permette a Robi di muovere il
suo braccio destro in avanti e indie-
tro. Dopo il collegamento del servo
cavo, il servamotore viene montato

sola funzione di articolazione. Ciog
a differenza dagli altri due servo-
motori del braccio, non rappresenta
un elemento estetico del corpo.
Anche a questo servomotore impo-

steremo il proprio ID come abbia-
mo fatto nelle uscite 8 e 11 per gli
altri due servomotori del braccio.
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IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Corciavite Phillips (iacluso neffuscito 2)
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PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

In questa uscita ulilizzeremo
I componenti costruiti e con-
servati nelle uscite precedenti.
Prepariamoali prima di iniziare
le operazioni di montaggio.

IL SERVO CAVO, AL DUALE E STATO
ATTACCATO L' ADESIVO DI PROTEZIONE IL BUSTO PROVVISORIC
NELL'USCITA 12 COSTRUITD MELL'USCITA 8



COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

si solleva

quanco c‘ct:ru_hh.t"m.; il co-
posteriore, premia-

n il dito la parte (in

ove non €l sono

enti elettronici par
riposizivnarla al suo posto.

Preparare il servomuatere (1) e svitare tutte le 4 Staccare lentamente il coperchio posteriore facendo atterzione a
viti. Fare attenzione a non perderle perché ver- non sollevare la scheda (utillizzeremo il coperchio al punto 4), Fare
ranno utilizzate successivamente. attenzione a non toccare | companenti eleltranici sulla scheda.

5 avete fi
sdesivo al cave prlma dl
: sarlo al se

raccatelo ora. F'l'
l'—ao»:swc sulla ba:
connettaore con il dito
n modo che aderisca
perfettamente.

Preparare il servo cavo, fernite nelluscita precedente, al quale abbiamo applicato ladesive di
protezione e collegarlo a uno dei connettori della scheda (uno o [altro & indifferente) premendo
verticalmente con un dito.

Fer passare il servo cavo dalla Ricollocare il coperchio al suo po- Fissare il coperchio con le 4 vit

parte interna nel foro circolare del B sto, facendo combaciare parfetta o svitate mel punto 1 Sviteremo

coperchio rimosso nel punto 2. mente i fori. nuovamente queste 4 viti, quindi
non stringerle tropoa.




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Cantrollare che linterrutiore sia vosizionato su
[OFF] e staccare il cavo del servomotore del collo
e collegare il cava del servomatare ora assemblate,

Pasizionare linterruttore su [ON], vedrema tutti | LED dal Serve
Tester V2 lampeggiare due volte. Dopodiché si accendera sola
mente il LED contrassegnato con il nurmero [1].

45° A DESTRA

lalbero del servemotore girera di
457 sia a sinistra sia a destra e pai si
ferrnera nella posizione iniziale. Non
spegnere ancora a scheda perché ora
imposteremo [1D del servormotore.,

Premere linterruttcre
[TEST/SETL

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

i azione del
Servo Tester V2 nelle uscita Be 11, petiama perché
di un passaggio Impor
sttori [UP] & [DOWN]: quando si preme una vol-
ta linterruttore [UP], il numero |0 visualizzato aumenta
di un'unita. Linterruttore [DOWN], inv diminui-
re di un'unita. Con questi due pulsanti & ¢ ile impo-
stare il numero di ID desiderato.

- numero delllD d questo servamota-
re & [16], quindi bisc
« Interruttore [TEST/SET]: una vo eiLED [10] e [6]
sono accesi, tenere premuta TEST/SET per gualche se-
conde, In yuesta modo si fissera 1D del servomotore,

Fe
|1

RUECINE

[

UNITA

2. Se il problema persist :
care le viti del coperchio gel servomo-
ntrollare se il cavo é collegato

riettore del servomotore,

DOWN




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 ol numero 3396303825

Premere 15 volte il tasto [UP], fino a Tenere premuto il tasto [TEST/SET]
guando i LED [10] e [€] saranno accesi. fino a quando i LED [10] e [B] lam-
peggiano velocemente e dopo circa i
' LIWOS'MONENON CORRETTA DELUID DI 3 secondi, imangono acces. Questo ¢ ‘i
UH SER\’EMDTWE PLR) CﬁUS&RE INCIDENTI indica che limpostazione delllD & av-

venuta carrettamente,

e

ID 16
SPALLA DESTRA

Rotazione verlicale

LID 16 viene impostate in
questa uscita,

ATTENZIONE!

Se sl acr:end:m:)
i nurmeri sbagliati,
ripetere le operaziani
11 e 12 e reimpostare
D corretio

Caon il servo collegato mettiamo linterru- Se D & stato impostato correttamente, si
zione su [OFF] e poi mettiamo di nuovo accendono i LED [10] e [€] quanda si preme
su |ON], Tutti i LED lampeggiano 2 valte e il tasto [TEST/SET] lalbero del servo gira

dope rimane acceso solo il LED [1]. come da foto mostrata nelloperszione 10.

L test ¢ limpostaziore dell1D
del servomotore sono com-

- I pletati. Il servormotore ora @
Risultato pronto per essere utilizzala

finale!

Posizionare linterruttore su [OFF] e staccare il serva cavo
del servomotore di questa uscita dal busta pravvisorio ti-

rando verticalmente come indicato dalla freccia azzurra. ATTENZIONE! E LFJDEUI'%Eg
Iﬁ

t J L 2 1y
Per staccare il cavo dalla scheda Servo Tester V2 tirate verticalmente con WWW.hEUOI'ObI.It
particolare attenzione Non dovete mai tirare violentemente oppure orizzontalmente,




