__ Costruisci il tuo |

PR2, il robot mobile “piattaforma”

Chroino, il robot dalla
camminata naturale



GUIDA AL MONTAGGIO

ATTACCHIAMO IL SERVO
ALAVAMBRACCIO ...
SINISTRO

PRIMA DI COLLEGARE IL PRIMO SERVOMOTORE DEL BRACCIO
SINISTRO, LO TESTEREMO E IMPOSTEREMO IL SUO NUMERQ ID.
POI LO ATTACCHEREMO ALLUAVAMBRACCIQ.

Il servomotore fornito in questo nu-  terna. Dopo aver testato il servomo-
mero permette il movimento della-  tore, imposteremoa il suo ID, in que-
vambraccio sinistro di Robi. Questo  sto caso ¢ il [21]. E unoperazione
servomotore verra attaccato alle- che abbiamo gia fatto diverse volte
stremita del braccio sinistro, percid  finora, prestiamo comunque malta
avra solo un cavo collegato a uno  attenzione al collegamento del cavo
dei due connettori della scheda in- e allimpostazione dell1D.

(

IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotora

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (intluso nefl'vscito 2)

Jusstz articodo nan & un giocatole; proderto o o n kit di monleagic destinuie 2 un pubbl zo adulie.
\ Mande in CHINA. Distribu to da De Agastin' Publishing fmlin S 0 A - Vin G. da Verrazano, 15 - 28100 M

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

In questa uscita utilizzerameo i com-
ponenti costruiti e conservati nelle
uscile precedenti. Prepariamoli pri
ma di iniziare le operazioni.

IL SERVO CAVD AL DUALE ABRIAMD I"AVAMBRACCIO SINISTRO IL BUSTO ASSEMBLATO
ATTACCATO L'ADESIVO NELL'USCITA 15 ASSEMBLATO NELL'USCITA 15 MELL'USOTA &




COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

COMmpo
riposizionarla al suo posto.

Preparare il servomctore (1) e staccare tutte Staccare lentamente Il coperchio posteriore facenda attenzione a
le 4 viti, Fare attenzione a nen perderle perché non sollevare la scheda (utlizzeremo il coperchio al punto 4). Fare
verranno utilizzate successivamente, attenzione a non toecare | componenti elettronici della scheoa.

ato fade
prima di collegarlo al ramotore,
-atelo ora. Premete ladesivo sulla
il dito in modo

NON SCHIACTIARE
COM IL CAVD

Preparare il servo cavo, fornite nelluscita precedente, al quale abbiamo applicato | S QUESTA SPORGENZA
[adesivo di pratezione e collegarlo a uno dei connettori della scheda (une o Faliro b
g indifferente) premendo verticalmente con un dite.

r

Fissare il coperchio stringendo le
Far passare il servo cavo nel foro B Far aderire bene il coperchia al 2 viti svitate al punto 1 (cerchia-

servomotore, come era prima di te in rosso). Nan stringere trappo

circolare del coperchio posteriore
perché le sviteremo di nuavo.

che & stato rimosso al punte 2. €SSere Mmosso.




EFFETTUARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Collegare il servo cavo al connettore del Servo Posizionare linterruttore in posizione [ON]: tutti i LED lam-
Tester V2 premendo bene can un dita. peggeranno due volte e dopo rimarrd accesao solo il LED [1].

l'albero girera di 45°
verso sx pal 45° ver- ATTENZIONE!

a * Premere linterruttore so dx per poi fermarsi

[TEST/SETI. nclla  posizione  ini-
ziale. Non mettere su

[OFF] perché dobbia- osizionare lintarrutiora in pesiziona [OFF] e controlla-
mo impostare UID del e s2 il serva cavo e col | cannettore del
servomaotore.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

ta linte
di un'unita. Linterruttore [DOWNJ, invece, le fa dimi-
nuire di urunita. Con questi due pulsanti & possibile
impostare il numero di 1D 0.
» Decine ¢ unitd: il humere delllD di questo servo-
& [21], quinci bisogna far accend

(1.
= |nterruttore [TEST?’SET] Lir alta che i ~ [ r I8 AHINA [TEST/SET]
50N0 accesi, tenere premuta TEST/SET per gualc
condo. In queste moda s fissera 1D del servometare,




Premere 20 volte il tasto [UF], fino a @ Tenere premuto il tasto [TEST/
quandao i LED [20] e [1] saranno accesi, SET]finc a quando i LED [20] e [1]
larmpeggiano velocemente e dopo
circa 3 secondi, rimangono accesi.
Questo indica che limpostazione
delllD & avvenuta correttamenta,

UIMPOSTAZIONE NON CORRETTA
DELLID PUQ CAUSARE INCIDENT]
Se dfmamchiafm adr umpes:cane b mfspure .d{arm un

ID21
GOMITO SINISTRO

QOscillazione laterale

LD 27 viene impostato in
questa uscita,

ATTENZIONE!

Se zi accendono
i numeri sbagliati,
ripetere le operazioni
N e 12 ereimpostare
(1D corretta,

Con il serve collegato mettiamo linterruttore Se l'D & stato impostalo corettamente, s|
su [OFF] e poi mettiamo di nuova su [ONI]. accendono i LED [20] e (1) guande si preme
Tutti | LED lampeggiann 2 volte e dopo ri- il taste [TEST/SET] & lalbero del serva gira
mane sceeso selo il LED [1). corme da foto mostrata nelloperazione 10

ATTENZIONE!

Tester V2 tirate werhcaimcnm con
particalare attenzione. Non dovete
mzi tirare violentemente oppure
orizzontalmente,

Posizionare linterruttore su [OFF] e staccare il cavo del servomatore
del gomila sinistro tirandclo verticalmente. Callegare di nuove il cavo del
servomotere del collo al connettore del Servo Tester V2,
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ATTACCARE IL SERVOMOTORE

Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 dlle 20,30 al numero 3396303825

Svitare le 2 vit, avvitate precedentements, dal
servomotore e togliere il coperchio. Non lo
utilizzeremo pitl,

"‘

FORO DELL'AVAMBRACCIO

SERYD CAVO
T

ALBERO
DEL SERVO

Tenere lavambraccio sinistro 2 il servamotore came si vede in foto.

Il foro dellavambraccio, il servo cave e lalbera del servo sono rivolti
verso lalto,

Far passare il servo cavo nel faro dellavam-
braccio.

-

ATTENZIONE!

Verificare che il servo
cevo esca dritto
dal fora. Sz il cavo

un guasto.

Unire bene lavambraccio sinistro e il servo.
Se non riuscite a unirli correttamente, con-
trollare che il cave non sia incastrato.

Fiszare il servormotore allavambraccio con le
4 vili slaccate ai punti 12 16.

Abbiame collega-

i m pll_jn‘t@ @m | to il servomotore

w 1A ; S

i Uar@ham@ allavambraccio si-
i © )

nistro. Nella pros-
i sima uscita conti
www.hellorobi.it e ke g
blaggio dellavam-

braccio.

Risultato
finale!




