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GUIDA AL MONTAGGIO

COLLEGHIAMO IL '
SECONDO SERVOMOTORE ‘&
AL BRACCIO SINISTRO

IN QUESTA USCITA TESTEREMO IL SECONDO SERVOMOTORE
DEL BRACCIO SINISTRO DI ROBI E IMPOSTEREMO IL RELATIVO ID.
COLLEGHEREMO IL SERVOMOTORE CON QUELLO MONTATO
NEL GOMITO E LO ATTACCHEREMO AL BRACCIO SINISTRQ.

Il secondo servomotore del braccio  motori con un serva cava. Non & uno-
sinistro corrisponde @ una parte  perazione difficile ma dobbiamo ef-
dellarticolazione della spalla degli es-  fettuare tutti i collegamenti con preci-
seri umani e permette il movimento  sione altrimenti il braccio sinistro di d- If
laterale. Imposteremo[1D (20) delser-  Robi potrebbe non muoversi. Pre- %
vomotore. Collegheremo due servo-  stiamo sempre molta attenzione.

(

AREA DI MONTAGGIO

ILPEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Caccavite Phillips (induso nellfusciia 2)

{uesti artizell non sng un giocatalo; pradotta part= di ur kit ¢f montozgio destingta o ur. pubblica adulro, ﬁ
th i CHINA, Distrdbuivo do D Apost ni Publishiag frol o S.p.A. - Vin 6. da Yerazane, 15 - 28100 Mewara

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

In queste uscita utilizzeremo
i comporenti costruiti e con
servati nelle uscite precedenti.
Prepariarmoli prima di iniziare

le operazioni di montaggio. \

IL SERVQ CAVO, AL QUALE E STATO
ATTACCATO LADESIVO DI PROTEZIONE ' AVAMBRACCIO SINISTRO IL BUSTD PROVVISORIO
MELLUSCITA 18 ASSEMBLATO MELL'USCITA 18 COSTRUITO NEL'USCITA 8
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COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

hio posteriore, pre-
miamo con il dito s
parte (in ]

Preparare il servornotore (1) e svitare wtte le 4 Staccare lentamente il coperchio posleriore facendo attenzione a
viti. Fare attenzione a non perderle perché ver- ron sollevare la scheca (utilizzeremo il coperchio &l punto 4), Fare
ranno utilizzate successivaments, attenzione a ron teccare | componenti elettronici della scheda.

i AT L ( }
Se ron avete attaccato ladesivo al cavo
prima di collegarlo al servomotore,
at @ Premele (adesivo sulla
e can il dito in modo
che aderisca perfettarmente.

NON SCHIACCIARE
* CON IL CAVD

Preparare il servo cavo, fornito nelluscita precedente, al quale abbiamo applicato
ladesivo di protezione e collegarlo a uno dei connettor delle scheds (uno o laltro
¢ indifferante) premende verlicalmente con un dito.

~

Fissare il coperchio stringendo

solamente 2 delle viti svitate al
Far passare il serve cave nel foro Far aderire bere il coperchio al punto 1 (quelle dei fori cerchiali in
circolare del coperchio posteriore servomotere, come erg prima di rossa). Non stringere troppo per-
che & stato rimasso &l punto 2. essere rimosso. ché le sviteremo di nuovo.




EFFETTUARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

vo cavo al connettore del Servo
ne con un ditc.

45° A DESTRA

Lalbero girera di 45°
verso sx poi 45° ver-
50 dx per poi fermarsi
nella posizione ini-
ziale. Non metten OLAL A
[OFF] perché dabbia- Posizionare linterruttare in pasizione [OFF] e controlla-
o Premere linterruttore mo impastare [1D del re se il servo cava é collegata bere al conneattare cel
[TEST/SET]. servomotore, Servo Tester V2. Se il problema persiste, staccare le
vili del coperchio Jel servomotore e controllare che il
cavo sia collegato bene al connetiore del servomotore.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

| TASTI DEL SERVO TESTER V2 - ' F
E LA VISUALIZZAZIONE DEI LED

Spiegheremo nuovamente le operazioni de effettuare J P
sul Servo Tester V2 per impestare LID. .

s |nterruttori [UP] e [DOWN]: quando si preme una val-

ta linterrutlore [UR], il numera ID visualizzato aumenta

di urunita. Uinterrutiore [DOWN), invece, lo fa dimi- - = -

nuire di ununita. Con questi due pulsanti & possihile DECINE | o f @ [UP]
impostare il numero di D desiderato. I

= Decine e unita: il numero delfID di questo servema- Al g ' "

tore & [20], quindi bisogna far accendere il LED [20]. UNITA ey 5 11 ?‘3 [DOV/N]
= Interruttore [TEST/SET]: una volta che il LED [20] & ' . R Sn i
acceso, tenere premuto TEST/SET per qualche secan- TEST/SEN

do fino a quando il LED [20] lampeggia e depa circe 3 | i or AN
secondl rimanc acceso. In questo mada si fissera FID

del servomotare.




m Premere 18 volte il tasta [UP], fino a Tenere premuto il tasto [TEST/

quando solo il LED [20] sara accesa. SET] fina a quanda il LED [20]
lampeggia velocemente e dopo
circa 3 secondi, rimane acceso.
Limpostazione delllD é avvenuta
correttamente,

ID 20
SPALLA SINISTRA

Oscillazionz laterale

LD 20 viene impostato in
questa uscita.

ATTENZIONE!

Se si accendono
i num agliati,
ripeten
mile
pustare 1D corretio,

Coenil servo collegato mettianmo linterruttore m Se [lID & stato impostato correttamente,
su [OFF] e poi mettiama di nuava su [ON]. quando si preme il tasto [TEST/SET], si ac-
Tutti i LED lampeggianc 2 velte e depo ri- cende il LED [20] e lalbere del servo gira
mang acceso solo il LED [1]. come mostrato al punto 10,

ATTENZTIONE!

Posizionare linterruttore su [OFF] e staccare il cavo del servomotare
del gomito sinistro tirandolo verticalmente. Collegare di nuovo il cavo del
servamatore del collo al connettore del Servo Tester V2,

1'3,



COLLEGARE | DUE SERVOMOTORI E ATTACCARLI AL BRACCIO

Svitare le 2 viti lunghe del servarmotare inserite nel pun- 17 Collegare il servo cavo che fuoriesce dal gomito al cannet-
to € e rimucvere il coperchio. Preparare il braccia sini- tere libero del servomotare assemnblato in cuesta uscita.
stro e far passare, come si vede in foto, il cavo del servo

assemblato in questa uscita cal foro del braccio sinistra.

e!l'g’q
Il servo cavo e indispensabile per trasmettere P'elettricita e i segnali di comando ai servomotori. Se non é collegato
correttamente oppure se si é danneggiato durante il montaggio, il servo cavo e dunque il servomotore non funzionano

piul correttamente e possono anche causare guasti ad altri componenti del robot. Riassumiamo qui sotto le indicazio-
ni per il loro corretto collegamento ai servomotori, Leggere attentamente e assemblare con la massima precisione.

Controllare la hase del
connettore e del servo cavo

Quando si collega il connettore

del servo cavo al servomotore, A e B el
si deve fare attenzione a inseri- collegato co

re bene anche la base del con- bolled:

nettore, non solo la punta. In i

caso contrario il servo non si

muove e rischia di rompersi

quando viene forzato dal movi-

mento di altri servomotori colle-

gati in sequenza.

Manca del servemelora




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & o
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

Ruotare il servo in modo che lalbera sia rivolto verso la parte Fissare il servometore al braccio sinistre utilizzando le 4
supericre interna del breccio Senza far attorcigliare i due cavi vitl imosse in precedenza.
inserire il servomatore nal braceio sinistro (vedi box sotta).

ATTENZIONE!

All'interno del braccio sinistro
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NOMN TOCCA IL SOSTEGNO

ma rimanga al centro
mostrato nella foto pit a destra.

Risvitato
finale!

Le due articolazioni (due
servormatori] del braccio
sinistro sono slate inserite,
Il braccio & quasi completo.

Wi [o0ntolchiaves

! | lﬂarﬁham@ ATTENZIONE!
gu € 9

Man mano che va avanti la costruzione aumentano | compenenti come

WWW.heuOfObl.it ' le viti di scorta. Mettiamo tutto in una scatola, ben suddivisi in ordine.




