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GUIDA AL MONTAGGIO
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IL TERZO SERVO

DEL BRACCIO

SINISTRO DI ROBI

COLLEGHIAMO IL SERVO CAVO PREPARATO NEL CORSO

DELLA PRECEDENTE USCITA AL SERVOMOTORE ALLEGATO A
QUESTO NUMERO ED ESEGUIAMO IL TEST DI FUNZIONAMENTQ,
IMPOSTEREMO POI LID [19] CON IL SERVO TESTER V2.

Il servamotare di questa uscita é la
terza articolazione del braccio sini-
stro. Questo servomatore permette

del busto di Robi, quindi non é visibi-
le dallesterno ¢ ha la sola funzione
di articolazione. Cicé a differenza

AREA DI MONTAGGIO

a Robi di muovere il suo braccio si-
nistro in avanti e indietra. Dapo il
collegamento del servo cavo, il ser-
vomotore viene montato allinterno

(

deqgli altri due servomotori del brac-
cio, non rappresenta un elemento
estetico del corpo. Anche a questo
servomotore imposteremo il pro-

prio 1D [19], come abbiamo fatto
precedentemente per gli altri due
servomotori del braccio sinistro.

IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotora

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (incluso nelluscite 2)
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PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il busto provvisorio
e il servo cavo che useremo
per fare il test di funziona-
mente del servomotore e per
impostarnz D,

).
'8

IL BUSTO PROVVISORIO
COSTRUITQ NELL'USCITA B

IL SERVO CAVO, AL QUALE £ STATO ATTACCATO
L'ADESIVD DI PROTEZIONE NELL'USCITA 20




COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

la scheda si sclleva
3.5 iamo il co

o con Il dito la parte (

verde) dove non ci sono
componenti elettronici per
riposizienarla al suo posto.

Preoarare il servometore (1] e svitare tutte le 4 Staccare lentamente il coperchio posteriore facenda attenziona a
viti. Fare attenzione a non peraerle perché ver non sollevare iz scheda (utilizzeremo il coperchio &l punto 4). Fare
ranno Utilizzate successivamente. attenzione a non loccare | componenti eletironici sulla scheda.

prima di celle ;
attaccatelo ora. Premete ladesivo sulla
base gzl connettore con il dito in modo

NON SCHIACCIARE
- COM IL CAVO

Preparare il serve cavo, fornito nelluscita precedente, &l quale abbiarmo applicato
[adesivo di protezione ¢ collagarle a une dei connettori della scheda [uno o laltro
é indifferenta) premendo verticalmente con un dita.

(_

sto, facendo combaciare parfetia- svitate nel punto 1. Sviteremo
mente i fori. nucvamente queste 4 viti, quindi
non stringerle troppa.

parte interng nal foro circolara del
coperchio rimosso nel punto 2.

o Far passarz il servo cevo dalla B Ricollocare il coperchio al suo po- Fissare il coperchio con le 4 viti




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Controllare che linterruttore sia posizionato su Posizionare linterruttore su [ON], vedremo tutti | LED del Ser-
[OFF] e staccare il cavo del servomoatare del calla va Tester V2 lampeggiare due volte, Dopodiché si accendera
e collegare il cavo dal servomotore cra assemblato, - solamente il LED contrassegnato con il numero [1].

15° A DESTRA

Lalbero del servomotore girerd

di 456° sia a sinistra sia a destra SE IL LED LAMPE

e pol si ferrnera rella posizione CONTINUAM

iniziale. Non spegnere la sche- . A
Prermere linterruttore da perché ora imposteremo ionare linterruttore in
[TEST/SET). l'D del servomotore. | e controllare

IMPOSTARE L'ID DEL SERYOMO

bere al conn

I TASTI DEL SERVO TE
E LA VISUALIZZAZ
Spiegheremo ancora loperazione del Servo Tester V2
per impostare [1D e le relative indicazioni.
iterruttori [UP] e [DOWN]: quando si preme una vol

erruttore [UP], il numera ID visualizzato aumenta
di un'unita. Linterruttar OWN]. invece, lo fa dirminu-
ire di un'unitd. Con questl due pulsanti & le im- DECINE

ostare il numero di 1D desiderato. )
e unita: il numero cell'|D di guesto servomaoto-
re & [19], quindi t far accendere | LED [10] e [S].
« Interruttore [TES it acheilFD[10] e [ %
sane accesi, tenere premute TEST/SET per qualct 1 TE
' TEST/SET

MADE [N CUINA

ndo, poi rilasciare linterrutto-
re. In questo modo si fissers 1D del servormotare.




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nesiro esperto é a-
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

Premere 18 volte il tasto [UF], fino a Terere premuto il tasto [TEST/
quando i LED [10] e [9] saranne accesi. SET] fino & quanda | LED [10] e |9]
lampeggiano velocemente e dopo
LIMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELLIB-DI circa 3 secondi, rimangono acces.
. Questo indica che limpostazione

dellID & avvenuta correttamente.

R{_)ld/lﬂll—' verncd{e i

LID 19 viene impostato in
questa uscita.

ATTENZIONE!

Se si accendono

T e 12 eraim;
[1D cometia

Con il servo collegato pesizioniamo Fin- Se lID & stato imposteto correttamente,
terruziche su [OFF] e poi mettiamo di quando si preme il tasto [TEST/SET], si ac-
nuove su [ON]. Tutti i LED lampeggianc 2 " cendono i LED [10] e [9] falbero del servo
volte e dopo rimane acceso sola il LED [1). gira come mostrata &l punta 10,

ATTENZIOQNE! Risultato
finale!

Per star‘carp il cavo rf:nll:n

Uimpostazione dellID del

attenzione. j vete mai : .
attenzione Non DA L servomotore & completata.

tirare violentemente oppure
onzzonlalmente.

Untelchiaves
lf‘é"?%diam@ )

Fosizionare linterrutlore su [OFF] e staccare il servo cavo del serva
motore di questa uscita dal busto provviscrio tirando verticalmente
come indicate dalla freccia azzurra. Rispetto a quanto indicato nelle s
uscite precedenti possiamo nan callegare di nuave il servo cavo del Ww W.heuOf'Obl.lt
collo al Servo Tester V2, per evitare di usurare | connettori.




