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GUIDA AL MONTAGGIO

TESTARE IL SERVO

DELLA CAVIGLIA DESTRA

E IMPOSTARE L'ID

COLLEGHEREMO IL SERVO CAVO AL QUALE ABBIAMO
ATTACCATO LADESIVO DI PROTEZIONE NELIUSCITA PRECEDENTE,
AL SERVOMOTORE FORNITO IN QUESTA USCITA, LO TESTEREMO

E IMPOSTEREMO I SUO ID UTILIZZANDQ IL SERVO TESTER V2.

AREA DI MONTAGGIO

S

e

Alle caviglie di ognuna delle gambe di  motore di questa uscita & quello che jlm I : fﬁl_
Robi attaccheremo due servomotori.  permette il movimento del piede a de- C-2 P
Una per loscillazione laterale, cioé per  strae asinistra ed & il primo dei cinque SN

far ruotare le articolazioni della cavi-
glia verso destra e sinistra, e laltro per
la rotazione verticale, per far ruotare la
caviglia in avanti e indietro. Il servo-

(

servomotori che verranno collegati
alla gamba destra. Come per il brac-
cio, anche per la gamba destra inizie-
remo lassemblaggio dallestremita

inferiore dellarto. Faremo il test per il
funzionamento del servamotore e im-
posteremo il suo ID [B].

IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERQ

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (incluso nell‘uscitn 2)

Cuesh <licali non sevo un giecatin; pradottc partz di un kit di =onteggis destinatz 1 un aubblico odulie,
\ fode in CHIYA. Distribuo da De Agos i Publisting il S.p A, - Via . de Vermzzeno, 15 - 28100 Nevara

PREPARARE | COMPOMENTI CONSERVATI

Preparare il busto provvisorio
e il servo cavo che useremo
per fare il test di funziona-
mento del servomotare e per
impostarne [1D.

)
L

IL BUSTD PROVVISORIO
COSTRUITD NELL'USCITA 8

IL SERVO CAVO, AL QUALE E STATO ATTACCATO
"ADESIVO DI PROTEZIONE NELLUSCITA 22




C(OLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

SE LA SCHEDA SI E
JLLE .
Se la scheda si sclleva
quando stacchiamo Il co-
perchio posteriore, premia-
n r il di
y | dove non
componenti elettroni
rimetterla al suo pesto.

Preparare il servomotare {1} e svitare tutte le 4 Staccare lentamente il coperchio pesteriare facendo atterzione a
vitl. Fare attenzione & non perderle perché ver- non sollevare & scheda (utilizzeremo il coperchio el punto 4], Fare
ranna utilizzate successivarmente, attenzione a non toccare | componenti elettronici sulla scheda.

attace B : o sulla
pase del cannettara can il dito in made
che adenisca perfettarmente.

MON SCHIACCIARE
: - . CONILCAVO
B Preparare il servo cavo, fornito nelluscita precaderte, al quale abbiame applicate u LE)UESTA SPORGENZA

ladesivo di protezione e collegarlo & uno dei connetteri della scheda (uno o laltra
¢ indifferente) premenda verticalmente con un dito,

r \ (

%

Far passare il servo cavo dalla B Ricollocare il coperchio al suo po a Fissare il coperchio con le 4 viti

parte interna nal foro circolare del sto, facendo combaciare perfetta- svitate nel punto 1 Sviteremo
coperchio rimosso nel punto 2, merte i fori. nuovamente queste 4 viti, quindi
non stringerle troppo.




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Controllare che linterruttore sia posizionato su [OFF] e a Posizionare linterruttare su [ON], vedremo tutti | LED del Ser-

(se collegato) staccare il cava del servomotore del collo,

vo Tester V2 lampeggiare due valte. Dopodiché si accendera

poi collegare il cavo del servomotore ora assemblato. solamente il LED contrassegnate con il numero [1].

45° & SIMISTR

Lalbero del servomotore girera
di 45" sia & sinistra sia a destra
e poi si fermera nellz posizione
iniziale. Non spegnere la sche-

Premere linterruttara da perché ora imposteremo
[TEST/SETI. lID del servormotore.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

| TASTI DEL SERVQ TESTER V2
E LA \"IQUALI(_T"A"IONE DEI LED

per impastare I1D & le

= Interruttari [UP] e [DC
t:—lllniurutto’c [UP], il nu lrrerOID visualiz
di un'unita. Uinterruttore [DOWN], invece, lo f dlrnl‘\l
ire di un'unita. Con questi due pulsanti & possibile im-
postare il numero di ID
» Decine ¢

rc’ET,! una volta che il LED [b] éac
T/SET per .,||_le*hp secondo. |

mndo si fissera LD Clt_.l "E-r.m‘mmru

DI FRONTE

ATTENZIONE!

SEIL LED LAMPEGGIA
CONTINUAMENTE E UASSE
DEL QER DMOTFPE N ON ka

cellegato
Tester V2

TEST/SET



Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

quanda il LED [B] sara acceso. SET] fino a quanda il LED [6] lam-
peggia velocements e dapo circa
3 second, rimane accesa. Questo
indica che limpostazione celllD &
avvenula correttamente,

m Premere 5 volte il tasto [UP), fino a Tenere premuto il tasto [TEST/ n
— =

LIMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELL'ID DI
UN SERVDMGTCIRE F'IJD CAUSAEE DEI GUASTI

ID6
CAVIGLIA DESTRA

Oscillazione laterale

UID & viene impostato in
questa uscita.

ATTENZIONE!

Se si accenu

| numeri sk

ripetere le ope :|._«Jr||

11e 12 e reimpostare
Jcometto,

Con il servo collegato posizieniame lin- Se fiD & slao impostato correttamente,
terruzione su [OFF] & poi mettiamo di guandao si premevelocemente L tasto [TEST/
nuovo su [ON]. Tutti | LED lampeggiano 2 SET] s accende il LED [6] e lalbero del servo
volte e dopo rimane accesa saloil LED [1]. gira corne da foto mostrata nelloperazione 10

Risultato
finale!

ATTENZIONE!

Limpostazione delllD
e il test dal servomo-
tore é completata.

are il cavo dalla
star V2 1 ra*P

firare violentemente uppl re
orizzantalmente.

& (e diae

Posizionare linterruttore su [OFF] e staccare il servo cavo del serva- guard iamao 'Ea’
motare di guesta uscita dal busto provvisorio firande verticalmente ‘i

come indicato dalla freccia azzurra. Rispetto a quanto indicato nelle www.hellorobi.it
uscite precedenti possiamo non collegare di nuova il servo cavo del

collo &l Servo Tester V2, per evitare di usurare | connettori,




