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GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO L'ID
DEL SERVO DELLA
CAVIGLIA DESTRA

COLLEGHEREMO IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
CHE TROVERETE IN QUESTUSCITA. QUINDI TESTEREMO
IL FUNZIONAMENTO DEL SERVOMOTORE, IMPOSTEREMO
L'ID E ATTACCHEREMO IL NASTRO ADESIVQ.

Il serva fornito in questa uscita & fon-
damentale per piegare la caviglia in
avanti e indietro (rotazione verticale).
Robi & in grado di ructare la punta
dei piedi verso Falto o verso il bassc.
Prima di tutto eseguiremo il test di

funzionamento del servo e imposte-
remo [1D [5]. Poi procederemo ad
attaccare il nastro adesiva bianco,
fornito nelluscita precedente, al ser-
vomotore. Questo servo si vedra
allesterno del piede, percio attac-

AREA DI MONTAGGIO

cheremo ladesivo intorno al servo
per mezzo giro in modo da armoniz-
zarlo con il piede bianco.
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IL PEZZQ IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Caccinvite Phillips {incluso nell'uscita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il servo cavo, il bu-
sto provvisorio e il nastro ade-
sivo bianca.

IL SERVO CAVO, AL QUALE E STATO ATTACCATO
L'ADESIVO DI PROTEZIQNE NELL'USCITA 25

IL NASTRO ADESIVO BIANCO
FORNITO NELL'USCITA 25

IL BUSTO PROVVISORID
COSTRUITO NELLUSCITA §




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Se |a 3 S BVA
guando stecchiamo il co-
perchio posteriore, premia-
mo it dito la parte (in
verde] dave non ci
componenti elettronici pe
rimetterla al suo posto.

Preparare il servomotore (1) e svitare tutte le 4 viti. Rimuovere il coperchio posteriore,
Utilizzererma successivamente le vili e il caperchio, fare attenzione a non perderli.

’ : ’ - HON SCHIACCIARE .
Collegare il servo cavo a una dei ; L CON 1L CAVO a Far passare il servo cavc dalla

connettori della schedz del servo B W QUESTA SPORGENZA parte interna nel fora circolare del
premendo con il dito. Controllare coperchio rimosso nel punto 1
che sia collegato correttarmente.

~

Posizionare il coperchio e fissarlo Verificare che linterruttore sia pasi- Posizionare linterruttore su [ON].
con le 4 viti staccate al punto 1 zionato su [OFF] e staccare il cavo del Tutti | LED lampeggeranno 2 valte e
Toglieremo nuavamente il coper- servo cel collo dal connettore. Colle- dopo rimarra accese solo iLLED [1].
chio, quindi non stringere troppa. gare il cavo del servo di questa uscite.




ATTENZIONE!

SE IL LED LAMPEGGIA
CONTINUAMENTE E LASSE

[OFF] e conirellare se il s
ll.euatu beng al connattot

‘u’2 Se il prﬂblp’na pers

E:em. al connett;

7 Premere il tasta [TEST/SET]. Lalbero del servamotore girera di 45° sia a sinistra sia
& destra e poi si fermera nella posizione inizisle. Non spegnere la scheda perché ora
imposteremo [1D del servomatare.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE
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Prernere 4 volte il tasto [UP], fino a quanda | LED [5] sard acceso. Poi premere il
tasta TEST/SET per qualche secondo. IL LED [5] lampeggia velocernente e dopo
circa 3 secondi rimane acceso, Cosi impostazione é campletata.

LIMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELLID DI
" UN SERVGMOTGRE PUGCAUSARE DEI GUASTI

Ratazione \rertjha lp

Conil servo collegato pesizioniama linterruzione su [QFF] e pai mettiamo di nua- LD 5 viene impostata in
vo su [ON]. Tutti | LED lampeggiano 2 volte € dope rimane acceso salo il LED [1). questa uscita,
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Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

Se 1D & slalo impostato correttamente, quando si preme il
tasto [TEST/SET] si accende il LED [6] e lalbera del serva gira
come mostrato nelfoperaziane 7.

ATTENZIONE!

iatl, ipetere loperazione 8

ATTACCARE UN NASTRO ADESIVO BIANCO AL SERVO

>

Preparare uno dei nastri adesivi bianchi e staccare la
carla di protezione.

Finire di attaccere il nastro per tutta la lunghazza intorno
al servo, seguendo le ideali linee rosse della foto.

Posizianare linterruttore su [OFF] e staccare il servo cavo
del servomotore di questa uscita dal busto provvisorio ti
rando verticalmente come incicato dalla freccia azzurra.

ATTENZIONE!

Durante la verifica dell'lD, descritta nelloperazione 10, non
remuto a 0 il tasto TIZ‘T!'c E"' pcnrhc 5

Attaccare il nastro partendo dalla meta del lato del ser-
vo in modo che non sporga allesternc dalle linee rosse
mostrate nella foto in alto a destra.

Risultato
finale!

Il servomotore ;
& stato testato ﬁ ﬂl Urdlt@
e lID [5] corret- varglamoe
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tamente impo-
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