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GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO L'ID
DEL SERVO DEL
GINOCCHIO DESTRO

COLLEGHIAMO IL SERVO CAYO PREPARATO NELLA PRECEDENTE
USCITA AL SERVOMOTQORE ALLEGATO A QUESTO NUMEROD

ED ESEGUIAMO IL CONSUETO TEST DI FUNZIONAMENTQ.
IMPOSTEREMO POI L'ID [4], SEMPRE CON IL SERVO TESTER V2.

Il servo di questa uscita & quella
corrispondente allunica articolazio-
ne del ginocchio destro di Robi.
Larticolazione del ginocchio, come
per gli esseri umani, & composta da
un solo asse che ruota verticalmen-
te. Con questa articolazione Robi

puo flettere ed estendere il ginoc-
chio. Inseriremo questo servomoto-
re nella gamba destra quando il pol-
paccio interno e il femore, che
verranno forniti nella prossima usci-
ta, saranno assemblati.

In questa uscita faremo il test di fun-
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zionamento e imposteremo al ser-
vomotare D (4],

IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (induso nall uscita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il busto provvisorio
e il servo cavo che useremo
per fare il test di funziona-
mento del servomotare e per
impostarne [1D.

IL SERVO CAVO, AL QUALE E STATO ATTACCATO

L"ADESIVO DI PROTEZIONE NELL'USCITA 28

IL BUSTO PROVVISORIO
COSTRUITD NELL'USCITA 8




COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

verde) dov
compenenti elettronici per
riposizionarla al su

Preparare il servomatore (1) e svitare tutte le 4 Staccare lentamente il coperchio posteriore facendn attenziona &
viti. Fare attenzione a non perderle perché ver non sollevare la scheda (utilzzerema il coperchio al punta 4], Fare
ranno utilizzate successivamente. atlenziona a nan toccare | componenti elettronici sulla scheda.

_MON SCHIACCIARE
CON IL CAVO

Preparare il servo cavo, fornito nelluscita precedente, al guale abbiamo applicato gl I QUESTE SPORGENZE
ladesivo di protezione e collegarlo a uno dei cannettori della scheda (uno ¢ laltro =/ £
& indifferente) premendo verticalmente con un dite.

r

o Far passare il servo cavo dalla B Ricollacare il coperchio. Accarlatevi Fissare il coperchio can le 4 viti

parte interna nel foro circolare del che il servo cavo non rest schiac- svitate nel punto 1 Sviteremo
coperchio rimosse nel puntc 2. ciato tra le sporgenze presenti sulla nuovamente queste 4 vitl, quingi
scheda del servo e il coperchio, non stringerle troppo.




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Preparare il busto provvisorio. Se il servo cavo del servo del Posizionare linterruttore su [ON], vedremo tutti i LED del Ser-
callo & arcora collegato, stacearla tirando verticalmente, vo Tester V2 lampeggiare due volte. Dopodiché si accendera
Collegare il connettore del cavo, che abbiamo collegato al solamente il LED centrassegnate con il numero [1].

servo in questa uscila, al connettore del Serve Tester V2,

457 A SINISTR

ATTENZIONE!

@ Lalbero del servomotore girera
di 45° sia a sinistra sia a destra
€ poi si fermera nella posiziane
iniziale. Non spegrere la sche- .
da perché ora imposteremo Posizionare Pinte Ziohe
[TEST/SET]. [ID del servormotore. [OFF] o
ollegato b

Premere linterruttore

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE c contraliare sa |

bene al connattere dal s

Servo Tester V2
/e indicazioni.
[UP] e [DOWN]: quande si prerne una val-

di un'unita. Linterruttore [DOWN], inv

ire di un'unita.

postare il num i |D desiderato,

* Decine e upita: il nu elllD di guesto servomcte

re & [4], quindi bisogna far accendere ]

« Interruttore [TEST/SET] una volitac

ceso, tenere premuto TEST/SET ner qualche secanda. :

LED lampe fissa Attendere an- R ey TEST/SET
COre uttore. In guesto ' ;

maod issera l'1D del servamotore,




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposiziane tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 ol numero 3394303825
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ID 4
GINOCCHIO DESTRO

Rolazione verticale

Premere 3 volte il tasto [UF], fino & Premere il tasto [TEST/SET] per
quando il LED [4] sara acceso. qualche secondo. 1L LED [4] lam-
peggia velocementa e dopo circa
3 secondi rimane accesc. Cosi fim-
postazione delllD & completata.

LIMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELLD DI
ERVOMOTORE PUO CAUS&R_E DE| GUASTI
1 g re [ID oppure diamo u

L'ID 4 viene impostato in que-
sta uscita.

ATTENZIONE!

Se si accendono
i numeri sbagliati,
ripetere le o i
11 e 12 e reimpostar
(1D corretio,

Con il serva collegato posizieniamo [lin- Se lD & stato impostato correttarnente, quando si preme
terruzione su [OFF] ¢ po mettiamo di ' il tasto [TEST/SET] una volta sola, si accende il LED [4]
nuovo su [ON]. Tutti | LED lampeggiano 2 e [albero del servo gira corme mostrato al punto 10,

volle e dapa rimane accesa solo il LED [1].

ATTENZIONE!

Durante la verifica delllD) ¢ - RiSﬂIfﬁlﬂ

nelloperaziene 14, non b i

tenere premuto a lungo il tast finale!

EESE SED si ris
Uimpostazicnedell|Ddelser
vamotore & completata.
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Posizionare linterruttore su [OFF] e staccare il serve cavo del servomatore H H

di questa uscite dal busto provvisorio tirando verticalmente come indicato .-
dalla freccia azzurra. Possiamo non collegare di nuovao il serve cavo del collo WWW.hE“OfObLIt
al Servo Tester V2, per evitare di usurare i connettori.




