Costruisci il tuo

TELESAR Y, il robot
che vede e sente
come in Avatar

La camminata
dinamica passiva



GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO

L'ID DEL SERVO
DELLANCA DESTRA

COLLEGHIAMO IL SERVO CAVO PREPARATO NELLA PRECEDENTE
USCITA AL SERVOMOTORE ALLEGATO A QUESTO NUMERO

ED ESEGUIAMO L CONSUETO TEST DI FUNZIONAMENTO.
IMPOSTEREMO POI LID [3], SEMPRE CON IL SERVO TESTER V2.

Il servomotore fornito con questa
uscita & il quarto che viene collega-
to alla gamba destra e permette
allarticolazione dellanca di ruotare

conseguenza e un servamotore
fondamentale per permettere a
Robi di camminare. Prima di tutto
eseguiremo il test di funzionamen-

AREA DI MONTAGGIO

verticalmente. Questo servo rende
possibile il movimento della gam-
ba destra in avanti e indietro, e di

s

to e imposterema il servomotore
con il numero 1D [3]. Infine il servo
di questa uscita verra collegato al

servo del ginocchio e inserito nel
femore destro utilizzando le viti del
sarvomotore.

IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Caceiavite Phillips {incluso nell'uscita 2)

Quest arizeli aon sonc un g scovtolo; prodotto porte i un kit i mentoggo destinata o un puliylioe adulte.
Mo in CAINA. Dishibin do De Agostini Publishi<g krale S.p.A. - Via 5. 4o Yermzang, 15 - 26100 Hovain
\ ===t

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il busto prowvisarig, || servo cavo
e il piede destro essemblati nelle prece-

denti uscite.

IL SERYO CAVO, AL QUALE E STATO
ATTACCATO L'ADESIVO DI PROTEZIONE
NELL'USQTA 30

LA GAMBA DESTRA
ASSEMBLATA NELL'USTITA 30

IL BUSTD PROVVISORID
COSTRUITO WELL'USCITA 8



COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

Se |
guando st
perchio posteriorg, premia-
mo con il dito la parte (in
verde) dove non cl sono
enti elettronici per
ionarla al suc poste,

viti. Fare attenzione a non perderle perché var- sollevare la scheda (utilizzeremo il coperchia al purte 4). Fare attenzio-
rannc utilizzate successivamente. ne a non toccare | componenti elettronici sulla scheda.

Preparare il servamoatore (1) 2 svitare tutte le 4 a Staccare lentamente il coperchia posteriore facendo attenzione a nan

NON SCHIACCIARE
2 i i 3 : 5 ¥ * CON L CAVO
Preparare il servo cavo, fornito nelluscita precedente, al guale sbbiamo applicato LI QUESTE SPORGEMZE

ladesivo di protezione e collegarlo a uno dei connettori della scheda (uno o lzltro
& indifferente) premenda dallzlto con un dito.

4

Far passare il servo cava dalla B Ricollocare il coperchio. Accertatevi Fissare il coperchio con le 4 viti

parte interna nel foro circolare del che il serva cava non resti schiac- svitate nel punto 1 Sviteremo
coperchio rimosso nel punto 2. ciato tra le sporgenze presenti sulla nucvamente queste 4 viti, quindi
scheda del servo e il coperchio. non stringerle troppo.




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Preparare il busto provvisoria. Se il serve cava del servo del Pasizionare linterruttore su [ON], vedrema tuttii | ED del Ser-
collo & ancora collegate, staccarlo tirando verticalmente, vo Tester V2 lampeggiare due volie. Dopodiché si accendera
Collegare il connetiore del cavo, che abbiamo collegato al solamente il LED conlrassegnato con il numero [1].

servo in questa uscita, al connetiore del ServoTester V2.

Lalbero del servomotore girerd
di 45° sia a sinistra sia a destra
e poi si fermerd nella posizione
iniziale. Non spegnere la sche-
Premere linterruttore da perché ora imposteremo 1D
[TEST/SETL del servamotore. [© IFF] c CDI‘!’(I’O“jT’P se |l se

collegato ht.nr‘ al connettare

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

Fi

[UF] e [DOWN]: guando si preme una vol-
e [UP]. il numera 1D visualizzato ;uurr‘cntu
| [DOW ], |

_ UIKITA
volta che il LED |2
T per gualche secondo, |l
LED |amp€. - ! i . Atlenc ! ’ e TEST/SET
cora un 510
modo s fissera 1D del sefvemolore.




Premere 2 volie il tasto [UP], fino a quan m Premere il tasto [TEST/SET] per
do L LED |3] sara sceaso. qualche secondo. Il LED [3] lam-
pepgia velocemente e dopo circa
LIMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELLID DI S SeLgd) HEehEcaCasg. OsT -
UN SERVOMOTORE PUG CAUSARE DEI GUAST pesians oD g comipleteta _
Se dimentichiamo di impastare FID oppure diamo un _ il Gl

numero Iﬁﬁbagﬁatq debblmasaa{mameme raimpeataﬂe :
causare. danm'a- Rabi. Im;aésfamgh 1D con pra&is&anei ] ANCABESTRA
Retazione verticale
1D 3 viene imposlato in que-

VERIFICARE L'ID DEL SERVOMOTORE sta uscita.
ATTENZIONE!

11212 e rampostare
1D correlle.

Con il servo collegato posizioniamo lin- m Se lID & stato impostato correttamente, guando si prerme

terruttore su |OFF| e poi mettiamo di il tasto [TEST/SET] una volta sols, si accende il LED [3]
nuovo su [ON]. Tutti 1 LED larmpeggianc 2 e lalbero del servo gira come rmostrato al punto 10,
volte e dopo rimane accesc solo il LED [1].

ATTENZIONE!

Durante la verifica dell’lD, descritta
nellooerazione 14, non bisogna tenere
©emuto a lungo il tastc TEST/SET poiché si
lere limpostazione appena

te cuindi il tasto TEST/

S g ola, velecementa Se doveste

m sbaglianv, rifate la procadura dal pupto 11,

Posizionare linterrutiore su [OFF] & staccare il servo cavo del servo-
motore di guesta uscita dal busta prowvisoric tirando verticalrmente
come indicato dalla freccia azzurra. Rispetto & quanto indicata pos-
siamo non collegare di nuovo il servo cavo del collo al Servo Tester
V2, per evitare di usurare | connettori.




Per risolvere dubbi e difficolta relativi ol montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutli i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

ATTACCARE [L SERVO AL FEMORE DESTRO

Svitare le 4 viti del servo Preparare le gamba destra Far passare il cavo con lestremitd libera
fornito in guesta uscita e collegare il serve cavo del del servo nel foro circolare superiore del
e togliere nuavamente il servomelore del ginocchic fernore destra [cerchiato in rosso nella foto
coperchio posteriore che al connettore libero del ser- sopra a sinistra).

non verra piu utilizzato, vo di quasta uscita.

Inserire bere il servomotore nel femore destro, tirando con deli- Il servomotore non deve spargere dal fe-
catezza il servo cavo verso lesterno, in mode che parte del cavo more, controllare che sia inserito corretta-
ncn rimanga incastrats allinterno del femore. menle osservandolo lateralmente.

Risultato
finale!

La quarta arlicola-
zione della gamba
destrz & stata cal-
legata.

Fissare il servomotore al femore utilizzanda le 4
viti slaccate nelle operazioni 1¢ 16

ATTENZIONE!
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