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DAGOSTINI



GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO L'ID
DEL SERVO DELLA
CAVIGLIA SINISTRA

COLLEGHIAMO IL SERVO CAVO PREPARATO NELLA PRECEDENTE
USCITA AL SERVOMOTORE ALLEGATO A QUESTO NUMERO

ED ESEGUIAMO L CONSUETO TEST DI FUNZIONAMENTQ,
IMPOSTIAMO POI LID [11] CON IL SERVO TESTER V2.

Come abbiamo gid fatto per la
caviglia destra, procederemo ad
attaccare due servomotori alla ca-
viglia sinistra di Robi, avvero il ser-
vomatore a oscillazione laterale per
flettere la caviglia verso destra e si-
nistra e il servarmotare a rotazione

verticale per piegarla in avanti e in-
dietro. Il servo allegato alla presente
uscita serve per flettere larticolazio-
ne della caviglia sinistra lateralmen-
te ed & il primo servo dei cinque che
attaccheremo alla gamba sinistra. In
questo numero, inoltre, eseguirema

AREA DI MONTAGGIO
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il test di funzionamento del servo e
imposterema il numerao 1D [17] utiliz-
zando il Servo Tester V2.

IL PEZZO IN QUESTO NUMERQ

1 Servomalore

STRUMENTO DA USARE

Caccinvite Phillips (incluso nell'usita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il busto provvisorio
e il servo cave che useremo
per fare il test di funziona-
mento del servomatore e per
impostarne il numero 1D,

IL SERVO CAVO, AL QUALE E STATO ATTACCATD
L'ADESIVD DI PROTEZIONE NELL'USCITA 34

IL BUSTO PROVVISORIO
COSTRUIMO NELL'USCITA &




COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOM

ATTENZIONE!

prernia-
n il dito la parte (in
dove mon o sono
nenti elettronicl per
narla al suo posto.

Preparare il servomotore (1) e svitare tutle le 4 Staccare lentamente il coperchio posteriore facendo attenzione a
viti. Fare attenzione a non perder.e perché ver- non sollevere la scheda (utilizzeremo il coperchio al punte 4). Fare
ranno utilizzate successivamente. attanzione a non toccare | componenti elettronic sulla scheda.

Preparare il servo cave, fornito nelluscita precedente, al quale abbiamo applicate
ladesivo di protezione, e collegarlo a uno dei connettori della scheda (uno o laltro
& indifferente) premendo verticalrments con un dito.

Seno

[r - armaltore,
attaccatelo ara. Premete ladesiva sulla
base del connettore con il dite in moda
che aderisca perfettamente,

NON SCHIACCIARE
CON IL CAVO
QUESTE SPORGENZE

\ &

Far passare il servo cavo dalla Ricollocare il coperchin. Accertatevi

parte intarna nel fora circalare del che il servo cava nan resti schiac-

coperchio rirmessa nel punto 2. ciato tra le sporgenze presanti sulla
scheda del servo e il coperchic.

Fissare il coperchio con le 4 wvitj
svitate nel purto 1. Sviteremo
nuavamante questa 4 viti, quindi
non stringerle troppo.




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

Preparare il busto prowvisoria. Se 1l servo cavo del servo del Posizionare linterruttore su [ON], vedremo tutti | LED del Ser-
collo & ancora collegato, staccarlo tiranda verticalmeante vo Tester V2 lampegpiare due volte. Dopodiché si accendera
Collegare il connettore cel cave che abbiamo collegato al solarmente il LED contrassegnato con il numero [1).

servo in questa uscita, al connattore del Servo Tester V2,

Lalbero del servormotore girera
di 457 sia a sinistra sia a deslra
e pai si fermera nella pasizione
iniziale. Non spegrere la sche-

Premere linterruttore da perché ara imposteremo
[TEST/SET]. [D del servamotora.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

per impostare D e le relative indicazioni. ."

» Interruttori [UP] e [DOWN]: quando si preme una val- =

ta linterruttare [UP], il numero |D visualizzato aumenta

di un‘unita. Linterruttore [DOWN], invece, lo fa diminu-

ire di ur'unita. :sti due pulsanti & possibile im- DECIHE
pastare il numero di iderato, '

= Decine e unita: | numero de e £

& [11], quindi bisogna far accendare sola i LED i UNITA
» Interruttore [TEST/SET]: una volta che i LED | »
sonc accesi, tenere premuto TEST/SET per qualche se

conde. | due LED lampeggerannc per poi rimanere fissi

Attendere ancora un secondg, poi rilasciare lirterrutto-

re. In questo modo si fissera UD del servomotare.

ATTENZIONE!



Per risolvere dubbi e difficolta relativi ol montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tufti i giovedi dalle 18,30 clle 20,30 ol numero 3396303825

Premere 10 velta il taste [UP], fino a quando Prermere il tasto [TEST/SET] ger qual-
non saranno accesi i LED [10] e [1]. che secondo. | LED [10] 2 [1] lampeggia-
no velocernente e dopo circa 3 secondi
POSTAZIONE NON CORRETTA DELLID DI nmjangom accesi. Cosi limpostazione
RVOMOTORE PUO CAUSARE DE! GUASTI dellID & completata. ID 11
impostare l'ID oppu MO U CAVIGLIA SINISTRA

Oscillazione laterale

LD M wviene impostata in
questa uscita.

ATTENZIONE!

Se si accendono
i numeri sbagliatl,
ripelere le ope i
‘|1

lID coretta.

Con il servo collegato posizioniamo lin- m Se D & stato impostato correttammente, quando si preme il

terruttore su [CFF] e pol mettiamo di tasta [TEST/SET) una volta sola, si accendono | LED [10] e
nuove su [ON]. Tutti i LED lampeggiano 2 [1] e lalbero del serve gira come mostrato al punto 10,
volte e dopo rimane acceso solo il LED 1),

Risultato
1=0Ena tenere . "ilIIIIE!

impostazione apnena e

Premete guindi il tasto TEST/

volla sola, velo ente. Se doveste
sbagliarvi, rifate la procedura dal punto 11.

Posizicnare linterruttore su [OFF] e staccare il serve cavo del servomotore di
guesta uscita dal busto prowwisorio tirando verticalmente come indicatc dalla
freccia azzurra. Possiamo non collegare di nuova il servo cava del collo al Servo
Tester V2, per evitare di usurare i connettari.

Al (pUnte]chiave:
b guardiamolie] - Limpostazione dellID

cel servomotore &

WWW.hellOTObi.it completata,




