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GUIDA AL MONTAGGIO

IL TEST DI FUNZIONAMENTO ¢
DEL BRACCIO DESTRO
USANDO LA SCHEDA CPU

INSERIREMO LA SD CARD NELUAPPOSITO SLOT DELLA SCHEDA CPU

PER ESEGUIRE LA VERIFICA DEI MOVIMENTI DEL BRACCIO DESTRQ.

La scheda CPU fornita in questa usci-
ta & un componente molto importan-
te: controlla i 20 servo la scheda per il
riconoscimento vocale, il sensore per
il rilevamento dei movimenti delle
persone e tutti gli altri movimenti di
Robi. | componenti elettronici che ver-
ranno forniti nelle uscite successive

verranno collegati a questa scheda
tramite cavi. Oltre ai connettori, sulla
scheda sono presenti lo slot per la SD
Card, il sensore di accelerazione e lam-
plificatore acustico. In questa uscita
inseriremno la SD Card nello slot e fare-
mo il test di funzionamento del braccio
destra, Se |l braccio destra non doves-
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PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

In guesto numero utilizzere-
mo i componenti assermblati
o conservati nelle uscite pre-
cecenti. Prepariamoll prima
di iniziere le operazioni di
montaggio,

IL BRATCIO DESTRO
ASSEMBLATO NELL'USCITA 14

LA BATTERIA CHE ABBIAMO
RICARICATO HELL'USCITA 41

LA 3D CARD FORNITA
HELL'USCITA 42

se funzionare correttamente, consulta-
te le pagine 9-12 per risalvere il pro-
blema che causa il malfunzionamento.
Useremo la batteria per il test, quindi
se € il caso caricatela consultando la
guida al montaggio delluscita 41.

IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERQ

1 Schedn CPU

STRUMENTO DA USARE

Caccinvite Phillips (indluso nell'wsrita 2)

meee o

Robi

LE 2 VITI M2 X 4 MM A TESTA
CILINDRICA FORNITE NELL'USCITA 41




LA SCHEDA CPU

Come sappiamo bene gli esseri umani fanno muovere il loro
corpo con ordini impartiti dal cervello. | segnali generati dal
cervello, trasportati attraverso i nervi, mettono in azione i
muscoli che permettona al nostro corpo di muoversi. | servo
inseriti nel corpo di Rohi corrispondono ai muscoli e alle arti-
colazioni e la scheda CPU controlla e fa muovere i servomo-
tori. Il microprocessore CPU presente sulla scheda, elaboran-

CONNETTORE DELLA SCHEDA
DI RICONOSCIMENTO VOCAL

CONMNETTORE PER LA BATTERIA

Callegure la hatteriu per il test di
funzionamento di questa uscitn

“
DEL BRACCIO SINISTRO UHNETTDRE PER Il SERVO
DEL BRACCIO DESTRO

DHHETTORE PER IL SERYO.
Collegore il serva in questa uscita DELLA GAMBA SINISTRA

EFFETTUARE IL I'EST DI FUNZIONAMENTO

Prestiamo molta attcmaon- quanda colle
1hererno la Latterm perché

do i programmi presenti nella SD Card invia con precisione
gli ordini di movimento ai servo. Sulla scheda CPU sono pre-
senti oltre ai connettori dei servo, molti altri delicati compo-
nenti elettronici, & quindi necessario maneggiarfa con la
massima attenzione. Quindi afferratela lungo i bordi, non toc-
catela mai con le mani bagnate evitando qualsiasi contatto
della scheda con oggetli magnetizzati.

MPI.IFI(MOIIE SENSORE DI
i

| xnornuczs ORE
ONNETTORE PER
1 ALTOPARLANTE

Inserire qui la SD Card per il test
di funzianomente di questa uscita

OII'NEI'I'O'R'E PER IL SERVO,
DELLA GAMBA DESTRA

NON FARE IL

] AGLI ALTRI
Eseguiremo in
funzianamento
stro e della gamba d
"ol|-zarl| 3|l'1 sche

OMPONEI\TI

uno spazio
aliri oggetti.

Preparare la SD Card per il test e la scheda CPU {1).
Inserire la SD Card rello slot come si vede in foo in
direzione della freccia. Inseritela camaletamenta

Preparare il braccic destro e far combaciare i fori delle viti della
scheda CPU coni feri delle viti presenti sul busto, Fissare la scheda
con le 2 viti M2 x 4 mm tenendo ferma la scheda da entrambi i lati,

ATTENZIONE!

7



FARE IL TEST DI FUNZIONAMENTO DEL BRACCIO DESTRO

Collegare il cavo che fuoriesce dal servo, tirandolo con delicatezza, al Preparare |a batteria e collegare il connettore del
connettore centrale sulla scheda CPU (indicato dalla freccia). Verificare cava della batteria al relativo connettore sulla
che sia stato collegato bene premendo con un dito, Prestare attenzione scheda CPU. Appena collegata la battera il brac-
aguesta operazione: e delicata a causa degli scarsi spazi a dispasiziane. cio si muove subito, quindi state attenti.

(;OSIZIDNE
DI PARTENZA

Quando la batteria viene collegate, il braccio del robot si porta nella posizione di partenza, poi si muove per primo il serve del
gomito che distende lavambraccic per poi tornare nella posizione iniziale. Dopo gira il servo esternc della spalla (oscillazione
laterale) che allarga il braccio e lo fa tornare nella posizione di partenza. Poi gira il servo interno della spalla (rotazione verti-
cale) che fa muovere il braccio in avanti e lo fa tornare nella posizione di partenza. Questi mavimenti vengana ripetuti fina a
quando non si decide di staccare la batteria. Quando si desidera concludere il test di funzicnamento, dopo aver eseguito alme-
no tre cicli completi, bisogna staccare il cavo dellz batteria dal connettore sulla scheda CPU. Per maggiori dettagli visionate |
video di montaggio a disposizione sul sito www.hellorobi.com/it/montaggio.

Se il braccio destre non funziona correttamente leggete con attenzione le pagine seguenti e le istruzioni relative al vostro caso.




RISOLUZIONI DEI PROBLEMI

SE DURANTE IL TEST IL BRACCIO DESTRO NON SI MUOVE CORRETTAMENTE, LEGGETE
LE SEGUENTI ISTRUZIONI SU COME SMONTARE E RIMONTARE IL BRACCIO ED EVENTUALMENTE
REIMPOSTARE | NUMERI ID DEI SERVOMOTORI CHE NON SI MUOVONQ

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

A

L'ACCESSORID RIMUQVI SERVOMODTORE
FORMNITO NELLUSCITA 41

IL BUSTO PROVVISORIO

ASSEMBLATO NELL'USCITA §

STRUMENTO DA USARE

Cocciovita Phillips (incluso nalluscitn 2)

QUANDO NESSUNO DEI SERVOMOTORI DEL BRACCIO SI MUOVE

Prima di smontare il braccio, controlliamo con attenzione i seguenti punti. Se il problema persiste bisogna smantare il
braccio seguendo le indicazioni fornite da pagina 10 a pagina 12, rimontare il tutto e ripetere ancara il test di funzionarmento.

CONTROLLARE SE IL CONNETTORE DEL SERVO £
COLLEGATO AL CONNETTORE GILSTO DELLA SCHEDA

CONMETTORE DEL SERVO
DEL BRACCIO DESTRO
Verificare di aver collegato il servo cavo
del braccio destra al connettare centrale
della scheda CPU.

QUANDO SI MUQVE SOLAMENTE IL SERVO DEL GOMITO

Quando si muove solo il serve allestremita del braccio (quello del
gomita) mentre gli altri due servo nan funzienzane, di solite la causa
del problema é un errore nellimpostazione delllD dei serve.

SMONTAGGIO

Il braccio non si pua ricastruire se non iniziate a smontare dalla
spalla. Quindi anche se non funziona soltanto il servo centrale dei
tre present: nel braccic, dovete smontare a partire dalla spalla.

® L5 spalla non si muove (rotazione verticale, serve interno spalla).
Srnontare la spalla e controllare U1D del servo (pag. 10),

@ Solo il braccio (spalla: oscillazione orizzontale) o il braccio e
|l spalla (spalle: rolazione verticale) non si muoveno.
Smontare la spalla e it braccio e controllare [1D (pagg. 10-11).

CONTROLLARE CHE IL SERVO CAVO SIA COLLEGATO
PRECISAMENTE AL CONNETTORE DELLA SCHEDA

Controllate di aver ingerito bere
non solo Pestremitd del connetto-
re, ma tutto il connettere del cavo,
premende con un cito (leggere
con atterzione il box di pag. 11).

CONTROLLARE CHE
LA BATTERIA SIA CARICA

Controllare lo stato di carica del-
la batteria. Ne! caso, caricare la
batteria finché il LED del carica-
tore diventa verde (vedi fasi 7-17
delluscita 41).

(QUANDO NON SI MUQVE IL SERVO DEL GOMITO

Nel caso in cui il servo allestremita del braccio. nel gomito, ron
si dovesse muavere, il problema potrebbe essere limpostazione
errata dell'D o un errato collegamento con il servo centrale.

SMONTAGGIO

Il braccio deve essere smontato partendo dalla spalla. Quindi an-
che se soltanto il servomotore allestremita non funziong, bisogna
smontare tutto il braccio destro partendo dallalto.

® Lavambraccio (gomito: oscillazione laterale) non si muove
Smontare la spalla, il braccio e lavambraccio, controllare UD e
it cellegameanta del cave con il servo centrale (page. 10-12).




COME SMONTARE IL BRACCIO DESTRO

Verranno ora mostrate le operazioni per lo smontaggio del braccio
destro. In base a guali scno i servomoton che non si muovono, sara
necessario procederz allo smontagaic parziale o completo del brac-
cio. Quando invece si ha necessita di controllare sclo la rotazione
verticale della spalla (servo spalla interna) operate fino al punto 9,
ma rel caso sia inleressata anche loscillazione laterale del braccio
[servo spalla esterna, il servo centrale) bisopna fare le operazion
fino al punto 16, Nel caso doveste smontare lavambraccio {gomito:

oscillazione laterale) seguita le istruzioni fino al punto 25. Ricorda-
te anche che se kisogna controllare solamente il servo del gomito
(oscillazione laterale dellavambraccic). il braccio deve essere smon-
tato completamente, sempre iniziande dalla spalla. Una volta risol-
to il problema, per rimontare correttamente tutti | pezzi del braccio
bisogna seguire con attenzione le spiegazioni contenute nelle uscite
indicate. Ricordate che potete anche visionare i video delle fasi di
montaggio presenti sul sito www.hellorobi.com/it/montaggio.

Staccare il servo cavo dal connetto- a Per smantare il braccio destro stac- e Staccare la placea della spalla svi-

re della scheda CPU.

care la scheda CPU dal busto de-

tando le viti,

stro ripanendala in un posto sicuro.

r

Svitare le viti del giunto metallico e
rimuoverle,

Ricordate di far passare il cavo
nel taglio quando rimontate.

Prima di proseguire con lo smontag-
gio, contrallate che il problema non
sia dovuto a un difetto di collega-
mente: se per esempio il connettore
indicato non era ben inserito tutto il
braceio non poteva funzionare.

Staccare tutte le 4 viti del
servo della spalla.

Se i callegamenti e-
rano corretti, proce-
dete a staccare il
cavo dal connettore
indicato e rimuovete
il servo della spalla.

r

scheda non si sollevi, come mostralo in
fota. Spingere il cavo dal braccia verso
il servo che stiamo rimuovendo,

a Staccare il primo servo in modo che la

QOraverificarese il rumerc 1D
cel servo rimosso é corretto:
collegare il servomotore al
Servo Tester V2 e premere
il tasto [TEST/SET]. Verifica-
re se & impostato | nurmero
[18]. Se cosi non fosse im-
postare nuovamente [0 [16]
come indicato nelluscita 13,
Se lID rsulta gid carretto
verificare di nuova il collega-
mento del servo cava,

ATTENZIONE!

(uanda stac itdi due n
il numera dell ogn g par tipo le vit
rimasse per non sbagliare guands rimonterete Il braceio.

Per riassemblare la spalla (e impostare I'ID) consultate le uscite 12, 13 e 14.




Se necessario si prosegua separan- Estrarre il servo cavo dal foro del giun- Rimuovere la squadretta della spalla
do il busto dal braccio. to metallico e dal foro della squadretta dallalbero del servomotore centrale.
della spalla, poi staccare il giunto.

Svitare e rimuovere le 4 viti del serva, Inserire laccessorio rimuovi servomotore fornito nelluscita 41 nel foro del braccio
per far sallevare il secondo servo ed estrarlo senza far spostare la scheda.

r"

Prima di staccare il cavo cha arriva dallavambraccio ve- Per controllare 1| numero dellID collegare il seconda servo al Servo
rificare che leventuale problema al secendo serve non Tester V2 e premere il tasto [TEST/SET]. Verificare se @ impostata il
sia dovuto a un difetto di collegamento del connettore numero [17]. Se cosi non fosse accorre impostare nuovamente 1D
dellaltre cave (indicato dalla freccia). Se cosi non fosse, [17] come indicato e spiegato nelle fasi di montaggio delluscita 11.
allora bisogna staccare il cavo che arriva dallavarmbrac- Nel caso in cui,durante Il test il servomotore cel gomito non presen-
cio per poter verificare la correttezza dall'iD dal serva, tava problemi di funzionamento, si pud rimontare il braccio.

re precisament

controllate guardanda lateralmenta : lo Lestremila
del cor ore il serva non funzi rettame Inoltre
stale allenti & nun far restare incastrati @ schiacciati | cavi.

Per riassemblare il braccio (inclusa limpostazione dell'ID) consultate le uscite 10,11 e 12.




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggia, il nostro esperto € a
disposizione tutfi i giovedi dalle 18,30 dlle 20,30 al numero 3396303825

Per verifiche al servo del go- Svitare le 3 viti cerchiate inrosso Svitare le viti della placca esterna del gomito e
mito, svitare le 2 viti cerchiate @ nella foto 2 staccara il braccia @ rimucvere la squadretta del gamito,

in rosso nella foto e staccare

la placca interna del gomito.

r_

Svitare le 3 viti della copertura dellavarnbraccio cerchiate in rosso, poi imuoverla. Staccare la placca esterna del gomito
dallalbero del servo dellavambraccio.

Verificare anche che [ID siz corretto,
Collegare il servo al Servo Tester V2
e controllare che sia stato imposta-
- ' to il numero [18] premendo il tasto

\J : h [TEST/SET]. Se cosi non fosse pro-
: - cedere a impaostare il numero [18]

Staccare le 4 viti Inserire laccessorio @ Controllare  che il come descritto nelluscits &

del terzo e ultimo nmuovi - servo el servo cavo sia stato
servo del braccio. foro  dellavarmnbrac- collegato  perfetta-

cio e staccare il ser- mente al connettore E m pu nl t @m

vo facendo attenzio- della scheda. w : ks
i |
rie anon far sollevare o gua Tdiamo %

la scheda www.hellorobi.it

Per riassemblare lavambraccio (inclusa limpostazione dell|D] consultate le uscite 8,9 e 10,




