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Il drone giapponese:
la Spherical Flying Machine

Il test di funzionamento
del braccio sinistro di Robi
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GUIDA AL MONTAGGIO

IL SERVO DELLA CAVIGLIA ~=s
SINISTRA E IL TEST DI
FUNZIONAMENTO DEL
BRACCIO SINISTRO

IMPOSTERMO L'ID DEL SERVQ DELLA CAVIGLIA SINISTRA

E FAREMO IL TEST DI FUNZIONAMENTO DEL BRACCIO ]
SINISTRO COLLEGANDOLO ALLA SCHEDA CPU. _ AREA DI MONTAGGIQ ] { W
e it

Il servomotore fornito in questa uscita  servo e imposteremo 11D [10]. Poi pro-

permette a Robi di piegare la caviglia  cederemo ad attaccare il nastro adesi- viglia faremo il test di funzionamento
sinistra in avanti e indietro (rotazione  vo bianco sulla meta del servo per  del braccio sinistra Se il test non va a
verticale). Prima di tutto eseguiremo il adattarlo al colore bianco del piede.  buon fine consultate le pagine 9-12
consueto test di funzionamento del  Dapo le operazioni sul servo della ca- per risolvere il problema,

(

IL PEZZO IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Cucciavite Phillips {inclusa nell'uscito 2)
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PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Prepariama il servo cavo, il busto prowvisario e il nastro adesive bianco.

IL NASTRO ADESIVO BIANCO
FORNITO NELLUSCITA 25 ‘

IL BRACCIO DESTRO AL
IL SERVD CAVD, AL QUALE £ STATO IL BUSTO PROVVISORIO IL BRACCIG SINISTRO  QUALE ABBIAMO FATTO IL IL SUPPORTO PER SCHEDA LA BATTERIA FORNITA
ATTACCATO L' ADESIVO DI PROTEZIONE COSTRUITO NELL'USCITA 8 ASSEMBLATO TEST DI FUNZIONAMENTO  CPU FORNITO NELLUSCITA 41 HELL'USCITA 38
NELL'USCITA 37 NELL'USCITA 22 NELLUSCITA 43




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

eca si solleva
mo il ca-

mo cor il di

Preparare il servomnotore [1) e svitare tutte le 4 viti. Rimuovere il coperchio posteriore,
Utilizzeremo successivamente le viti e il coperchie, fare attenzicne a non perderli.

Senon avete attaceate ladesive al cavo
prima di collegarlo al servomotare,
attaccatelo ora, Premete ladesivo sulla
ore con il dito in medo

Hamente.

CON IL CAVD

9 Collegare il serva cava a uno dei : NON SCHIACCIARE a Far passare il serva cavo dalla par-

connettori della scheda del servo = te interna rel foro circolare oel co-
premendo con il dite. Controllare . ' B perchio rimessa nel punto 1
che sia collegato correttamants.

~

Posizionare il coperchio e fissarla Verificare che linterruttore sia posi- Posizicnare linterrutiore su [ON],
con le 4 viti staccate al punta 1. To- zionata su [OFF] e staccare il cavo del a Tutti i LED lampeggeranno 2 volte =
gliererno nuovamente Il coperchio, servo del collo dal connettora. Colle- dapo rimarra acceso solo il LED [1],
guindi non stringere troppao. gare il cavo cel servo di questa uscita,




452 ADESTRA

Prernere il tasto [TEST/SET]. Lalbero del servamotore girera di 45° sia a sinistra sia
adestra e poi si fermera nella posizione infziale. Nor spegnere la scheda perché ora
impesterema D del servormotore,

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

Premere 3 valte il tasta [UP], fino a guando il LED [10] sara acceso. Poi premere il
tasto TEST/SET perqualche secondo. ILLED [10] lampeggia velocemente e dopo
circa 3 secandi rimane acceso. Cost limpostazione & completata.

| LIMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELLID DI
UNSERVOMOTORE PUO G

Con il serva collegato posizioniamo linterruzione su [OFF] e poi met-
tiamo di nuove su [ON]. Tutti | LED lampeggiano 2 volte e dopo rimane
acceso solo il LED [1].

ATTENZIONE!

VOMOTORE NON GIRA

linterruttore in posizione

rollare se il serva g
collegato bene al connettore del §
Tester V2. Se il problema [
care le vi =

collegato
ervomotore,

~Ib10
CAVIGLIA SINISTRA
Rotazione verticale

L1010 viene impostata in
questa uscita,

Se [1D & stato impostato correttamente,
quarda si preme il tasta [TEST/SET] si
accende il LED [10] e lzlbero del servo
gira come mostrato relloperazione 72

Pt



ATTACCARE IL NASTRO ADESIVO BIANCO AL SERVO

Preparare il nastra adesiva bianco e staccare ls carts Finire di attaccare il nastro per lutta la lunghezza intorno al
di protezione. Attaccare || nastro partende dalla meta servo, seguendo le ideali linee rosse della fote.

cel lato del serve in modo che non sporga allestarmo

delle linee rosse mastrate nalla foto in alto a destra.

Risultato
finale!

Il servormotore ¢
stato testato e 1D
[10] corretlamen-
te impostato.

RIMUOVERE LA SCHEDA CPU DAL BRACCIO DESTRO ED EFFETTUARE IL TEST DEL BRACCIO SINISTRO

staccare le 2 viti che fissano la Afferrare la scheds dai bordi per per scheda CPU fissarla can le 2 viti
scheda CPU, evitare di danneggiare | componen- staccate al punto 13, Prima di iniziare
t elettrici presenti sulla scheda. il test legpere e avvertenze qui sotto.

m Preparare il braccio destro e Staccare la scheda CPU dal corpo, @ Posiziorara la scheda sul supporto

ATTENZIONE!

NAM 10
Frestiarno mio tenz i ssheremo (a bat-
teria, perché | io S




.

Preparare il braccio sinistro e collegare il cave che fuoriesce dal serva al quar- -' 7 Posizionare la betteria sul supparto

to connettore presente sulle schedz CPU cerchiato in rosso. Verificare che sia come mostrato in foto e collegare il

stato collegato bene premendo con un dita. cavo della batteria al relativo connettore
sulla scheda CPU. Appena collegata la
batteria il braccia si muovera immedia-
tamente, quindi state attenti,

r

POSIZIONE )
DI PARTENZA

Quando la batteria viene collegats, il braccio del robot si porta nella posizione di partenza, poi si muove per primo il servo del
gomita che distende lavarmbraccio per poi tornare nella posiziane iniziale. Dopo gira | servo esterno della spalla (oscillazione late-
rale) che allargz il braccio e lo fa tornare nella posizione di partenza, Poi gira il servo interno della spalla {rotazione verticale) che
fa muavere il braccio in avanti e lo fa tornara nella pasiziane di partenza. Quasti movimenti vengono ripetuti fino a quando non si
decide di stactare la batteria. Quando s desidera concludere il test di funzionamento, dopo aver eseguito almeno tre cicli completi,
bisogna staccare il cavo della batteria dal connettore sulla scheda CPU, Per maggiori dettagli visionate i video di montaggio a
disposizione sul sito www.hellorobi.com/it/mantaggio.




RISOLUZIONI DEI PROBLEMI

SE DURANTE IL TEST IL BRACCIO SINISTRO NON SI MUOVE CORRETTAMENTE, LEGGETE
LE SEGUENTI ISTRUZIONI SU COME SMONTARE E RIMONTARE IL BRACCIO ED EVENTUALMENTE
REIMPOSTARE | NUMERI ID DEI SERVOMOTORI CHE NON SI MUOVONO,

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

A

LACCESSORIO RIMUOVI SERYOMOTORE
FORNITO HELL'USCITA 41

1L BUSTO PROVVISORIO
ASSEMBLATO NELL'USCITA 8

 {

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips lincluso nell'wscitu 2)

QUANDO NESSUNQ DEI SERVOMOTORI DEL BRACCIO SI MUOVE

Prima di smontare il braccio controlliamo con attenzione i seguenti punti. Se il problema persste bisogna smontare il
braccio seguendo le indicazioni fornite da pagina 10 a pagina 12, rimontare il tutto e ripetere ancora il test di funzicnamento.

CONTROLLARE SE IL CONNETTORE DEL SERVO |
COLLEGATO AL CONNETTORE GIUSTO DELLA SCHEDA

COMMETTORE DEL SERVO
DEL BRACCIO SINISTRD

Verificare di aver collegato il servo
cavo del braccio sinistro al quarto
connetrore dalla scheda CPU.

QUANDO SI MUOVE SOLAMENTE IL SERVO DEL GOMITO

Quarde si muove solo il servo allestremita del braccic (auello del
gomito) mentre gli altri due serva non funzionano, di solito la causa
del problema & un errara nellimpostazione dellID dei serva,

SMONTAGGIO

Il braccio non si pud ricostruire se ron iniziate @ smontare dalla
spalla. Quindi anche se non funziona soltante il servo centrale dei
tre presenti nel braccic, dovete smontare & partira dalla spalla.

® | a spalla non si muove (rotazione verticale, serva interne spalla)
Srnontare la spalla e controllare 1D (pag. 10).

@ Solo il braccio (spalla: oscillazione orizzontale) o il braccio
e la spalla (spalla: rotazione verticale) non si muovono.
Smontare la spalla e il braccio e contrellare 1D (pagg. 10-11).

CONTROLLARE CHE IL SERVO CAVO SIA COLLEGATO
PRECISAMENTE AL CONNETTORE DELLA SCHEDA

Controllate di aver inserita bene
non solo lestremita del conneto-
re, ma tutto | connettore del cavo
premendo con un dito (leggere
con attenzione il bax di pagina 111

CONTROLLARE CHE
LA BATTERIA SIA CARICA

Controllare lo stato di carica del
la batteria. Nel caseg, caricare 2
batteria finché il LED del carica-
tore diventa verde (vedi fasi 7-17
delluscita 41).

QUANDO NON SI MUQVE IL SERVQ DEL GOMITO

Mel caso in cui il sarvo allestremita del braccic, nel gomito, non
si dovesse muovere, il problema potrebbe essere limpestaziore
errata delll o un errato collegamento con il servo centrale.

SMONTAGGIO

Il braccio deve essere smontata partende dalla spalla. Quindi an-
che se soltanto il servomotore allestremita non funziana, bisogna
smontare tuttu il braccio,

® | 'avambiraccio (gomito: oscillazione laterale) non si muove
Smontare la spalla, il braccio e lavarmbraccio, controllare [1D e
il collegarnento del cavo con il servo centrale (pagg, 10-12).




COME SMONTARE IL BRACCIO SINISTRO

Verranno ora mostrale le operazioni per lo smontaggio del braccio
sinistro. In base a guali sona | servamatori che non si MUOVCNG, sarg
necessario procedere allo smontaggio parziale o completo del brac-
cio. Quande invece si hs necessita ol contrallare solo la rotazione
verticale dalla spalla (servo spalla interna) uperate fino al punto 7.
ma nel caso sia interessata anche loscillazione laterale del braccio
(servo spalla esterna, il servo centrale) bisogna fare le operazicni
fine al punte 14. Nel caso doveste smontare lavambraccio (gomite:

oscilleziore laterale) seguite le istruzioni fino al punto 23. Ricarda-
te anche che se bisogna controllare solamente il serve del gomito
(oscillazione laterale delfavambraccia) il braccio deve essere simon-
tato completamente, sempre iniziendo dalla spalla. Una volta risol-
to il problema, per rimontzre correttamente tutt | pezzi del braccio
bisogna seguire con attenzione le spiegazioni contenute nelle Uscite
indicate. Ricordate che potete anche visionare i video delle fasi di
rmontaggic presenti sul sito www.hellorobi.com/it/montaggio.

£ 00

B Svitare tutte le 4 viti del servo della spalla,

Ricordate di far passare il cavo
nel taglio quando rimontate.

Svitare le vili del giunto metallico & dmuaverle.

Staccare il prme servo in modo che la scheda ron si sollevi,
corne mastrata in folo, Spingere il cavo dal braccio verso il ser-
vo che stiamo rimuovendo,

Staccare il cavo dal serve del braccio
dal connettore. Prima di proseguire
con lo smontaggio, controllate che il
problema nan sia dovuto a un difetto di
collegarento: se per esempio il con-
neftare indicato non era ben inserito
tutto il braccio nan patava funzicnare,

Se i collegamenti e-
TAN0 Corretl, proce-
dete a staccare il
cavo dal connettore
indicato e rimuovele
il servo della spalla,

Ora verificare se il nu-
mero 1D del servo -
mosso e corretto: col-
legareilservomoatare al
Servo Tester V2 e pre-
mere | testo [TEST/
SET]. Verificare che &
impostate | numerc
[18]. Sa cosi ron fosse
imgpostare nuovarmen-
le 11D [19] come indi-

ATTENZIONE! cato nelluscita 27,

Quando staceate pil =rvo attaccate un post-it con
vo e aistinguste per tipo le vit
non sbagliare quande rim ete il braccia

Per riassemblare la spalla (e impostare l'1D) consultate le uscite 20,21e 22.




Se necessario si prosegus separan-
do il busto dal braccio.

Estrarre il servo cava cal foro del giun-
torrelallico e dal foro della squadretta

Rimuovere la sguadretta della spal-
la dallalbere cel servo del braccic.

della spalls, poi staccare il giunto,

D aa—

Svitare e rimuavera la 4 viti

~

Inserire laccessorin rimuovi servomotore farnito nelluscita 41 nel foro del braccio

del sarva. per far sollevare il secondo servo ed estiarlo senza far sollevare la scheda.

Prima di staccare il cavo cha arriva dallavambraccio ve
rificare che Peventuale problema al serve non sia dovu-
to a un difetto i collagamento dal connettare dellaltro
cavo (indicato dalla freccia). Se cosi non fosse, allora
bisogna staccare il cavo che arriva dellavambraccio per
poler verificare la correttezza delllD del servo.

COLLEGARE PRECISAMENTE | SERVO CAVI Al SERVOMOTORI
' uzione del i, collegate ac-
s bene al servo se fate
nnettor. Copo il colle-
e inserite solo lestre-
o non furiziona correttamente: Inoltre
nor rimangano incastrati o schiacciatl.

Per cortrollare | numera delliD collegare il servo al Servo Tester
V2 e premere il tasto [TEST/SET]. Verificare se & impostato il nu-
rnera [20]. Se cosi non fosse occorre impostare nuovamente [0
[20] come indicato e spiegato relle fasi di montaggio del numero
19. Nel case in cui, durante il test il servomotore del gomitc non
presentava problem di funzionamento, si pud rimontare il braccio.

Per riassemblare il braccio (e impostare l'ID) consultate le uscite 19 e 20.




Per risclvere dubbi e difficolté relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione futi i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

Per verifiche al servo del go- Svitare le 3 viti cerchiate in rosso Svitare le viti della placca esterna del gomito e
@ mito, svitare le 2 viti cerchiate @ nellz foto e staccare il braccia rimuovere |a squadretta dal gomito.
in rosso nella foto e staccare
la placca interna del gomito,

r—

r

Staccare la placea esterna del gomito
dallalbero del servomolore,

r r

Verificare anche che lD sia corretto,
Collegare il servo al Servo Tester V2
e controllare che sia stato imposta-
to il numerc [21] premendo il tasta
[TEST/SET]. Se cosi non fosse pro
cedere a impostare it numero [21]
Staccare le 4 viti Inserire  laccessorio Cortrcllare  che il come descritto nelluscila 16

del servomotore. Q rimuoyvi  servo  nel @ servo cavo siz stato

faro del telaio della- collegato  perfetta-
vambractio e stac- mente al connellore
care il servo facendo della scheda. - m @-L.‘I-mt@ dm

attenziane a non far
sollevare la scheda.

HH' SUATdiaMmo 9
www.hellorobi.it

Per riassemblare 'avambraccio (e impostare lD) consultate le uscite 16,17 e 18,

1z



