Costruisci il tuo _\

Sacchan, il robot guida
della Takerobo Co.

Il piede sinistro di Robi

DSAGOSTINI



GUIDA AL MONTAGGIO

MONTIAMO E TESTIAMO

LARTICOLAZIONE

DELLA CAVIGLIA SINISTRA

ATTACCHEREMO DUE SERVO E | COMPONENTI DELLA CAVIGLIA

SINISTRA NON ANCORA UTILIZZAT! ALLE PARTI DEL PIEDE SINISTRO
ALLEGATE A QUESTA USCITA. EFFETTUEREMO POI IL TEST DI FUNZIONAMENTO,

Procederemo a montare nel piede
sinistro i servomotori che permet-
tono loscillazione laterale e la rota-
zione verticale della caviglia e fare-

mo in moda di collegarli tra loro
tramite i servo cavi.

Dopo aver eseguito le operazioni in-
dicate procederemo con il test di

AREA
DI MONTAGGIO

e

funzionamento della caviglia sini-
stra. Se il test non va a buon fine
consultate la pagina 13 per risclvere
gli eventuali problemi.

G

3o e
Tred

T1IIn?1

il

Cnasti nrfienli non sono un giocottels; prodetto parte di ur kit di montaggie dastinato o w7 pubblics odulte.
\ Madz o CHNA, Distribuiio da Dz Agusting Puzlishing Iralio S.p.4. - Vio 6. da Vzrazang, 15 - 75700 Hevarm

| PEZZ] IN QUESTO NUMERO

1 Copertura del piede sinisira

2 Buse del piede sinistro

3 4 vili a fesla svasata M2 8 mm (1 di scortn)
4.5 viti a fesla cilindrica M2 x & mm (1 di scorta)
5 3 vifi a festa svasata M2 x & mm {1 di scortn)

STRUMENTQ DA USARE

Cacciavite Phillips (incluso nell'uscita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

IL SERVOMOTORE ASSEMBLATO
NELL'USCITA 44

IL SERVOMOTORE ASSEMBLATO
NELL'USCITA 37

IL PANNELLO LATERALE E LA CAVIGLIA
SIMISTRA FORNITI NELUUSCITA 36

In queste numero utilizzererno | componenti assemblati o conservati nelle
uscite precedenti. Prepariamali prima di iniziare le operazioni di montaggio

LA SCHEDA CPU CON LA SD CARD
INSERITE SUL SUPPORTO
ASSEMBLATE NELL'USCITA 44

LA BATTERIA
FORNITA NELL'USCITA 38




ATTACCARE IL PRIMO SERVO DELLA CAVIGLIA SINISTRA

VERIFICARE L' INCAYO
DIAGONALE

S

Posizionare la base del piede sinistro (2} comre si vede in foto e
verificare la posizione dellincavo diagonals, indicato dalla freccia
azzurra, e lo spazio rettangolare, tratteggiato in azzurra nella foto,

Tenere |l servo assemblato nelluscita 37 come mo-
stratc in foto e far passare | cavo dallesterna verso
linterno attraverse lincavo diagonale.

Posizionare il servo, facendo attenzione a non fare uscire il cavo
dallincavo. Incastrare il serve nello spazio rettangolare a destra
(tratteggiato nella fato del punto 1) tendendo il cavo verso sinistra,

Stendere il cava nellincavo in alto indicate dalla freccia az-
zurre tenenda ben fermo il servomotore appena posizionata
sulla base del piede sinistro.

Tirare senza forzare il cavo verso sinistra, come in-
dicato dalla freccia rossa, in modo che la parte del
cavo in alto a destra (indicata dalla freccia azzurra)
sia aderente alla sagoma del servo sul piede.

Fissare il servo prermendo dallalto con un dito e far
ruotare versa lesterno il telaio della caviglia sinistra,
come indicato dalla freccia rossa.




r & Tenere il pezzo chiamato per semplicita caviglia sinistra Sollevando leggermente con una mane il telaio inserire
(che ha la funzione i perno di supporto) come in foto, Ve- il perno nel foro e adagiarlo sulla base de!l piede sinistro.
rificare il foro del telaio della caviglia (cerchiato in rasso).
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Incastrate perfettamente i due cemponenti: il telaio Awvitare la prima vite M2 x & mm (4) nel foro in allo a
della caviglia sinistra e la caviglia sinistra, destra del piede interno sinistro.

Procedere poi con la secanda vite M2 x 6 mm (4} e Awvitare le altre due viti M2 x 6 mm anche nei due fori
awvitarla nel foro a sinistra del piede interne sinistro. della caviglia sinistra. Notiame che il servo cavo deve ri-
manere ben steso nellincavo.




ATTACCARE IL SECONDO SERVO DELLA CAVIGLIA SINISTRA

\

Far passare il servo cavo nel foro della caviglia sinistra come
mostrato nella fot, dallesterno verso linterno.

\.

14 Far poi passare il cavo nel fore rettangolare del
telaio cella cavigliz sinistra.

Posizionara la parte centrale del cavo nellincavo
nella basa del piede sinistro, dove indicato dalla
freccia azzurra in foto e nelle zoom.

Verificare che il cavo sia
ben distese tra le pareti
dellincavo, come si vede
in foto. Si nota nellultima
foto che il cavo sporge
dalla base del piede z0la
nel punto in cui entra nel
foro della caviglia.




Recuperare il secondo servo assemblate dalla caviglia sini- @
stra, svitare e 4 vili per rimuovere il coperchio. Useremo pai
queste viti, quindi fare attenzione a non perderle, Yerificare
che il serva cava sia rimasto ben collegate al servomotere.

Dellinterno far passare il servo cevo del secondo servomo-
tore nel foro circolare del telaio della caviglia sinistra, come

mostrato in foto.

D

'ER COLLEGATO L ¢
Se non avete
ore, attaccatelo ara. Premete
cormettare con il dito in mode che
erfettamente. { to dal maovin

Collegare il servo cavo del
primo  servomotore, che
abbiama fatto passare nel
fora rettangolare al pur-
10 14, al connettare libero
del secondo servomatare
(cerchiato in rosso), Inserire
can precisione il connettore
in moda che non si stacchi,

o la punta. In

vo non si muove e rischia di rampersi quando viene

to di altri servomotari ¢

=




rossa (foto a sinistra) poi tirare il cavo callegato allfaltro servomotore nel varso indicato dalla freccia azzurra (foto a destra),

\ W
m Ruotare leggermente verso lalto il telaio. Tirare con delicatezza prima il sarvo cavo con lestremita libera nel verso della freccia
r

Tirare delicatamente, come mostrato in foto, il servo cavo che
collega i due serve, in modo che la parte del cavo che scorra
inserita nellincavo della base del piede rimanga ben inserita.

Ruotare nuovamente il telaio, come
mostrato in folo, e fissare il secon-

do servomotore con le 4 viti che
abbiamo staccate al punto 18.

Inserire il servo con precisione nel telaic. Fare attenzione che i
cavi non rimanganc schiacciati lungo | bordi del telaio.




FARE IL TEST DEL FUNZIONAMENTO DELLA CAVIGLIA SINISTRA

Preparare iz scheda CPU che abbiamo attaccato al supporto per scheda CPU nelluscita 44 e collegare il servo cavo 2l secondo
connettore cerchiato in rosso.

ATTENZIONE!

EFFETTUARE IL TEST

IN UND SPAZIO AMPIOD

Prestiame molta attenzione quando collegheremn la batteria,
perche la caviglia sinistra inizierd a muo 3
Fer cui eseguite queste operazioni in UNG $pazio ampio per evi-
tare di danneggiare gli altri component..

INCASO DI CATTIVO ODORE O DI FUMO
STACCARELABATTERA

Appoggiare il piede sinistra su una superficie piana, posiziana-
re la batteria sul supporto per scheda CPU e callegara il con-
nettore della batteria sulla scheda. Appena collegata la batte-
ria il piede si muovera immediatamente, quindi state attenti.

\

27 Quando si collega la batteria il primo servo muove il telaio della caviglia sinistra nella posizione di parterza del test, praticamente per-
pendicolare alla base del piede. Poi il servo fa inclinare il telaio della caviglia su un lato (portandelo a circa 70, poi la riporta in posizione.




Quando il telaio & ternato nella posizione inizigle, allora gira leggermente lalbero del secondo servormotere (nella direzione della fraccia),
Per verificare il funzicnamento di cuesto serve hisogna osservarlo da vicing, poiché il suo albero non & collegata a nessun componente.
Questi movimenti di test vengono ripatuti finc a quando nen si decice di staccare la batteria, Quando si desidera concludere il test di fun-
zionamento, copo avar eseguito almeno tre cicli complet), basta staccare prima il cavo della batteria e poi il servo cavo dalla scheda CPLU.

Se la caviglia sinistra non funziona correttamente consultate attentamente la pagina 13.

ATTACCARE LA COPERTURA DEL PIEDE SINISTRO

Preparare |la capertura dal piede sinistro (1} & tener- Sovrapporre la capertura alla base dal piede facendo comba-
la come da foto. ciare la forma e i perni cavi con i fori della base,

Controllare che il cavo posizionato nella base del piede sia @ Inserire precisamente \a copertura del piede sinistro

nella posizione corretta e non sia fuoriuscito dallincavo. sulla base del piede sinistro,




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nastra esperto & a
disposizione futti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numers 3396303825

Capovolgere il piede facendo attenzione a non far staccare i due componenti,
Avvitare le viti M2 x 8 mm (3) nei tre fori sulla base del piede.

r'

Riposizicnare il piede su un piano dappoggic, con la base colorata verso il Avvitare due viti M2 x 6 mm (5) nei
bassa, e collocare il pannello laterale della caviglia sinistra che avevamo fori del pannella.
tenuta da parte, come si vede in foto,

Risultato
finale!

Il piede sinistra
& completata

Ruotare il telaio della caviglia sinistra
verso lalto,

ATTENZIONE! & fpvrie dhiive

! | s
e in questa i gUBI’Ej klnnie f'a,
ollegzndoli si

www.hellorobi.it




RISOLUZIONI DEI PROBLEMI

SE DURANTE IL TEST IL PIEDE SINISTRC NON SI MUOVE CORRETTAMENTE, LEGGETE
LE SEGUENTI ISTRUZIONI SU COME SMONTARE E RIMONTARE IL PIEDE ED EVENTUALMENTE
REIMPOSTARE | NUMERI ID DEI SERVOMOTORI CHE NON SI MUOVONQ.

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI
STRUMENTO DA USARE

IL BUSTO PROVVISORIQ Coccinyite Phillips {incluso nell'uscito 2)
ASSEMBLATO NELL'USCITA 8

QUANDQ NESSUNO DEI SERYOMOTORI DEL PIEDE SI MUOVE

Prima di smontare il piede controlliamo con attenzione | seguenti punti.

CONTROLLARE SE IL CONNETTORE DEL SERVO E CONTROLLARE CHE IL SERVO CAVO SIA COLLEGATO CONTROLLARE CHE
COLLEGATO AL CONNETTORE GIUSTO DELLA SCHEDA PRECISAMENTE AL CONNETTORE DELLA SCHEDA LA BATTERIA SIA CARICA

CONNETTORE DEL S Controllate ci aver insetito bene Contrellare lo stato di carica del-

SERVO DEL PIEDE SINISTRO non solo Pestremita del connetto- la batteria. Nel caso, caricare la

re, ma tutto il connettore del cavo, batteriz finché il LED cel carica-

Verificare di aver collegato il servo cavo del piede premende con un dite. tare diventa verde (vedi fasi 7-17
sinistre al seconda connettore della scheda CPUL delluscita 41).

QUANDQO NON SI MUOVONO DUE SERVOMOTORI QUANDO NON SI MUOVE UN SERVOMOTORE

Quando non si muovono entrambi i servo del piede, spesso la causa &
dovuta a un errore di collegarmento dei servo cavi. Se invece i collega-
merti risultano corrett], la causa potrebbe essere lerrala impostazione
degli ID. Verificate quindi il numaro delllD di ciascun servo.

Quanda non si muove un servomotore spesso la causa & dovuta a un
errore dellimpostazione celflD Smontare ogni servo seguendo al con-
trario le fasi di montaggio di questa uscita e verificare il numero delfID

Smantare il piede
sinistro risalendo,
i1 senso contra-
rio, da :
ol

questa uscita e
verificare 1 colle-
gamenti

S5e il prokblema

persist ontars consultate luscita 35,
tutto e verificare i e verticale e il numero [10] (foto a
numeri gell]0. destra). Per reimpastarlo consultate [uscita 44,




