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GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO L'ID
DEL SERVO DEL

GINOCCHIO SINISTRO

COLLEGHIAMQ IL SERVO CAVO PREPARATO NELLA PRECEDENTE
USCITA AL SERVOMOTORE ALLEGATO A QUESTO NUMERO

ED ESEGUIAMO IL CONSUETO TEST DI FUNZIONAMENTQ.
IMPOSTEREMO POI LID [9], SEMPRE CON IL SERVQ TESTER V2.

Il servo di questa uscita & quello cor-
rispondente allunica articolazione
del ginocchio sinistro di Robi. Larti-
colazione del ginocchio, come per gli
esseri umani, &€ composta da un solo
asse che ruota verticalmente. Con

questa articolazione Robi puo flettere
ed estendere il ginocchio. Inseriremo
questo servomotore nella gamba si-
nistra guande il polpaccio interno & il
femare, che verranno forniti nella
prossima uscita, saranno assemblati,

AREA DI MONTAGGIO

In questa uscita faremo il test di fun-
zionamento e imposteremo al servo-
motore (1D [3].
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IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servamotore

STRUMENTO DA USARE

Caccinvite Phillips {incluso nell'vsita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare Il busto provvisorio
e il servo cavo che useremo
per fare il test di funziona-
mento del servemotore e per
impostarne 1D,

\

IL SERYO CAVO, AL QUALE E STATO ATTACCATO
L'ADESIVQ DI PROTEZIONE NELL'USCITA 46

IL BUSTO PROVVISORIO
COSTRINTO NELL'USCITA 8




COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

perchio eriore, prermia-
mo con || dito la parte [in
verde] dove non ci sono
component elettronici per
riposizionatla al suo posto,

Preparare il servomotore (1} e svitare tutte |z 4 Staccare lentamente il coperchio posteriore facendo atlenzione a
viti. Fare attenzicne a non perderle perché ver- ron sollevare la scheda (utilizzeremo it coperchio al punte 4). Fare
ranno utilizzate successivamente. attenzione a non toccare | componenti elettronici sulla scheda.

base del connettare con il dito in modo
che aderisca perfettamente

Preparare il servo cavo, fornita nelluscita precedente, al quale aboiamo applicato
lzdesivo di proteziane e collegarlo & uno dei connettori della scheda [uno o laltre
& indifferente) premendo verticalmente con un dito.

a Far passare il servo cavo dalla Ricollocare il coperchia. Accertatevi Fissare il coperchio con le 4 viti
parte interna nel foro circolare del che il servo cavo non resti schisc- svitate nel punto 1 Sviteremo
caperchio rimasse nel punio 2. clato tra le sporgenze presenti sulla nuovamente queste 4 viti, quirdi

scheda del serva e | coperchia non stringerle troppoe.




FARE 1L TEST DEL SERVOMOTORE

Preparare il busto provvisario. Se il serve cavo del servo del Posizionare linterruttore su [ON], vedrama tutti | LED del Sar-
collo & ancora callegato, stacearlo trando verticalmente, vo Tester V2 lampeggiare due volte. Dopadiché si accendera
Collegare il connettore del cavo, che abibiamo collegato al solarmente il LED contrassegnato con il nurmero [1],

servo in questa uscita, al connettore del Servo Tester V2.

Lzlbero del servamotore girerd

di 45" sia a sinistra sia a destra

e poi si fermera nella posizione

inizisle. Non spegnere la sche-

Premere lintarruttore da perché ora imposteremo

[TEST/SET]. lID del servormotore. [

r"JlLenatU bﬂnﬂ al COHﬂE‘l’tOI’P Jﬁ| Servo
Tester u’._ Se |l{rr oble

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

beru: al cons |Pr10'c del servo nmotc,

= LA VISUALIZZAZIONE DE| LED
Spiegheremo ancora loperazione del Servo Tester V2 . i Mo

I TASTI DEL SERVO TESTER V2 '

per impostare 1D e le relative indi
* Interrut [UP] [D(JWN] qu 0 eme una vol-
inte : zato aumenta

diurruni
ire di un'un Car t DECINE
postare il nurmero di ID erato. 1
= Decine e unita: il numere dell'lD di quasto servemoto- L O
re e [9], qui isogna far accendere solo il LED [S]. _“_LINIT;': e = DOWN
* Interruttore [TEST/SET]: una volla 'hr— il LED (2] & ac- ' : -
enere premuto TEST/SET per qualc
LED lampeggera per poi rimanere fisso. AttFnﬂan an-
cora un secendo, poi rilasciare linterrutiore. In questa
modo si fissera 1D del servomotore.




Per risolvere dubbi e difficoltd relativi al montaggio, il nostro esperto é o
disposizione tuthi i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numere 3394303825

Premere & volte il taste [UP], fire a Premere il tasto [TEST/SET] per
guanda il LED |3 sara accese. qualchs secondo. Il LED [9] lam-
peggia velocemente e dopa circa

L'IMPOSTAZIONE NON CORRET TA DELLID DI 3 secandi fimane acceso. Cos! -
UN SERVOMOTORE PUO CAUS ARE DE| GUASTI postazione delllD & completata,
"ID9
GINOCCHIO SINISTRO
Rotazione verticale
I & viene impastato in gue-
sta uscita.

VERIFICARE L'ID DEL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

Se si accendono

[1D corretta.

m Conil serva collegato posizioniamo linterru- Se lID & stato impastato correttamente, premendo veloce-
zione su [OFF] e pol mettiamo di nuove su merte il tasta [TEST/SET] una volta sala, si accende it LED
[ON]. Tutti i LED lampeggiano 2 volte & dopo [9] e lalbero del servo gira come mostrato al punto 10,
rimane acceso salo il LED [1].

ATTENZIONE!

Durante la verifica dell1D descritta Risultato
nelloperazione 14, non biscgria .
tenere premuto a lu tasto flﬂﬂ]@!
TEST/SET poich schia di
cancellare limpostaziane appena
effettuata. Premete quindi il
tasto TEST/SET una veltz sola,
nte. Se doveste sbaglianv,

. ifate la procedura dal punto 11 &= !
Ui
Posizionare linterruttore su [OFF] e staccare il servo cave del servomotore "i g _q,

d' questz uscita dal busto provwisorio tirande verticalmente come indicata =
dalla freccia azzurra. Possiamo non collegare di nuovo il servo cavo del collo WWW.hE“OfObl.it
al Servo Tester V2, par evitare di usurare | connettori,

Limpostzazionedel!IDdelser-
vemotore & completata.




