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GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO
L'ID DEL SERVO
DELLANCA SINISTRA

COLLEGHIAMO IL SERVO CAVO PREPARATO NELLA PRECEDENTE
USCITA AL SERVOMOTORE ALLEGATO A QUESTO NUMERO ED
ESEGUIAMO IL CONSUETO TEST DI FUNZIONAMENTQ.

A QUESTO STESSO SERVOMOTORE IMPOSTEREMO POI U'ID [8].

Il servomotore fornito con questa
uscita & il quarto che viene collegato
nella gamba sinistra e permette allar-
ticolazione dellanca di ruotare verti-
calmente, rendendo passibile il movi-
mento della gamba sinistrain avanti e

indietro. Di conseguenza si tratta di un
serva fondamentale nella camminata
di Robi. Prima di tutto eseguiremo il
test di funzionamento del servomoto-
re, poi lo imposteremo con il numero
ID [8], infine lo collegherermo al servo-

AREA DI MONTAGGIO

motore del ginocchio e lo inseriremo
allinterno del fernore sinistro, utilizzan-
do le viti del servo.
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IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servamotore

STRUMENTO DA USARE

Coceiavite Phillips (incluso neli‘uscita 7)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

LA GAMBA SINISTRA
ASSEMBLATA
HELL'USCITA 48

\

IL SERVO CAVD, AL QUALE £ STATO
ATTACCATO L'ADESIVO DI PROTEZIONE
NELL'USCITA 48

LA BATTERIA FORMITA
NELL'USCITA 33

LA SCHEDA CPU COM LA SD CARD
INSERITE NEL SUPPORTO E
ASSEMBLATE NELL'USCITA 44

«

IL BUSTD PROVYISORIO
COSTRUITO MELLUSCITA 8




COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE

ATTENZIONE!

SE LA SCHEDA SIE
SOLLEVATA

Se la scheda si solleva
L]Jcﬂ]UU :.'t#f.\.hlde Il co-

\..Fllﬂpul"ll-'ﬂtl lettronici per
riposizionarla al suo posto.

Preparare il servomatare (1) e svitare tulte le 4 Staccare lentamente il coperchio posteriore facendo attenziore a
viti. Fare attenziana a non perderle perché ver- ron sollevare la scheda (utilizzeremo il coperchio al punto 4). Non
ranno utilizzate succassivameante, toccare i companenti elettronic sulla scheda.

Preparare il servo cavo, fornito nelluscita precedente, al quale abbiamo applica-
to ladesivo di protezione e collegarlo a unc dei connetlori della scheda (uno o
laltro & indifferente) premanda dallzlte con un dito

r.n"r* ¢i co mqarlu al ;Cf\fDmutDr:},
lo ora. F‘rﬂmet': la

a Far passare || servo cavo alira- Ricollocare il coperchia Accartarsi
versa il foro circolare del coper- che il servo cavo nor rasti schiac-
chio rimasso nel punto 2. cigto tra le sporgenze presenti sul-

la scheca del servo e il coperchio

o Fissare il coperchio con le 4 viti
svitate nel punto 1 Svileremo
nuovamente queste 4 vili, quind|

nan stringerle troppo.




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

7 Preparare il busto provvisario. Se Il servo cava del servo
del collo é ancora collegato, staccarlo tirando verticalmen-
te Collegare il servo cavo che abbiamo callegato al servo-
motore in guesta uscita, al connettore del Servo Tester V2.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

| TASTI DEL SERVO TESTER V2

E LA VISUALIZZAZIONE DEI LED

Spiepheremo ancora loperazione del Servo Taster V2
per impostare U1D e le relative indicazioni.

= Interruttori [UP] e [DOWN]: guande si preme una vol-
ta linterruttore [UP], it numero 1D visualizzato aumenta
di un'unita. L [ lo fa diminu-

re e |B], quindi bisogna far accendere salo il LED [¢
= Interruttore [TEST/SET]; una volta che il LED [8] & ac-
; premuta TEST/SET per qualene sccando. Il
a per poi imanere fisso. Attendere an-
0 nterrutiore, In questo

moda si fissera [1D servomotore.

Posizionare linterruttore su [ON], vedrerno tutti | LED del
Servo Tester V2 lampeggiare due volte. Dopodiché si ac-
cendera solamente il LED contrassegnate cor il numero [1].

r

Lalbero vel servornoture girera
di 45° sia a sinistra sia a destra
e pai si fermera nella posizione
niziale. Non spagnere la sche-

Premere linterruttore da perché ara imposterema
[TEST/SET]. {ID del servemotore.

SE IL LED LAMPEGGIA
CONTINUAMENTE E LASSE
DEL SERVOMOTORE NON GIRA

il servo cavo e
ore dal Servo

 stac

car ti
tore 2 controllare se il cavo
bene al connettore del servormote

TEST/SET




[ ]

m Prernere 7 volte il tasto [UP], fino a quan- m Premere il tasto [TEST/SET] per qualche : | .
do il LED [8] sara acceso, secondo. |l LED [8] larmpegga veloce- -
mente e dopo circa 3 second  rimare ac- ——

ceso. limpostazione delllD & completata.

iD8
LIMPOSTAZ|ONE NON CORRETTA/DELLID Bl UN SERVO PUG CAUSARE DEl GUASTI ANCA SINISTRA
Se dimentichiamo di impostare 1D oppure impostiamo un numero D sbagliato, dobbiamo Rotazione verticale
assolulamente rimediare e refrmpostare corretiamente D, Un servormotore con un D errato

pud causare danni  Robi. Mi raccomendo: impostiamo gli ID dei servo con precisione! LD 8 viene impostata in que-

sta uscita.

VERIFICARE L'ID DEL SERVOMOTORE

ATTENZIQNE!

Se si accendona
i numeri sbhagliati,
ripelere Blal

[0 corretto.

ruzione su [OFF] e poi mettiama di nuova velocernente il tasto [TEST/SET] una volta sola, si
su [ON]. Tutti i LED lampeggiane 2 valte e deve accendere il LED [8] e lalbero del servo gira
dopo rimane acceso solo il LED [1]. come mostrato al punte 10,

Con il servo collegato posizioniame linter- m Se [ID & stato impostato correttamente, premendo

Pasizionare linterruttore del Servo Tester V2 su [OFF] e stac- Svitare le 4 viti del serve fornito in questa uscita
care il servo cavo del servamotore di questa uscita dal busta e togliere nuovarmente || coperchio posteriore che
provvisario tiranda verticalmente, come indicato dalla freccia non verra pid utilizzato,

azzurra, Possiamo nen collegare di nuave il serva cava del

colle al Servo Tester V2, par evitare di usurare | connettori.




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3394303825

ATTACCARE IL SERVO AL FEMORE SINISTRO

Preparare la gamba sinistra e collepare il servo Far passare [estremita libera del servo cavo (cerchiata in rosso rela
cavo dal servamotore del ginocchic al connet- futo sopra a sinistra) nel foro circolare supcriore del femore (indicato
tore libero del servo fornite con questa uscita. dalla freceia) Procedere come mostrato nella fote sopra a destra.

Inserire bene il servornatore nel femore sinistro e tirare can deli- Il servomatore non ceve sporgere dal femore,
catezza il serve cavo verso lesterna, in modo che parte del cavo controllare che sia inserito correttamente os-
non rimangg incastrata allinterno del femore. servandolo lateralmente,

Risultato
finale!

Il quarto servomotao-
re della gamba sini-
stra @ stato collegate,

Fissare il servomolore al femore utilizzando le 4
viti staccate nelle operazioni 1e 16,

ATTENZIONE!

A (ol tolchiares I vewrgremers
fh gua rd| amao q’ Sl raccomanda di non testare

mai con il Servo Tester V2
. due o pil servomotar quando
www.hellorobi.it : Wt

sono collegati tra di loro,




|L TEST DI FUNZIONAMENTO DELLA GAMBA SINISTRA

Preparare la garmba sinistra e la scheda CPL: collegare il cave al seconda
connetiore contando dallo slot della SD card (cerchiate in rosso).

rI'D!‘\IZH]IIE
DI PARTENZA

.

ATTENZIONE!

EFFETTUARE IL TEST DI FUNZIONAMENTO

IN UNO SPAZIO AMPIO

Prestiarna molta att ne quando colleghere-

mo la batteria, parché la gamba sinistra iniziera a

muoversi immediatamente. Per cui eseguite gue-
1 HI"T'I['IIJ per evitare di

IN CASO DI CATTIVO @DORE O
DI FLIMO STACCARE LA BATTERIA

Dﬂpb aver tﬁiiggﬁtﬂ {a batteria alla scheda CPU,

ppurve 31 seﬂte

Appoggare la gamba sinistra su una su- Prima di tutta guardiamo frontalmente la gamba sinistra. Appena collegata la
perficie piana. Preparare la batteria e col- batteria la gamba sinistrz si porta in posizione di partenza, quasi perpendico-
legare il connettere del cave della batteriz lare al piane dappeggic (circe 857 Dallz posizione di partenza il servemcetore
al relativo conrettore sulla scheda CPLL con oscillazionz laterale della cavigla gira per inclina la gamba verso linterno
Appena collegata la batteria la gamba si (portandols a circa 70°) e pei torma di nuova nella posizione di partenza,

muove subito, quindi state attenti.

FF:OSIZIDRE
DI PARTENZA

@ Cra osservaie la gambe sinistra lateralimente: girano il servo di rotazione verticale della caviglia, guello del ginocchio e quelio dellart-
colazione dellanca, Dalla posizione di partenza (foto a sinisiral la gamba si piega in avanti carme mostrato nella foto centrale. Poi tarma
nella posizione di partenza. || mavimento del servo dellarticolazione dellanca nan & facilmente visibile poiché non ha cornporenti colle-

gati, quindi verificate che lalbero del servo giri toccandolo con le dita (foto a destrz). La gamba ripetera i mmovimenti dal punto 24 al 25,
Per terminare il test, dopo aver verificato che tutti | movimenti sianc eseguiti corettamente, staccare il cavo della battenz 2 poi Il servo
cavo dalla scheda CPU Per maggiori dettagli visionate i video di montaggio sul sito www.hellorobi.com/it/montaggio.




RISOLUZIONI DEI

PROBLEMI

SE DURANTE IL TEST LA GAMBA SINISTRA NON S| MUOVE CORRETTAMENTE, LEGGETE
LE SEGUENTIISTRUZIONI SU COME SMONTARE E RIMONTARE LA GAMBA ED EVENTUALMENTE

REIMPOSTARE | NUMERI ID DElI SERVOMQTORI.

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

IL BUSTG PROVVISORIO
ASSEMBLATO NELL'USCITA

. { STRUMENTO DA USARE

Caccinvite Phillips (incluso nell uscita 2)
3

QUANDO NESSUNO DEI SERVOMOTORI DELLA GAMBA SI MUOVE

Prima di smontare la gamba, controlliame con attenzione i seguenti punti

CONTROLLARE SE IL CONNETTORE DEL SERVO E CONTROLLARE CHE IL SERVO CAVO SIA COLLEGATO CONTROLLARE CHE
COLLEGATO AL CONNETTORE GIUSTO DELLA SCHEDA PRECISAMENTE AL CONNETTORE DELLA SCHEDA LA BATTERIA SIA CARICA

CONNETTORE Verificare di aver collegato il ser- Controllate ¢i

aver inserito bere non Controllare lo stato di carica della bat-

DEL SERVO vo cavo delle garnta sinistra al solo lestremita del connettore, ma teria. Nel caso, caricare la batteria fin-
DELLA GAMBA secondo connettore della scheda tutto il connettore del cavo, premenco ché || LED del caricatore diventa varde

SINISTRA CPU dallo slat della 3D Card, con un dita,

QUANDO NESSUNO DEI SERVOMOTORI SI MUOVE

Quanda nessuna dei servo si muove la causa del problema & di soli-
to un errato collegamento dei servo cavi sul servornotore dellanca. Se
invece il collegamento € corretto il problema potrebbe essere causato
dalia errata impostazione degli 10 Verificate il nurmero del!ID dei serva

. dal punto
21 everificare il

montare tu
) consultando le u-
5e 48 e verl-
aipumeri [D

=t
(]

(1]
=

=T1

(vedi fasi 7-17 delluscita 41).

QUANDO NON SI MUOVE SOLO IL SERVO DELLANCA

Quando non si muave solo un servomotore di solitc la ceusa del pro-
blema & un'arrata impostaziore delllD Smontate, in ordine contrario,
dal punto 7 al 21 e verificate il rumers dellIl

Il numero |ID del
servo dell’anca
sinistra & [8] (con-

sl mu alt
sgrvomotori con-
sultate la pagina 13

che delluscita 48,




