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GUIDA AL MONTAGGIO

CONTINUIAMO
AD ASSEMBLARE
LE ANCHE DI ROBI

ATTACCHIAMO LANCA INTERNA SINISTRA ALUALBERO
DEL SERVOMOTORE DELLARTICOLAZIONE DELUANCA ks 8

]
DELLA GAMBA SINISTRA. POI PASSIAMO ALLA COSTRUZIONE ‘II |

DELUARTICOLAZIONE DELLANCA DESTRA. o | N
= TH

Per prima cosa attaccheremo lanca matore dellarticolazione dellanca

interna alla gamba sinistra ed effet-  (oscillazione laterale), assemblato Eseguiremo molte operazioni, pre-
tueremo il test di funzionamento nelluscita 33, alla gamba destra ed  stiamo particolare attenzione che il
dellarto completo. Poi attacchere-  effettueremo il test di funzionamen-  servo cavo nan resti schiacciato tra |
mo lanca esterna destra e il servo-  to anche di questa gamba. companenti assemblati.

(

| PEZZI IN QUESTO NUMERO

1 Anca eslerna sinistro
2 Ainca esterng destra

3 Anca interna sinistra
4 Serva cova (135 mm)

STRUMENTO DA USARE

Caccinvite Phillips incluso nell'vseita 2}

|

Questo cilicolo mon & un giocwtolo; reodatts porte di ua kit 2 meemggio destinzto o on pubblico oy fo.
I Mzde in CINNA. Distibuito da De Agostiri Publisning fraliz S.p-A, - Vio 6, co Veozun, 15- 28100 Newora

]
PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI
LA SCHEDA CPU CON I‘ |‘ LA COPERTURA POSTERIORE
GLI ADESIVI DI PROTEZIONE  IL SERVOMOTORE LA SDCARD INSERITA LA BATTERIA FORNITA  DELBACING CONILCAVODI LA GAMBADESTRA LA GAMBA SINISTRA
FORNITINELVUSCITA3  ASSEMBLATO SUL SUPPORTO E NELUUSCTA 38 ALIMENTAZIONE ASSEMBLATI ASSEMBLATA ASSEMBLATA
MELUUSGTA 33 ASSEMBLATE NELLUSCITA 44 NELL'USCITA 41 NELI'USCITA 32 NELI'USCITA 49




UNIRE UANCA INTERNA SINISTRA

y

Posizionare lanca interna sinistra {3) e |z gamba sinistra Inserire lalbero del servo nel foro dellanca interma
che abbiamo costruito fina alluscita precedente come si sinistra facendo combaciare la forma dei due D-cut.
vede nelle foto qui sopra.

Risultato
finale!
AMENTE | D-CUT
te | due cornponenti

senza far combaciare per-
fettamente la forma dei D-cut,

n funzicnera be

e

Verificare che lalbero sia inserito bene nel foro a for- lanca interna sinistra @ colle-
ma di D-cul, come mostrato in foto. gata alla garnba di Robi,

Abbiamo gia effettuato il test di funzionamento dell’articolazione dell’anca sinistra (rotazione verticale) nell’'uscita 49, ma avendo
coliegato I'anca interna al servomotore, potremo osservare meglio i movimenti della gamba. Quindi per sicurezza possiamo ripe-
tere il test. Se Ia gamba non si muove correttamente consultate la pagina 12 dell'uscita 49 e se avete bisogno di smontare seguite
le istruzioni dal punto 1 al punto 3 di quest’uscita e quelle dell’uscita 49, da fare in senso contrario. Dopo aver effettuato qualche
ciclo del test, per interromperlo, staccate prima il cavo della batteria e poi il servo cavo dalla scheda CPU.

—

Collegare il cavo al secondo connettore  Dalla posizione di partenza il servo della ca- Poi i tre 5ervo con rofazione verticale girano
contando dallo slot della SD Card e colle-  viglia gira e fa piegare la gamba verso in- € portano la gamba nella posizione in foto
gare la batteria. terno, per poi ritornare in posizione. per poi tornare nella posizione di partenza.




ATTACCARE IL SERVO DELI'ANCA DESTRA

Estrarre dalla bustz il senvomotere che ab- B Svitare le 4 viti e imuovere Il coperchio postericre del servomotore,
biarmo montato e messo da parte nelfusci-

ta 33 (articolazionz delfanca destra: oscil-

lazione laterale).

Preparare la gamba destra e collegare il servo cavo proveniente dal servo Tenendo lalbero del serva orientato
delianca (rotazione verticale) al connettore lkbero del servo, facendo comba- nella direzione opposta rispette allan-

ciare la forma dei connetiori maschio e fermmina. va interna, prepararsi a inserire il ser-
vomotore nellanca,

(

w -

Unire precisamente il servo e lanca inter- o Fissare il servo allanca interna destra utilizzando

na senza far incastrare il servo cavo. le 2 viti rimosse al punto 5.




ATTACCARE L'ANCA ESTERNA DESTRA

4 Nella parte interna dellanca
esterna destra e sinistra {1} e

DA CONSERVARE QUESTA USCITA poter distinguere tra lora fanca
destra e lanca sinistra. (L) indi-
ca lanca esterna sinistra ¢ (R)
indica guella destra. In guesta
" uscita utilizzeremo solo fanca
esterna destra (R). Utilizzeremo
lanca esterna sinistra (L) nella
prassima uscita, guinci conser-
vatela senza perderla.

\,

o J

Preparare lanca esterna destra (2) e la gamba destra. Far passare il Controllate lincava nella parete interna

capo lbero del servo cavo collegato al servo dellanca (nscillazione dellanca esterna dastra. Farema passare

laterale) rel foro delfanca esterna destra, come si vede nells foto. il cave nellincavo rettangolare e inserire
mo il profilo circolare in rilievo del femore
nellincavo circolare,

~

. . J

Stendere il cavo rellincavo che abhiarno individuato al punta 12 facendo Fissare il servo allanca esterna destra
attenzione a nan far incastrare il cavo e inserire il prafilo in rilievo del femare m utilizzanda le 2 rimanenti viti.

(ved la freccia) nellincavo circolare. Sz il cavo 2 stato posizionato bene | due

compenenti si uniscono perfettamente come mostrato qui sopra.




IL TEST DI FUNZIONAMENTO DELLA GAMBA DESTRA

£
\_!jj

Preparare la copertura del bacino e Inserire falbero del servo nel D-cut delle copertura del bacino come si vede
posizionare la gamba destra come dalla foto, poi girare la gamba verso di noi. Prepariamoc a effettuare il test

mostrato in fota. Controllare entram: di funzionamento della gamba destra.
bi i D-cut cerchiati in rosso.

ATTENZIONE!

N

EFFETTUARE IL TEST DI
FUNZIONAMENTO IN UNO SPAZIO AMPIO
Prestiamo molta attenziene quanda calleghe-
remo la batterig, perche la pamba destra ini-
zi muoversi mmediatamernte.

Fe ioniinunc spa-
zio am vitare di d giare gli altri
componeanti.

IN CASO DI CATTIVO ODORE O

DI FUMOD STACCARE LA BATTERIA

Dopo aver collegato la batteria alla scheda
Recuperare la  scheda Posizicnare lz batteriz sul supporto | CPU, se si nota una fuoriuscita di furmo ap-
CPU e collegare il ser- m e collegare Il cavo della batteria alla pure si sente un cattivo odore steccate im-
vo cavo della gamba al scheda CPU, Appena collegata la mediatamente il cavo 'd_e'l{aba.__'geﬁa' dal can-
connettore piv vicino allo batteria la gamba si muovera im- rettore della scheda CPU.

slot della SD Card. mediatamente, quindi state attenti.

POSIZIONE ' ——
DI PARTENZA

POSIZIONE
DI PARTENZA

La gamba destra, prirna assume la posizione di partenza, poi girano i due servomotori con oscillazione laterale e la gamba siin-
clina lateralmente verso linterna (foto al centro) & poi torna nells posizione di partenza. Per maggiori dettagli visionate i video di
montaggio sul sito www.hellorobi.com/it/montaggio.




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al mantaggio, il nostro esperto & a
disposizione tutti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

POSIZIONE e "= POSIZIONE
DI PARTENZA 3 i DI PARTENZA

Poi girano | 3 servomotori con rotazione verticale e la gamba si piega in avanti (Toto al centro) per tornare nuovamente nella posizione di
oartenza Dopo una pausa di qualche secondo i movimenti descritti nei punti 19 e 20 si ripetono fino a quande non si decide di interrorm-
pere il test. Dopo aver verificato | moviment staccare primail cavo della batteria e poi il serva cave dalla scheda CPU. Infine staccare anche
la copertura del bacina Per maggiori dettagli visionate i video di montaggio a disposizione sul sito www.hellorobi.com/it/montaggio.

Se non funziona carrettamente consultate attentamente la pagina 12.

ATTACCARE '/ADESIVO DI PROTEZIONE

€ 1 . DA NON FARE ASSOLUTAMENTE!

ROVESCIO Rt e Si ricerda che guando si sono collegali in serie pit
Y ) 3 motori, non biscgna mai connetterii alla

3 Servo Tester V2,

pid pratico & e [adesivo al connettore del
DIRITTO i 4 SErVO Cavo in un secondo momert A
' gato il servo cavo al servomotare.

k. * ATTACCARE UADESIVO SU QUESTO LATO.

Preparare il servo cavo (135 mm) Staccare un pezzo dells-
(4) e verificare le due parti: il lato desiva di protezione forni-
diritto e guelle rovescia Appliche- to nelluscita 3 e attaccarlo
remno lzdesivo al lato diritta, alla parte dirtta del con-
netiore del servo cavo, At-
tenzione a non far sporge-
re fadesivo dallestremita
del connettore. Allo stesso
modo, attaccare ladesivo
anche allaltro connettore.

La gamba destra & quasi comple-
tata. Le articolazioni della gamba h Il =
sinistra saranno completate nelle www.hellorobi.it

prossime uscite.




RISOLUZIONI DEI PROBLEMI

SE DURANTE IL TEST LA GAMBA DESTRA NON S| MUOVE CORRETTAMENTE, LEGGETE LE SEGUENTI
ISTRUZIONI SU COME SMONTARE E RIMONTARE LA GAMBA PER CONTROLLARE | COLLEGAMENTI
ED EVENTUALMENTE REIMPOSTARE | NUMERI ID DEI SERVOMOTORI CHE NON SI MUOVONQ.

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI ‘ | STRUMENTO DA USARE

Lo AL t ' Cocciavite Phillips {incluse nell‘uscita 2)
ASSEMBLATO MELL'USCITA B
QUANDO NESSUNO DEI SERYOMOTORI DELLA GAMBA S| MUQOVE

Prima di smontare la gamba, controlliamo con attenzione i seguenti punti

CONTROLLARE SE IL SERVO CAVO E COLLEGATO CONTROLLARE CHE IL SERVO CAVO SIA COLLEGATO CONTROLLARE CHE
CORRETTAMENTE ALLA SCHEDA (PU PRECISAMENTE AL CONNETTORE DELLA SCHEDA LA BATTERIA SIA CARICA

CONNETT Verificare di aver collegato il servo Controllate di aver inserito bene il Controllare lo stato di carica della bat-
ORE : ; : 5
piLskrvocavo  cavo della gamba destra al primo connettore del serve cavg, premen- teria. Nel caso, caricare la battearia fin-
DELLA GAMBA connettore della scheds CPU dal- da con un dita. ché il LED del caricatore diventa verde
DESTRA lo slot della SD Card. (vedi fasi 7-17 delluscita 41).

QUANDO NESSUNO DEI SERVOMOTORI DELLA GAMBA SI MUQVE QUANDO NON SI MUOVE SOLQ [L SERVO DELLANCA

Quando nessuno dei servormotori si muave, la causa del problema Quanda non si mueove solo un servomotore di salito la causa del pro-
& di sclito un errato collegamento del servo cavo sul servemotore blema & un'errata impostazione delllD del serva. Smontate, in ordine
dellanca destra. contrario, dal puntc 7 al 21 e verificate il numere dellil

Il numera |D del
servo dell’anca
Lo

care il col
o di entrar




