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GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO L'ID
DEL SERVOMOTORE
DEL COLLO DI ROBI

COLLEGHIAMO IL SERVO CAVO FORNITQO NELLA
PRECEDENTE USCITA AL SERVO ALLEGATO A QUESTA
USCITA, POI ESEGUIAMO IL TEST DI FUNZIONAMENTO
E IMPOSTIAMO LID [13] CON IL SERVO TESTER V2.

Il servo fornito in questa uscita & il
prima dei servamotori che andran-
no a comporre larticolazione finale
del collo di Robi. Il collo di Robi per-
mette alla testa di ruotare a destra e
a sinistra (rotazione orizzontale),
guardare verso lalto e verso il basso

(rotazione verticale) e inclinarsi verso
destra e sinistra (oscillazione latera-
le) e ha gli stessi gradi di liberta di un
essere umano. | movimenti del collo
sono consentiti da tre servormataori. |l
servomotore allegato a questa uscita
e quello che permette al collo di Robi

AREA DI MONTAGGIO

di ruotare a destra e a sinistra (rota-
zione orizzontale). Imposteremo al
servomotore il numero 1D [13] e poi
esequiremoa il test di funzionamento
con il Servo Tester V2.
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IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomotore

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (incluse nell'vscita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il busto provvisario e il servo
cavo che useremo per fare il test di fun

zionamento del servomotore e par im-
naostare il numero D,

IL SERVD CAVO, AL QUALE E STATG ATTACCATO
UADESIVO DI PROTEZIONE NELLUSCITA 53

4

IL BUSTO PROVVISORID
COSTRUITO NELL'USCITA 8



COLLEGARE IL SERVO CAVD AL SERVOMOTORE

ATTENZIONE!

la scheda si solleva
quando stacchiamo il co-
bosteriore, prermia-

1 il di parte (i

riposizionarla al sua posta.

Preparare il servormctore (1) e svitare tutte le 4 a Staccare lentamente il coperchio posteriore facendo attenzione a

viti. Fare attenzione a non perderle perché ver-

non sollevare la scheda (utilizzeremo il caperchio al punte 4). Fare

ranno utilizzate successivamente, attenzione a non toccare | componenti elettranici sulla scheda.

Preparare il servo cavo, fornito nelluscita precedente, al quale abbiamo applicato
ladesivo di protezione e collegarlo & uno dei connetton della scheda (uno o laltro
& indifferente) premendo verticalmente con un dito,

Se non avete
rima di cellegarl ervomotore,

sivo sulla

- CON ILCAVO
| QUESTE SPORGENZE

r

Far passare il servo cavo dalla par- Ricollocare il coperchin. Accertatevi

te interna nel foro circolare del co- che il servo cavo non resti schiac-

perchio rimosso nel punto 2. cato tra le sporgenze presenti sulla
scheda del servo e il coperchio.

Fissare il caperchio con le 4 viti
svitate nel punto 1. Sviteremo nuo-
vamente queste 4 viti, quindi non
stringerle treppo.




FARE L TEST DEL SERVOMOTORE

Posizionare linterruttore su [ON], vedremo tutti | LED d=
cora collegato, staccarlo tirando verticalmante vo Tesler V2 lampeggiare due volte. Dopodiché si accendera
Collegare il connettore del cave, che sbbiamo collegato al solamente il LED contrassegrato con il numero [1].
servainquestau | connettore del Servo Tester V2.

Lalbero del servomotore girerd
di 457 sia a sinistra sia a destra ATTENZIONE!
2 poi si fermeré nella posizione :
iniziale. Non spegnere la sche- I
Pramans fnterrulions d1a perché oraimpostereme 1D D GIRA
[TEST/SET). ( omotara, Pasizianare linterruttore in posizione [QFF] e
controllare se il servo cave @ collegato bene
al cornettora cel Servo Tastor V2 Se il pro-
blema persiste, staccara e viti del caperchio

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE del servomotore e controllare se il cavo & col-

legate bene al connettore del servomotare.

| TASTI DEL SERVD TESTER V2

E LA VISUALIZZAZIONE DEI LED

Spiegheremo ancora loperazione del Servo Tester V2
per impostare [1D e le relative indicaziani.

» Interruttori [UP] e [IDOWN]: quando si preme una vol-
ta linterruttore [UP], | numero |D visualizzato aumenta
di un'unita. Linterruttore [DOWN], invecs, lo fa diminu-
ire di un'unita. Can questi due pulsanti @ pussibile m-
postare il numero di |1D desiderato.

» Decine e unita: il numero delllD di questo servomotare
e [13], quindi bisogna far accendere sole i LED [10] e [3].
= Interrutiore [TEST/SET]: una volta che i LED [10] e [4]
sono acces|, tenere premuto TEST/SET per qualche se- :
condo. | due LED larmpeggerannc per pei rimeanere fissi. R - Gl TEST/SET
Attendere ancora un seconds, poi rilasciare linterrutto- i e
re. In questa modo si fissera UID del servomaotore,




Per risclvere dubbi e difficolia relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposiziene tutli i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 ol numsro 3396303825

m Prermere 12 valte il tasto [UP], fino a quando Prermere il tasto [TEST/
ncn saranno accesi | LED [10] e [3]. SET] per aualche secon-
do. | LED [10] & [3] lam-

peggiano velocemente e

dopo circa 3 secondi ri-

mangono  acces.  Cosi

limpostazione delllD &
completata.

Rotazion

LD 13 viene impostato in
guesta uscita.

ATTENZIONE!

Se si accendan:

MADE [N CHINA i e reimpostare
ot (1D corretto.

Con il serva collegato posizioniama linter- Se [ID & stato impostato corretta-
ruttore su [OFF] e poi mettiamo di nuovo m mente, premendo velocemente il ta-
su [ON]. Tutti i LED lampeggiano 2 volte 2 sto [TEST/SET] una volia sola, si ac-
dopo rimane acceso solo il LED [1). cendeno | LED [10] e [3] e lalbero del

serve gira come mostrato al punte 10

Risultato
finale!

Limpostazione del-
[ID del servornotore
& completata.

_ M [pUntelchiaves
Posizionare linterruttore su [OFF] e staccare il servo cavo del 1 BB gwardiam@ ’q/
servomotore di questa uscita dal busto provvisono tirando # B
verticalmente come indicalo dalla freccia azzurra, Possiamo
nan collegare di nuove il serve cavo del collo al Servo Tester
V2, per evitare di usurare | connettori.
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