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GUIDA AL MONTAGGIO

IL PRIMO SERVO
DEL COLLO DI ROBI

POSIZIONARE IL SERVOMOTORE DEL COLLO (ROTAZIONE
ORIZZONTALE) E FAR PASSARE UN SERVO CAVO, INSIEME
AL CAVO DELLA SCHEDA DI RICONQOSCIMENTO VOCALE,
ATTRAVERSO LA FESSURA SINISTRA DELLA BASE DEL COLLO.

AREA DI MONTAGGIO

Nelle operazioni di questa uscita
useremo tre cavi, il servo cavo del
servomotore al quale abbiamo im-
postato il numero di ID nelluscita 54,
il cavo a 4 poli che collega la scheda
CPU a quella per il riconoscimento

vocale e il servo cavo da 70 mm,
questi ultimi forniti in questa uscita.
Due di questi tre cavi saranno fatti
passare attraverso lapertura sinistra
della base del collo, perpedicolar-
mente rispetto alla sciarpa. Inoltre, a

differenza di quanto fatto can i colle-
gamenti degli altri servomotori di
Robi, questa volta indicheremo esat-
tamente a quale connettore del ser-
vomotore del collo andranno colle-
gati i due serva cavi.

| PEZZI IN QUESTO NUMERO

1 Cavo per la scheda di riconoscimento vocale
2 Corona del sarvomotore
3 Servo cava (20 mm}

STRUMENTO DA USARE

Cactiavite Phillips {incluso nell'uscita 2)

* Lo corona del servomotore {2)
non verrd ufilizzots in quests
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PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il collo di
Robi, il servomotore e
ladesivo di protezione.

s

GLI ADESIVI DI PROTEZIONE
FORNITI NELL'USCITA 3

IL COLLO ASSEMBLATO
NELL'USCITA 53

IL SERVOMOTORE ASSEMBLATD
NELL'USCITA 54




ATTACCARE LADESIVO DI PROTEZIONE AL SERVO CAVO

- smaccane vassnvo suauestousto, S o e mige
. enti numer! ]

ROVESCIO DIRITTO 3 : al servomictore.
! ) _

Preparare il servo cavo (70 mm) {3} e verificare Staccare un pezzo delladesivo di pratezione farnito nelluscita 3 e at-

le due parti: il lato diritto e quello rovescio. Ap- taccarlo alla parte diritta del connettore del serva cavo. Attenzione a

plicherema ladesivo al lato diritto. ncn far sporgere ladesivo dallestremitd del connettore. Allo stesso
modo, attaccare ladesivo anche allsltro connettore.

COLLEGARE IL SERVO CAVO

Preparareil servamotore assemblato Verifichiamo che il servo cavo gia attaccato, quel- Collegare il servo cavo
nelluscita 54 e rimuovere il coper- lo ¢a 135 mm, sia collegato al connetiore destro da 70 mm al connettore
chia posteriore svitando le 4 viti. Nan del servo, come nella foto sopra & sinistra. Se sinistro. Verificare che sia
utilizzeremo pil il caperchio, mentre non la fosse, imuoviammole e attacchiamolo al collegato perfettamenta.
conserviamo 2 delle 4 viti staccate connettore destra, Poi prepariarmo il serve cavo Se non avete attaccato
che utilizzeremo successivamenta. da 70 mm con ladesivo di protezione atiaccato ladesivo di protezione al
Fare attenzione quindi a non perderla. al punto 2, che fissererno allaltro connettcre. punto 2 fatelo adesso.

ATTACCARE IL SERVOMOTORE

Preparare il cavo per la scheda di riconoscimenta voca- Preparare il servo &l guale abbiamo collegato il cavo
le (1) e far passare una delle estremita {che sono uguali) da 70 mm al punta 5. Poj, far passare nel foro centra-
nel foro centrale della base del collo. Far passare il cavo le della base del collo il cavo pit lunge, quello da 135
fino a meta della sua lunghezza. mm collegate al connettore destro del servo.




Per risolvere dubbi e difficolia relativi ol montaggio, il nostro esperfo & o
disposizione tuthi i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

.

Dopa aver inserite il cave pit lungo, orientismo il serve verso Far scorrere il cavo a 4 poll {scheda riconoscimento
di noi e capovolgiamola came in foto, con falbero del servo in vocale) attraverso la base del collo fino a che le due
basso. Pai, pieghiamo il cavo pill corto, che ora & a destra, in parti evidenziate in rosso in foto non abbiano la stes-
modo da fare un angola di 90° con il connettore, come i foto, sa lunghezza,

\.

Awvicinare il servamotore alla base del collg, corme si vede in Unire con precisione | servomotore alla base del collo
fato, can talbera orientata versa il manico. Nel contempo, far facendo attenzione a non schiacciare | cavi,

passare il cavo a 4 poli della scheda di riconascirmento voca-

le nella fessura, tra la base del collo e la parete del servo, evi-

denziata dal rettangolo rossa Nella stessa fessura far passare

anche il servo cavo pid corto che arrve dalla scheda del serva.

Risultato
finale!

Il primo  ser-
vomotore  del
collo di Robi &
stato fissato,

t
diore

www.hellorobi.it

Fissare il servomoture alla base del collo, avvitando
solarmente due delle viti staccate al punto 3, infilan-
dale nei due fori pits vicini allzlbera.




