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GUIDA AL MONTAGGIO

IMPOSTIAMO

L'ID DEL SERVO

DEL BUSTO DI ROBI

ESEGUIAMO IL TEST DI FUNZIONAMENTO E IMPOSTIAMO
IL NUMERO ID [12] AL SERVOMOTORE CHE FISSEREMO
AL SUPPORTO DELLALTOPARLANTE.

In questo numero forniamo il servo
per il movimento del busto di Robi,a
cui imposteremo 1D [12). Questo
servo sara montato nel busto con
lalberc motare rivolto verso il basso

e serve per far girare il busto di Robi
verso destra e sinistra. Al connettore
sinistro del servo del busto colle-
gheremo il cava proveniente dal
servo del collo. Al connettore destro

AREA DI MONTAGGIO

o

invece, collegheremo un capo del
servo cavo fornito con luscita 57,
mentre laltro capo andra collegato
alla scheda CPU.

(

Questo artcele o € un giocathalo; prodotta parte di ur kit oi mentaggia destinate o un pubizlice adulte.

I Mude it CHINA. Disribuite da e Agastini Publishing kolin S.pA - Vin ©. dn Yerazan, 15 - 28100 Kovor E ;

IL PEZZO IN QUESTO NUMERO

1 Servomatare

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (induso nelluscita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Preparare il busto provvisorio e il serve cave
che userermno per fare il test di funzionamen-
to del servomatore e per impostare il nume-
ro ID. Recuperare anche il busto anteriore
assemblato nelfuscita 57.

"

IL SERVO CAVO, AL QUALE
£ STATO ATTACCATO ADESIVO IL BUSTO ANTERIORE IL BUSTO PROVVISORIO
DI FROTEZIONE NELL'USCITA 57 ASSEMBLATO NELL'USCITA 57 COSTRUITO NELL'USCITA 8




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

ATTENZIONE!

Preparare il servornotore (1) e svitare tutte le 4
viti. Fare attenzione a non perderle perché ver-

ranno utilizzate successivamenie.

Preparare il servo cavo, fornite nelfuscita
precedente, e collegarlo al connettore de-
siro (cerchiato in rosso nella foto sopra a si-
nistra) premendo verticalmente con un dito,

Ricollocare il coperchio e fissarlo
utiizzando le 2 vili slaccate al
punto 1. Sviteremo nuovamente
queste viti, non avvitarle del tutio.

heda =i solleva
cehigmo il co-

ac nor ¢l sono
omponent| elettronic per
riposizionaria al suo posto.

Staccare lentamente il coperchio pasteriore facendo attenzione a
non sollevare la scheda (utilizzeremo il coperchio al punto 4). Fare

attenzione a non toccare | componenti 2lettronici sulla scheda.

esivo al cavo
2 L servomotore,
. Premete ladesivo sulla
| dite in moade

Infilare il cavo, dal basso
verso lalto, attraverso il
foro circolare del coper-
chia rimosso nel punto 2,

Verificare che linterruttore della
scheda Servo Tester V2 sia su
[OFF], staccare il cavo del servo
gel collo dal connettore. Collega-
re il cavo del servo del buste.

Posizionare linterruttore su [ON)].
Tutti i LED lampeggeranna 2 vol
te e dopo rimarra acceso solo il

LED [1].




ATTENZIONE!
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Premere linterruttore {TEST/SET], Lalbero del servomotore girera di 45° sia a
sinistra sia a destra e poi si fermera nella posizione iniziale. Non spegnere la sche-
da perché ora imposteremo 1D del servomotora.

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

| TASTI DEL SERVQ TESTER V2 i
E LA VISUALIZZAZIONE I.JU LED '
Spiegheremo ancora loperazione cel Servo Tester V2
per impostare V1D e le relative indicaziani.
+ Interruttori [UF] e [DO"» /N]: quance si preme una vel
La linterrutiore [UP], il numero |D visualizzate aumenta
diununita, Uinterruttore [DOWN], invece, lo fz diminui
i un'unita, Con guesti due pulsanti € possibile im U DECINE
ll Hurmero di 1D desiderate. |
i s 1D di guesto servemoto- I
LE[] [1 c:] 212]. UNITA

nno per pei rin S e TEST/SET
Attendere ancora un ondo, pai rilasciara I (
re. In guesto modo si fissera 'ID del servomotare.

Premere 11 valte il tasto [UP], fina a quanda i LED [10] e [2] saranno accesi. Poi preme-
re il tasto TEST/SET per qualche secondo. | LED [10] e [2] larmpeggiano velocemente
e dopo circa 3 secondi rimangene accesi. Cosi limpostazione & completata.

L'IMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELLID DI
UN ssnvomo*rons PUO CAUSARE bEl GUASTI

o i 1D mﬁ%ﬁfﬁﬁlﬁﬁmﬂ wal LID 12 viene |r11p05lato in
questa uscita.




VERIFICARE L'ID DEL SERVOMOTORE

Con il servo collegato posizioniamao linterruttore su
[OFF] & poi mettiamoe di nuovo su [ON]. Tutti i LED lam-
peggiana 2 valte e dopo rimane accesa soloil LED [1].

ATTACCARE IL SERVO DEL BUSTO

ATTENZIONE!

Sasi

numern s

9 e reimpostare [ID
corretto

Se 1D é stato impostate correttamente, premendo
velocermente il tasto [TEST/SET] una volta sola, si
accendona i LED [10] e [2] e lzlbero del servo gira
came mostrato al punto 8,

Prendere il busta anterio-
re, assemblato nelluscita
precedente, e recuperare
il servo cavo del collo che
tuoriesce dal foro del
supparto dellaltoparlan-
te. Avvicinare lestremita

Rimuovere il coperchio posteriore svitando le
2 viti staccate al punto 5. Questo coperchio
non verra pio utilizzato,

del cavo del collo al con-
nettore sinistro del ser-
vamotore del busto for-
nite in questa uscita.

nettore sinistro [cerchiato in rosso nella fota)
del servo del busto. Quind, verificare che il
connettore del servo cavo fornito nelluscita
57 (indicato dalla freccia rossa) sis ancora
bene inserito nel conneltore destro del servo
del busta (operazione svolta al punto 3).

m Callegare bene il serva cavo del collo al con-

Raggruppare tutti i cavi che fuoriescono dai fori rettangolari del supporto
dellaltoparlante (riguadrati in rosso nella foto a sinisira) 2 piegarli a 90°
(vedi foto & destra), in mode da applattirli verso il lato senza bordo rialzato
della sede del servo del busto (indicato dalla linea tratteggiata rossa). Pre-
mere bene per dare ai cavi la forma voluta. Questa operazione va fatla per
evitare che, inserendo il servomotore del busto nella sua sede, i cavi riman-
gano schiacciati tra il servo e le pareli bordate della suz sede, rovinandosi.




Per risolvere dubbi e difficolta relafivi al montaggio, il nostro esperto & a
disposizione tulti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

Ora posizionare il servo del busto
come in foto, con lalbero verso il bas-
so (verso la parte anteriore del busto)
e inserire il servo nella sua sede sul
supporto  dellaltoparlante  facendo
allenzione a non schiacciare i cavi.

Inserire can precisiane il servo e veri-
ficare, guardando da ogni lato, che
nessun cavo sia rimasto schiacciato
tra le pareti rialzate della sede el ser-
v Se necessario, rimuovere il servo e
ripetere le operazioni 15 e 16 prestan-
do attenzione alla posizione dei cavi.

Fissare il serva al supporto dellal-
toparlante utilizzando le 4 viti stac-
cate ai puntile12.

Risultato
finale!

Il servo del bu-
sto di Rabi é sta-
o collegato.

Collegare il cavo del servo del busto al primo connetto-
re della scheda CPU (cerchiato in rosso rella foto), ov-
vero il pid lontano dallo slot della SD Card. Inserire il
connettore premendo con un dito.
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