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| servométori
del collo di Robi

Costruisci il tuo




GUIDA AL MONTAGGIO

COMPLETIAMO IL

COLLO CON | DUE
SERVO MANCANTI

IMPOSTEREMO IL NUMERQ ID DEL SERVO FORNITO CON
QUESTA USCITA E POl LO MONTEREMO SUL COLLO DI ROBI.
INFINE AGGIUNGEREMO AL COLLO ANCHE IL SERVO CHE FINO
A QUESTO PUNTO E STATO INSERITO NEL BUSTO PROVVISORIO,

In questa uscita attaccheremo due
servomotori alla parte superiore del
corpa di Rabi assemblata fino allu-
scita precedente. Prima di tutto im-
posteremo il numero ID [14] del
servo del collo (oscillazione latera-

le) e lo attaccheremo al supporto
dei servo del collo. In seguito, attac-
cheremo anche il servo, al quale ab-
biamo impostato il numero D [15]
(rotazione verticale) nelluscita 59,
alla parte destra del supporto dei

AREA DI MONTAGGIO

servo del collo. Dopo aver collegato
guesti due servo, avremo terminato
linstallazione di tutti i servomotori
presenti nel corpo di Robi.
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IL PEZZ0 IN QUESTO NUMERO

1 Servomolore

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips {incluse nell‘ustita 2)

IL BUSTO PROVYISORID DAL QUALE
ABBIAMO RIMOSSO LA SCIARPA
NELL'USCITA 53

PREFARARE | COMPONENTI CONSERVATI

2 n

LA BATTERIA FORNITA
NELL'USCITA 38

LA SCHEDA DI ALIMENTAZIONE
FORNITA NELL'USCITA 40

ASSEMBLATO NELL'USCITA 59

-____——u-

IL SERVO CAVO, AL QUALE E
STATO ATTACCATO L'ADESIVIO DI
PROTEZIONE NELL'USCTA 59

IL BUSTO ANTERIORE




COLLEGARE IL SERVO CAVO AL SERVOMOTORE
ATTENZIONE!

ent onici per
riposizionarla al suo posto.

Preparare il servomotore (1) e svitare tutte le 4 Staccare lentamente il coperchio posteriore facendao attenzione a
viti. Fare attenzione a non perderle perché ver- non sollevare la scheda (utilizzeremo il coperchio al punto 4). Fare
ranno utilizzate successivamente, attenzione a non toccare | componenti elettronici sulla scheda,

dl Cavio

ornotore,

attaccatelo ora. Premete ivo sulla

base del connettere con il dito in modo
che ader ente

. CONILCavo
Preparare il servo cavo, farnito nelluscita precedente, al quale abbiamo ap 2 TA SPORGENZA

plicato ladesivo di protezione e collegarlo al cannettore destra (cerchiato in
rosso nella foto sopra a sinistra) premendo dallalto con un dite,

7

Far passare il servo cavo dal bas- Ricollocare i, cuperchin. Accertarsi a Fissare il coperchio con le 4 viti

so verso [alto nel foro circolare del che il servo cavo non resti schiac- svilale nel punto 1. Sviterema nuo-
coperchio rimessa nel punto 2. ciato ra le sporgenze presenti sulla vamente queste 4 viti, quindi nan
scheda del servo el coperchia. bisogna stringerle troppo.




FARE IL TEST DEL SERVOMOTORE

7 Preparare il busto prowwisorio. Se il serva cava del servo del Posizionare linterruttore su [ON], vedremo tutti i LED del Ser-
collo & encora collegato, staccarla tirando verticalmente. vo Tester V2 lampeggiare due valte. Dopodiché si accendera
Cellegare il connettore del cavo che abbiamo collegato al solamente il LED contrassegnata con il numero [1).
servo in questa uscita al connettore del Serve Tester V2.

Lslbero dal servemotore girera
di 45° sia a sinistra sia a destra
e poi si fermerd nella pesizione
iniziale. Non spegnere la sche-
Premare linterruttore da Derf.he ora |mpD.=terem0 D

[TEST/SETI. _ del servomotore,

IMPOSTARE L'ID DEL SERVOMOTORE

| TASTI DEL SERVO TESTER V2

E LA VISUA ' E LE r
meqheremﬁ anc ope el o Testar V2 .i o .
per impostare [ ID ele rela‘nwn indicazi =
Irrprruttnrl [UP] e [DOWN]: guan

E: [UF’] i numemll_r visua

| DECINE

o di ID desiderato. l
3 il numero dell D dl ']Jc='to '*crucmnmrp

CLINITA

Py



Premere 13 volte il tasto [UP], fino a quando Premere il tasto [TEST/SET] per
m non saranno accesi i LED [10] e [4], @ qualche seconde. LED [10] e [4] lem-
peggiano velocemente e dopo circa 3
secondi rimangono aceesi Cosl lim-
postazione delllD & completata.
L'IMPOSTAZIONE NON CORRETTA DELLID DI
UN SERVOMOTORE PUO CAUSARE DEI GUASTI
Se dfment:chlam@ ;%ll mpostam l‘tB oppure. diama un

ID 14
COLLO

Qscillazione laterzle

LID 14 viene impostata in

VERIFICARE L'ID DEL SERVOMOTORE questa uscita.

Con il servo collegato po-
sizioniamo  linterruttore su
[OFF] 2 poi mettiarmo di nuo-
vo su [ON]. Tutti i LED lam-
peggiano due volte e dopo

rimane acceso solo il LED [11.

Se [1D & stato imposta-
ta correttamente, pre-
mendo velacementa il
tasto [TEST/SET] una
volta sola, si sccendona
i LED [10] e [4] e lalbe- ATTENZTONE!
ra dal servo gira come

mostrato al punto 10. Se si ac I'H'd‘dr‘w |

C'pL.ln]dLh“ ai
'll e 12 per impostare
nuavamente il numera
delllD corretto. LID s
puc impostare :c’nptc
quando necessario.




ATTACCARE [L SERVO DEL COLLO (OSCILLAZIONE LATERALE)

Svitare tutie le 4 viti del servo e nmuovere il co-
perchio posteriore, che non verra piv utilizzate.

Collegare il servo cavo al connetiore sinistro del servo-
motore a cui abbiamo apoena impostato FID 14,

Se il cava della scheda di riconoscimento vocale s spo-
sta dalla sede descritta al punlo precedente, tenetelo fer-
ma con un dito. Poi biscgna predisporre il servornotore in
mado che lalbero sia orientato verso la parte posteriore
del busto di Robi.

Preparare il busto antericre di Robi. Recuperare lestre-
mitd dal serva cavo che fuoriesce dal serva del collo
(rotazione orizzantale) mortato relle uscite arecedenti.

lendsre il cavo della scheda di riconoscimenta vo-
cale e posizionarlo in modo tale che resti allincerno
della fessura pid grande presente lungo il hardo del
supperto del servo del collo, come mestrate in fato.

20

ATTENZIONE A NOM
SCHIACCIARE | CAVI

Far passare il cavo attaccato al connettore sinistro del ser-
vo attraverso la fessura piu piccola cel supporto del servo e,
facendo attenzione a non schiacciare i cavi, unire il servo al
supporto. Prestiamo attenzione a non schiacciare anche i
cavi che si trovano nella parte inferiore del supporto.




Unire precisarmente il servo al supporto. Verlfi-
chiamo ancora una volta che nessun cavo sia

rimasto schiacciato tra il supporto e il servo sia
nella parte superiore sia nella parte inferiore Fissare il servo ulilizzanda le 4 vili rimasse al punto 15. Abbia-

del supporto (la parte rivolta verso la sciarpa). mo montato il servamoetore del collo (oscillazione laterale).

RIMUQVERE IL SERVO DAL BUSTO PROVVISORIO

Preparare il busta provvisorio e rimuovere Svitare le 4 viti del servo. Le viti verranno utilizzate nuovamente
con attenzione la testa. al punto 37, quindi facciamo attenzions a non perderle.

Staccare lentamente il servo tenendo i bordi Staccare il cave, tenendo ferma la scheda del servo con un dito.
della scheda in modo che non si sollevi. Useremo questo servo per la rotazione verticale del collo di Robi.




ATTACCARE IL SERVO DEL COLLO (ROTAZIONE VERTICALE)

Awvicinare il servo del collo (rolazione verticale), che ab-
biamo rimossa dal busta provvisorio, al buste di Robi; alla
stessn termpo recuperare il servo cavo collegato al servo
del collo (escillazione laterale), come si vede nella foto.

Cellegare il servo cavo che fuoriesce dal servo del colln
(oscillazione laterale) a uno dei connettori del servo (rota-
zione verticale). Quest'ultimo servo non verra collegato a
un altro servy, quindi unc dei due connettori rimarra libero,

Portare il servo sulla destra del busto di Robi 2 arientare
l'albero verso la parte posteriore del busto. Poi far passare
il serva cave nallintaglia del supporia evidenziato in rosso
in foto. Infing, unire il servo al supporto.

Unire precisamente il servo al supporto facendo attenzione
a non far incastrare il cave che caollega i due servo del collo.
Tirare con delicatezza il servo cava versa lalto per far si che
la parte che avanza non rest allinterno dei supparti.

m Fissare il servo utilizzando le 4 viti rimaosse al punto 24




LA TESTA E IL BUSTO PROVVISORIO DI ROBI

Nelle operazioni successive installeremo alcuni componenti
elettronici nella testa e nel busto provvisorio. Sia la testa che il
busto provvisorio devono svolgere ancora compiti fondamenta-

li, quindi conservateli con molta cura.

NELLA TESTA TROVANO POSTO LA SCHEDA DI RICONDSCIMENTQ VOCALE,
IL SENSORE DI MOVIMENTO, I LED DEGLI OCCHI E ALTRI COMPONENTI

Dalluscita 62 inizieremo a inserire nella testa di Robi compenenti elettronici importanti, come
il sensore dei movimenti a infrarossi, i LED per fare illuminare gli ocehi, 1a scheda di riconosei-
mento vocale e altro ancora. Si tratta di componenti fondamentali, che permettono a Robi di
rilevare la presenza delle persone e di riconascerne i comandi vocali oppure, come quelli che
controllane I'illuminazione degli occhi e |a bocea, conferiscono maggiore espressivita a tutte

le risposte di Robi.

CONTINUIAMO A UTILIZZARE IL BUSTO PROVVISIORIO PER | TEST DEI SERVO E LIMPOSTAZIONE DEGLI ID

Continueremo a utilizzare il busto provvisorio per testare i
servomotori e impostare i relativi ID. Per effettuare queste
operazioni possiamo procedere come abbiamo fatto finora,
cioé collegando i servomotori al connettore del Servo Te-
ster V2 con un servo cavo eppure, da questa uscita, pos-
siamo connettere i servomotori al servo cavo gia presente
nel busto provvisorio e gia connesso al Servo Tester V2,

Nelle foto sotto viene presentato quest'ultimo metodo: per
controllare il funzionamento e P'ID di un servomotore basta
collegarlo al servo cave che fuoriesce dal collo del busto
provvisorio e poi agire come prima sul Servo Tester V2. Si
ribadisce ancora che rimane comungue ancora valido il
metodo di test e impastazione degli ID dei servomotori uti-
lizzato in tutte le uscite precedenti.

Verificare che il capo inferiore del
servo cavo del busto sia collegato al
connetiore del Servo Tester V2 e
collegare il servo che volete control-
lare al connettore che fuoriesce dal
foro superiore del busto provvisorio.

Tenere il servo con la mano, facen-
do attenzione a non tirare troppo
per evitare di far sollevare la sche-
ta, e fate il test di funzionamento
oppure I'impostazione dell’ID.

Dopo aver finita il test oppure I'im-
postazione dell'ID mettere I'interrut-
tore su OFF e staccare il cavo, stan-
do attenti a non far sollevare la
scheda del servomotore.
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Fosizianare linterruttore sul
lato della sciarpa su OFF (in
direzione della freccia).

TESTARE IL FUNZIONAMENTO DEL COLLO

Per risolvere dubbi e difficolta relativi al mentaggio, il nostro esperte € a
disposizione tulti i giovedi dalle 18,30 alle 20,30 al numero 3396303825

Preparare la scheda di alimenta-
zione e collegare il conneltore della
batterie, gia caricata, al connettore
CN1 della scheda di alimentazione
(indicato dalla freccia rossa in fota).

“

- i mavimenti

Posizionare linterruttore Per prima cosa, osserviamo il servo del collo {oscillazione laterale) dei s sultare

di alimentaziorie su ON posizionato sulla parte sinistra del supporto. Il servo porta lelbero ; i viden di mon

(muovendolo nella dire- nella posizione iniziale (con il D-cut rivolio verso la parle anteriore taggie presertisul sito

zione della freccia). del busta] e pai effettua una piccola rotazicne in senso orario, par- vewwhellorobi.comyit/
tando il D-cut verso lalte, Come in foto. Poi gira il servo del collo mantaggio

(rotazicre orizzontale) e laltoparlante emette il suona “OK”,

37

Nello stesso momento in cui gira || serve del collo
(oscillazione leterale) avviene il movimento del ser-
vo del collo (rotazione verticale), posizionato sul lato
destro di Robi. Verifichiamole: dopo aver presa la po-
sizione di partenza (con il D-cut rivolto verso la parte
anteriore dal busto, come mostrana le foto sopra) fal-
bero del servo ruota leggermente in senso antioraria
portando il D-cut verso lalta Poi torna alla posizione
di partenza. Dopo aver cantrallato che il movimenta
awvenga correlfamente, posizionare linterruttore su
QOFF, staccare || cavo dellinterruttare e il connettore
della batteria dalla scheda di alimentazione.

nnettore da

premerc can

nnettore nella

parte vicing al cave, come mostra-
o in foto, In modo che l'estremitd

oposta dellaletta si sollev e si

54 EET

connettore con
facilita. Non bi-

dalle schede.

finale!

Collegare il connettare libero del cavo
dellinterruttore alla scheda di alimenta-
zione, inserendolo nel connettore CN3,

_ Tutli i servormctori del
Risultato collo sono stati inseriti

Lalbero ruota di pachi
gradi, quindi asserviamo
con attenziene per coglie-
re il suo movimento.

La parole “OK" viene
prenunciata solamen-
te come verifica del
funzionamento dellal-
toparlante, non vuol

ATTENZIONE!

Durantz2 il test o funziona-
mento del servomotori di
questa uscita entrambe le
sl muovona, nello
irdicato nel test

™ www.hetlorob
(1 www.hellorobiit
4



RISOLUZIONI DEI PROBLEMI

SE DURANTE IL TEST EFFETTUATO A PAGINA 12,1 SERVOMOTORI DEL COLLO (OSCILLAZIONE
LATERALE E ROTAZIONE VERTICALE) NON FUNZIONANO CORRETTAMENTE, LEGATE CON
ATTENZIONE | SEGUENTI PUNTI, PER CONTROLLARE | COLLEGAMENTI E | NUMERI ID

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI ‘

STRUMENTO DA USARE

IL BUSTG PROVVISORIO AL QUALE
ABBIAMO STACCATG LA TESTA E RIMOSSD
IL SERVQ DEL COLLO IN QUESTA USCITA

Cacciovite Phillips {indluso nell‘vscita 2)

PROCEDERE CON LE SEGUENTI VERIFICHE

Prima di smontare controllate i seguenti punti.

CONTROLLARE SE IL CAVO DEL SERVO DEL BUSTO CONTROLLARE CHE IL SERVO CAVO SIA COLLEGATO CONTROLLARE CHE
COLLEGATO AL CONNETTORE GIUSTO DELLA SCHEDA PRECISAMENTE AL CONNETTORE DELLA SCHEDA LA BATTERIA SIA CARICA

CONNETTORE DEL
SERVO DEL BUSTO

Verfficare di aver collegato il servo cave del Controllate di aver inserito bene il Controllare lo stato di carica della
busto al quinto connettore della scheda servo cavo del busto, non solo le- batteria. Nel case, caricare la bat-
CPU, nellangolo in basso a sinistra. stremita del cannettore, ma tutta il teria finché il LED del caricatore
connettore del cavo, premendo diventa verde,
con un dito,

QUANDO NON SI MUOVONO ENTRAMBI | SERVOMOTORI QUANDO NON SI MUOVE UN SOLO SERVOMOTORE

Quando non si muovano entrambi | servo, spesso (a causa & dovuta Quando nan si muove un servomotore spesso la causa @ dovuta
a un errato collegamenta del serva a oscillazione laterale. Se, invece, | & un errore dellimpastaziane dellID Smontare, in ordine contrario
i connetteri dei servo cavi sono collegati corretlamente la causa del | dal punto 15 al 31 di questuscita e controllate il nurmeri 1D
problema potrebbe essere ferrata impostazione delllD del serva Con-
trallate che [1D sia corretto.

Smontare, in ordire contrario dal punto 15 al 31 di quest'uscita
srmenti gel connetton che abbiamoe fato ai ;
punti 17 e 28 ro [15] (foto a dastra). Per reimpastarlo consultate [uscita 59




