Costruisci il tuo

EPORQ, il robot car della
Nissan Mator Co,, Ltd.

Il mondo dei robot
dei due “artisti”



GUIDA AL MONTAGGIO

SMONTIAMO LA TESTA

AREA DI
MONTAGGIO

E ASSEMBLIAMO IL PRIMO
SENSORE DI MOVIMENTO

PREPARIAMOCI A DISASSEMBLARE | COMPONENTI DELLA TESTA, CHE
RIUTILIZZEREMO, E A INSERIRE IL SENSORE DI MOVIMENTO IN UNO DEGLI OCCHL

Robi riesce a rilevare la presenza
delle persone, voltarsi e rivolgere
verso di loro lo sguardo. Il compo-
nente che rende possibile queste
azioni ¢ il sensare di movimento a
infrarossi, che verra inserito sul fon-

do delliride di ciascuno degli occhi di
Robi. Ogni oggetto o essere vivente
che ha una temperatura maggiore
dello zero assoluto emette dei raggi
infrarossi che possano essere rileva-
ti dai sensori specifici. Sfruttando

sensori di questa tipo Robi riesce a
rilevare la presenza di persone nelle
vicinanze. Per facilitare le operazioni
di smontaggio della tests, suggeria-
mo di iniziare dal lato sinistro e poi
passare al lato destro.

Uvesti orfieali non sonc un giocattalo; prodolte porte di un kit di mantaggin daztinate n un pukblico odo.
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| PEZZI IN QUESTO NUMERO

1 Sensore di movimento dell'occhio

2 4 supporti per il sensore di mavimenta

3 5 viti M2 x 5 mm o testa cilindrica (1 di scorta)
4 Adesivo color argento (5 pezai, 1 distorta)

STRUMENTO DA USARE

Cacciavite Phillips (incluso nell'vsita 2)

PREPARARE | COMPONENTI CONSERVATI

Prepariamo il busto anteriore
e lz testa.

IL BUSTO ANTERIORE
ASSEMBLATO NELL'USCITA 61

-

LA TESTA RIMOSSA
MELLUSCITA 60
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SMONTARE LA TESTA

Preparare la testa e svitare la
vite cel pannelle dellorecchio
sinistro per staccarlo.

Switare le 3 viti cerchiate in rosso
rella fotv e rmuovere la base
dellorecchio

ATTENZIONE!

Per montare la t sono stati
utilizzati due div ipi di viti
(M2 %45 mmeM2x6 mm)La
differenza 2 wvisibile a occhio
indi sl raccomanda di

ta =i

zzatane loid

cessive operazioni di montaggio.

ATTENZIONE!

Tutti | componenti della testa, che

smonterema in questa uscita,

saranno i in seguto, guindi
teli con cura.
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Girare la testa callaltro lato, svitare la vite che fis-
sa il pannello dellorecchio destro e staccarlo.

Svitare le 3 viti (cerchiate in rosso) che fissano la hase

dellurecchio destro e rimuovere |a base.

.

cerchiate in rosso (non le due viti che fissano locehio sinistra),

“\

S

tate ancora le 2 viti cerchiate in rossa.

Rivolgere di nuovo la faccia verso sinistra e svitare solo le 7 viti a Ecco la testa con le 7 viti appena rimosse. Non svi-




e : £

> Girare la tesla verso destra e svitare le 2 vili in Staccare la mascherina del viso tirandola verso
baszo a destra (cerchiate in rosso) il basso nella direzione della freccia azzurra.
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Svitare le 2 viti che fissano la nuca Rimuovere la nuca.
cerchiate in rosse nella foto.
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Girare di nuovo la testa verso sinistra e staccare le 2 viti cer-
chiatein rosso che fissana locchio. Prestate attenziana a nan
far cadere locchio di Robi quando si svita la secanda vite.
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m Staccare locchio sinistro.
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Staccare le 2 viti del lato destro (cerchiate in rosso) che
fissano locchio. Anche qui, prestate attenzione a non far ca-
dere locchio di Robi quando staccate la seconda vite
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m Staceare locchio destro.,

.

NON VERRA
PID USATA

Svitare le 4 vili cerchiate in rosso che fissano @
la termpia destra e guellzs sinistra alla base della
testa. Separare i tre pezzi,

Non utilizzererno pitl la base della testa che vediamo a sinistra
nella foto. Verranno invece utilizzate le viti e tutti gli altri compe-
nenti appena rimossi nelle operazioni effettuate in questuscite,
quindi fare molta attenziore a non perderli. Ci sono 24 viti M2 x
45 mim & testa svasata e 6 viti M2 x 6 mm a svasata.




ATTACCARE L'ADESIVO ARGENTATO ALL'INTERNO DEGLI QCCHI

r &

o 16 e rimuovere liride, spingendo con lindice ti allinterno degli ocehi (nei rettangoli rossi). Applichereme qui
dallinterno verso lesterno. ladesivo argentato per non far filtrare la luce del LED,
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Preparare uno degli occhi staceati al punio 14 @ Individuare | due fori 2 le relative scanalature per le vit presen-
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m Staccare un pezzo di adesive argentato {4) 2 applicarlo in modo da @

Applicare ladesiva in modo da livellare la super-

coprire il foro e la relativa scanalatura. Se avete difficoltd ad attac: Ficle-dolla parete tatna deliocchio

carlo con le dita aiutatevi con una pinzetta o con uno stuzzicadenti
come mostrato nella fota a destra. Allo stesso moedo attaccare (a3-
desiva anche sullaltro fore.

ATTENZIONE!
ATTACCARE | SUPPORTI AL SENSORE DI MOVIMENTO

| bordi!

B R

COM | FORI ' CON | PERNI
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Preparare i supparti (2). Identifichiamo come Preparare il sensore di movimento (1) tenendo la parte
“supporto A" quelle con i due fari alle estremita con lintaglic del supporto A verso il basso, Unire il sup-
(rei quadrati rossi) e come “suppoarto B" quello porto alla scheda facendo combaciare lintaglio con il
con i due perni alle astremita (nei cerchi rassi), LED presente sulla schada.




Controllate che il supporte A sia slato Rivolgera verse il basso anche lintaglio del supporto B e inserire
inserito correttamente. i perni del supparto B nei fari del supporto A, in modo che | due
supporti combacing con precisione.

ATTACCARE IL SENSORE DI MOVIMENTO ALL'OCCHIO

abbiamo attaccato (adesivo argentato al punto 21. came si vede nella foto,

Inserire liride, staccata al punto 15, nelloechio al quale @ Preparare locchio e il sensaore di movimento e tenerli

Inserire il sersore nellocchio come si vede rella fato. Uniri in moda da
far combaciare | due fori della scheda con quelli della cornice delloc-
chio. Langolo con lo spigolo vivo della scheda deve essere rivolto verso

le linguetta della comice dellocchio e langolo smussato della scheda @
(¢ il connettore} deve essere orientata dalla parte opposta.

Fissare il sensore di movimento alla
cornice dellocchio utilizzando le 2 viti
M2 x 5 mm a testa cilindrica (3).




Per risolvere dubbi e difficolta relativi al montaggio, il nostro esperto & a
disposiziane tulti i giovedi dalle 18,30 clle 20,30 cl numera 3396303825

ATTACCARE LE TEMPIE DELLA TESTA

4R

ESTRE Im PIUl CORTA

corta) e quella destra (con lestremita pio lunga)

Preparare la lempia sinistra (con lestrermnita pio @
smontate al punto 17,

Con la stessa procedura attaccare la tempia destra
alla base della testa utilizzanda altre 2 viti M2 x 45
rnm a testa svasata.

Mettere N\ Conserviamo con cura | due
dup-l-:y é supparti A e B avanzali, le

"s viti M2 x 5 mm a testa ci-

‘ che verranno utilizzati nella
; pressima uscita. Fare atten-
-

i zione a non perderli.
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[
\ J/

Finché non collegheremeo loc-
chio con il sensore di movi-
mento alla scheda LED, con-
servatelo nellapposita confe-
zione di imballaggio che pre-
viene lelettricita statica.

lindrica e ladesivo argentato,

Prima di tutto attaccare la tempia sinistra alla base della testa.
Per fissarla utilizzare 2 viti M2 x 45 mm a testa svasata che
abbiamo rimossa quando abbigmo smontato la tesia.

Risultato
finale!

Il primo sensore di mavimen-
to & stato inserito nellocchio
di Robi e le termpie sono state
unite alla base della testa.

Conservate anche gl altrl componenti
ta smontati in questuscit :
chio, le viti M2 x 4.5 mm |
e vitl M2 x 6 mm (6 vitl). Facendo s
tenzicne a non perderli.
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