JF4 E JF5 PER LA GAMBA DESTRA

Numerazione e identificazione dei servo ROBONOX

N. 1

La numerazione sopra riportata @ relativa ai canall del servo motori, dal canale n. 1 (CH 1) al canale n. 19
(CH 19) per un totale di 19 servo, di cui 2 per le Hand Grip opzionali e non fornite nell'opera numerate n. 18
e n. 19 che attualmente sono le due mani in plastica, Il software prevede |'uso delle 2 Hand Grip opzionali.

0 Alcune immagini prototipali delle Hand Grip.
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Come unire i due joint frame JF4 e JF5

: Recuperiamo altri 2 joint frame filettati in alluminio che vi sono stati forniti.

tuttl | joint frame sono identicl, ma vanno uniti

€ quanto lilustrato per la gamba destra non vale
per la sinistra. Limmagine illustra la sede
semicircolare con il diametro di circa 8 mm.

La parte con i 6 forl piegata € piu stretta, visibile
~ dallo spazio che rimane nella piega superiore.
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——— . sempre il servo horn lato motore dei servo.

Come indicato in precedenza ma che rimarchiamo,
differentemente nelle varie posizioni della gamba,

Per ogni gamba i Joint frame totall necessari sono 5.

Ruotando il joint frame di 180 gradi
la parte piegata & piu larga, ben visibile,
La sede semicircolare ha un diametro di circa 10
mm, In questo lato obbligatoriamente si inserira |l
servo horn lato perno (Gear A) di tutti | servo,



Posizionate |l joint frame JF4 come da immagine.
Le 3 linee gialle riportate nell'immagine del joint frame sul 6 fori evidenziano le sedi in cui dovremo inserire
le 6 viti M2%4 - code 41. Questi saranno | fori da utilizzare per I'unione del joint frame JF4 sul joint frame
JF5. Notate | 2 fori F1 e F2 in alto, utilizziamoli come riferimento per posizionara correttamente | joint frame,

— e Posizionando il JF4 con F1 e F2 in aito, a servo fissato con gli homn plastici avreme su JF4:

? - - in basso I'Horn plastico lato perno (Gear A)
“ - = in alto I'norn plastico lato motore,
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~Prendiamo il joint frame JF5 (sara da connettere “all'anca® di ROBONOX) e mettiamolo sotto a JF4;
mizwmmmmimmu:mmmme indicati
come Fi e F2. mmum F1 & F2 vanna In alta, per JFS vanno a destra.
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nte | 4 forl di riferimento del due joint frame F1 e F2, fate collimare | fori
41 onate :
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La quinta calotta La quinta calotta Il quinto servo horn "
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