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COSTRUIAMO IL PONTE R 'H »»

In questn StepbyStep completeremo || ponte o 'H* visto nel fascicolo 23,
arrfvando alla realizzarione fisica e al collaudo su breadboard del circuito finals.

Ripartiama, innanritutto,

: da dove swevamo intarrotto

la nostra analisi. Come gil
detto nel fascicolo B3, il circuitn
prasentato nell'immagine a lato
[ancora incompleto] pud essera
utilizzato allinterno dei robot come
sistema di controllo per motori
elettrici a spazzole, per mezzo
dai dus segnali logici di ingreaso
EN = OIR. Abbiama anche visto
come siano state utilizzate dus
coppie di transistor Darlington,
particolar dispositivi dervati da
BdT elementari che garantiscono
un‘elevata amplificaziona di corrente. Ricordando quanto visto nel fascicolo 14,
tuttavia sappiamo che all'interno dei BJT (e quindi anche dei Darlington) la corrente
di collettors @ funziona della corrente di base. Dobblama quindi mserire alouni
resistori sui pin di base dei quattro transistor in modo da limitare tale corrente;
non dimentichismao, infatti, che ln correnti di base vengono emesse [& assorbite)
da dispositivi logici che hanno limiti di corrente di sink & source molto ridotti!
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Inseriama nel circuite guattra resistor indicati nello schema con | simboli B,. Nalla
prova pratica utilizzeremo componenti con valora resistivo di 220 ohm: tuttada
puni sperimentare cosa accade impisgando anche resistenze different! [ad esempio
con walori maggiori). Mon ti reata che costruire coneretamente guesto circuito

e verificarne il funzionamento. Per far cié dovrai procurart i componenti

mostrati nello Step 3, oltre al sempre indispansabila portapile da quattro stilo.
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' 7% una broadboard 1T¢ due resistori da 4,7 kehm ()
- 12} quattro resistori 18F un microswiteh DIL 3 4 vin (8
i L. :: 220 ohm [R,) 19F dus transistor BDNS3 [0, 0.
T Fuﬂ;ﬁhﬂmm 10k fili elottrici lunghi
= eadh 17F un motoring elettrico da
u: ::: q_ui_'.‘.'u‘n diodi TMA007 [O] modellismo [M)
a un integrato 74HCO8 [IC,] 112¢ due transistor BOXS4 [2,, By
E 46" un integratn T4HCO4 [IC;)
Ly

P b & ,
T BOX54 - Darlington pnp BOXS53 - Darlington npn
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Melio schema

@ lato puoi vedere il
circuito i test che
dovral realizzare:
oofme puni notare,
rispetto a quanto
visto nelle Step 2
& stato agoiunto

Il microswitch con
i dup resistor] da
4,7 kohm, indicatl
eon R. Come &

g swnmenuto nad
Weorkshop pasaati
in oui hai utilizmato
i circuiti digitali,
quests diapositive
rappresenta lo
strumento con cui
potral impostare

i valori elettrici di
ingreasa alla rete logica. In quests esperimento utilizzerai solo i primi dus
interruttori: il numero 2 & guello con cui potrai sectare il valore della variabile
EM [EN=1 s& chiuso, EN=0 sa aperto]. interruttors 9, Invese, ti permotters
di scegliere il veran di rotadone del motors. Come sempre, doursi alimentare il
circuito per mezzo di un portapile da 4 stilo [il filo rosso corrispondera alla Bnea
Ve quello nere alln massa).

Inizia la costruziono

del circuito disponenda

i guattro transistor
secondo o schema slattrico
dello Step 4. Posiziona
anche | quattro diodi tra

i collettor & g amettitori
dei Darlington. Ricorda

di inserirll in moda
opposto rispetto al

verso di scorrimento
della corrents,

E Disponi i circuiti integrat e il

Y / microswitch 8 savalle del solco contrale
della breadboard, Collega i pin di
alimentazione degli integrati seguendo
gli schemi visti nel fascicolo 20.
Inserisci anche | dus resistor

da 4,7 kohm tra la massa & gli
interruttori 1 & 2 del microswitch,

gy

i I P~ B IR R [ R 195 P [ o MR Y )

1 4 4



| 4

y

ELETTRICIT P

MOTORI

+® ®WIORKSHOP#®es

. —

Con maolta attenzions e
con 'siuto dei fili elettricl
per breadboard crea

i collegamenti tra i pin

dai eircult! integrati in

moda da riprodurre la rets
logica mostrata nello schema
deflo Step 4. La disposizions
delle porte logiche allinterna
degli integrati & mostrata
negli schemi presentati

nal faseicolo 20,

da poterls collegare al circuite
per fornirgli 'alimentazione. Per
‘wisualizzare' meglio Il veran di
| rotazione del motore, pusi swwolgere
"‘_‘l il sun albero con una piccola striscia
.. di nastro isolante, in mode da
crears una sorta di ‘bandiering”,

a"a Ora prendi il motoring & lega ai suai
-'___.}nmmﬂidmfmﬂmmmmnu
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Termina I'assemblaggio del circuito collegande il motors [M) all'interns del ponts a 'H'
e | restanti quattro resistori da 220 ohm [R,) con le basi dei Darlington, Verifica che
tutti gli interruttor| del micraswiteh sisna spenti & collega Il pertapila per alimentare
Fintero circuits. Se hai montato tutts correttamente non deve accaders nulla. La
variabile di ingresso EN, infatti, ha valore logico uguale & ‘0" [interruttore 2 aperto)
@ guindl il motore deve essare spento. Ora chiudl 'interruttore 2, portands EN

a "1': vedrai avvisral | motore, Chiudi infine I'interruttors numers 1: porterai a "1

la linoa di ingresso DIA: tale operazione invertira il senso di rotazione del motaring,




